Karta danych technicznych
produktu

Parametry

ATV320UO07N4WS
ATV320 IP66 3x380V/500V 0,75 kW z vario

Parametry uzupetniajgce

Parametry podstawowe

Altivar Machine ATV320

Przemiennik czestotliwosci

Gama produktéw

Typ produktu lub
komponentu

Zastosowanie produktu Ztozone maszyny z systemem bezpieczenstwa

Wariant Z odtgcznikiem
Wersja standardowa

Wersja standardowa

Format napedu Enclosed

Sposob montazu Montaz nascienny

Protokét portu
komunikacyjnego

Modbus szeregowy
CANopen

Opcjonalne karty
wyposazenia
dodatkowego

Modut komunikacyjny, CANopen

Modut komunikacyjny, EtherCAT

Modut komunikacyjny, Profibus DP V1

Modut komunikacyjny, Profinet

Modut komunikacyjny, sie¢ Ethernet Powerlink
Modut komunikacyjny, Ethernet/IP

Modut komunikacyjny, DeviceNet

Znamionowe napiecie 380...500 V - 15...10 %

zasilania [Us]

Znamionowy prad 2,3A

wyjsciowy

Moc silnika w kW 0,75 kW dla przecigzenie cigezkie
Filtr EMC Klasa C2 filtr EMC wbudowany

Stopien ochrony IP IP65

Liczba wejs¢ dyskretnych

Typ wejscia dyskretnego

7

STO bezpieczne wylgczenie momentu silnika, 24 V prad staty (DC), impedancja:
1.5kQ

DI1...DI6 wejscia logiczne, 24 V prad staty (DC) (30 V)

DI5 programowalne jako wejscie impulsowe: 0...30 kHz, 24 V prad staty (DC) (30
V)

Logika wejscia dyskretnego

Logika dodatnia (SOURCE)
Logika ujemna (SINK)

Liczba wyjs¢ dyskretnych
Typ wyjscia dyskretnego

3

Kolektor otwarty DQ+ 0...1 kHz 30 V DC 100 mA
Kolektor otwarty DQ- 0...1 kHz 30 V DC 100 mA

Numer wejscia analogowego

3

Typ wejscia analogowego

Al1 napiecie: 0...10 V prad staty (DC), impedancja: 30 kQ, rozdzielczo$¢ 10 bitow
Al2 bipolarne napiecie réznicowe: +/- 10 V prad staty (DC), impedancja: 30 kQ,
rozdzielczos¢ 10 bitow

Al3 prad: 0...20 mA (or 4-20 mA, x-20 mA, 20-x mA lub inne konfiguracje),
impedancja: 250 Q, rozdzielczos¢ 10 bitéw

Numer wyjscia analogowego

Typ wyjscia analogowego

1

Prad konfigurowalny poprzez oprogramowanie AQ1: 0...20 mA impedancja

800 om, rozdzielczos¢ 10 bitéw

Napiecie konfigurowalne poprzez oprogramowanie AQ1: 0...10 V DC impedancja
470 om, rozdzielczos¢ 10 bitéw

Typ wyjscia przekaznikowego

Konfigurowalny przekaznik logiczny R1A 1 NO wytrzymato$c elektryczna
100000 cykl

Konfigurowalny przekaznik logiczny R1B 1 NC wytrzymatos¢ elektryczna
100000 cykl

Konfigurowalny przekaznik logiczny R1C

Konfigurowalny przekaznik logiczny R2A 1 NO wytrzymato$c elektryczna
100000 cykl

Konfigurowalny przekaznik logiczny R2C
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Dokumentacja ta nie jest przeznaczona do spetniania roli substytucyjnej i nie moze by¢ rowniez stosowana do okreslenia przydatnosci i niezawodnosci tych produktéw dla konkretnych aplikacji uzytkownika.

Kazdy uzytkownik lub integrator musi wykona¢ odpowiednig i petng analize ryzyka, oceneg a takze testy produktéw w odniesieniu do odpowiedniego, okreslonego zastosowania lub uzycia.

Schneider Electric Industries SAS ani zadna z jego firm stowarzyszonych lub zaleznych nie ponosi odpowiedzialnos$ci za niewtasciwe uzycie przedstawionych tutaj informacji.

Informacje dostarczone w niniejszej dokumentaciji zawierajg ogéine opisy i/lub parametréw technicznych przedstawianych produktow.


http://www.schneider-electric.pl/pl/work/support/green-premium/

Maksymalny prad taczeniowy

Wyjscie przekaznika R1A, R1B, R1C na rezystancyjne obcigzenie, cos phi = 1:

3Aw250VAC

Wyjscie przekaznika R1A, R1B, R1C na rezystancyjne obcigzenie, cos phi = 1:

3Aw30VDC

Wyjscie przekaznika R1A, R1B, R1C, R2A, R2C na indukcyjne obcigzenie, cos

phi=0,4iL/P=7ms:2A w250V AC

Wyjscie przekaznika R1A, R1B, R1C, R2A, R2C na indukcyjne obcigzenie, cos

phi=0,4iL/P=7ms:2Aw30VDC

Wyjscie przekaznika R2A, R2C na rezystancyjne obcigzenie, cos phi=1: 5 Aw

250 VAC

Wyjscie przekaznika R2A, R2C na rezystancyjne obcigzenie, cos phi=1: 5 Aw

30V DC

Minimalny prad tgczeniowy

Wyijscie przekaznika R1A, R1B, R1C, R2A, R2C: 5 mA w 24 V DC

Sposéb dostepu

Urzadzenie "slave" CANopen

4 quadrant operation possible

Prawda

Profil sterowania silnika asynchronicznego

Profil sterowania silnikiem synchronicznym

Wspétczynnik napiecie/czestotliwosé, 5 punktow

Sterowanie wektorem strumienia bezczujnikowe, standardowe
Wspétczynnik napiecie/czestotliwos¢ - Energy Saving, U/f
Sterowanie wektorem strumienia bez sensora - oszczednos¢ energii
Wspétczynnik napiecie/czestotliwosé, 2 punkty

Sterowanie wektorowe bez czujnika

Przejsciowe przecigzenie momentem

170...200 % znamionowego pradu silnika

Maximum output frequency 0,599 kHz
Rampy przyspieszania i zwalniania Liniowy

U

S

Cus

Przetgczanie rampy
Acceleration/Deceleration ramp adaptation
Acceleration/deceleration automatic stop with DC injection

Kompensacja poslizgu silnika

Automatyczne bez wzgledu na obcigzenie
Regulowane 0...300 %
Niedostepny w stosunku napigcie/czestotliwos¢ (2 lub 5 punktow)

Czestos¢ taczen

2...16 kHz regulowany

4...16 kHz ze wspdtczynnikiem ograniczenia parametréow znamionowych

Znamionowa czestotliwos¢ taczeniowa

Hamowanie do zatrzymania

4 kHz

Poprzez wstrzykiwanie pradu statego

Brake chopper integrated

Prawda

Prad obcigzenia linii

3,6 A w 380 V (przeciazenie ciezkie)
2,8 Aw 500 V (przeciazenie ciezkie)

Maksymalny prad wej$ciowy 3,6 A

Maximum output voltage 500 V

Moc pozorna 2,4 kVA w 500 V (przeciazenie ciezkie)
Czestotliwos¢ sieci 50...60 Hz

Relative symmetric network frequency tolerance 5%

Prad spodziewany Isc 5 kA

Base load current at high overload 14,3 A

Strata mocy w watach (W)

Z samoczynnym chifodzeniem: 32,0 W w 380 V, czestotliwo$¢ taczenia 4 kHz

Z funkcjg bezpieczenstwa Safely Limited Speed Prawda
(SLS)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe brake management Fatsz
(SBC/SBT)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Operating Stop Fatsz
(SOS)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Position (SP) Falsz
Z funkcjg bezpieczenstwa Safe programmable logic Fatsz
Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Speed Monitor Falsz
(SSM)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Stop 1 (SS1) Prawda
Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Stop 2 (SS2) Falsz

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe torque off (STO) Prawda
Z funkcjg bezpieczenstwa Safely Limited Position Fatsz
(SLP)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Direction (SDI) Falsz
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Rodzaj zabezpieczenia

Wytaczenia faz na wejsciu: przemiennik czestotliwosci

Przetezenie migedzy fazami wyjsciowymi a ziemig: przemiennik czestotliwosci
Zabezpieczenie przed przegrzaniem: przemiennik czestotliwosci

Zwarcie miedzy fazami silnika: przemiennik czestotliwosci

Zabezpieczenie cieplne: przemiennik czestotliwosci

Szeroko$¢ 250 mm
Wysokos$é 340 mm
Gtebokosé 200 mm
Masa produktu 6,3 kg

Srodowisko pracy

Potozenie pracy

Pionowy +/- 10 stopni

Certyfikaty produktu

CE[RETURN]ATEX[RETURN]NOM[RETURN]GOST[RETURN]EAC[RETURN]RCM[RETURN]

Oznakowanie

Normy

CE
ATEX
UL
CSA
EAC
RCM

IEC 61800-5-1

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Badanie odpornosci na wytadowanie elektrostatyczne poziom 3 zgodnie z IEC
61000-4-2

Badanie odpornosci na pola elektromagnetyczne o czestotliwosciach radiowych
poziom 3 zgodnie z IEC 61000-4-3

Badanie odpornosci na elektryczne krétkotrwate stany przejsciowe / udar poziom
4 zgodnie z IEC 61000-4-4

1.2/50 ps - 8/20 ps badanie odpornosci na przepigcia poziom 3 zgodnie z IEC
61000-4-5

Prowadzone badanie odpornosci na zaktocenia o czestotliwosci radiowej poziom
3 zgodnie z IEC 61000-4-6

Test odpornosci na zapady napiecia i przerwy w zasilaniu zgodnie z IEC
61000-4-11

Klasa srodowiskowa (podczas pracy)

Maksymalne przyspieszenie pod wptywem uderzenia

(podczas pracy)

Klasa 3C3 zgodnie z IEC 60721-3-3
Klasa 3S2 zgodnie z IEC 60721-3-3

150 m/s? przy 11 ms

Maksymalne przyspieszenie przy naprezeniu
wibracyjnym (podczas pracy)

10 m/s? przy 13...200 Hz

Maksymalne ugigcie pod obcigzeniem wibracyjnym

(podczas pracy)

1.5 mm przy 2...13 Hz

Permitted relative humidity (during operation)

Kategoria przepigciowa

Class 3K5 according to EN 60721-3
1]

Petla regulaciji

Regulator PID ze zmiang nastaw

Dokfadnos¢ predkosci +/- 10 % znamionowego poslizgu 0,2 Tn do Tn
Stopien zabrudzenia 3
Ambient air transport temperature -25...70 °C

Temperatura otoczenia dla pracy

-10...40 °C bez zmniejszania wartosci znamionowych
40...60 °C ze wspotczynnikiem ograniczenia parametrow znamionowych

Temepratura otoczenia dla przechowywania

Jednostka opakowania

-25...70 °C

Jednostka miary opakowania 1 PCE
llos¢ jednostek w opakowaniu 1 1
Wysoko$¢ opakowania 1 26,0 cm
Szeroko$¢ opakowania 1 30,5cm
Dtugos¢ opakowania 1 45,0 cm
Waga opakowania 1 8,3 kg
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Oferta zrbwnowazonego rozwoju

Stan trwatej oferty Produkt Green Premium

Rozporzadzenie REACh 7

Europejska dyrektywa RoHS Zgodnos¢ z pro-active (produkt poza zakresem obowigzywania dyrektywy UE
RoHS)

Bez rteci Tak

Norma RoHS Chiny &7

Informacje na temat zwolnienia z RoHS 7

Ujawnienie informacji o wptywie na $rodowisko 7]

Kulistos¢ — profil 7]

WEEE Produkt nalezy zutylizowac zgodnie z obowigzujgcymi na terenie Unii Europejskiej

przepisami dotyczacymi odpaddw i nie moze on zosta¢ wyrzucony wraz ze
zwyklymi odpadami.

Mozliwo$¢ modernizaciji Dostepne zmodernizowane podzespoty

Warunki gwarangciji

Gwarancja 18 miesiecy
4 Lifels Gn Sclénﬁi[c!ﬁf


https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP1908003EN
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Circularity+Profile&p_Doc_Ref=ENVEOLI1908003EN
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Dimensions Drawings

Dimensions

Front and Left View
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Mounting and Clearance

Mounting and Clearance
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Connections and Schema

Connection Diagrams

Diagram with Line Contactor

Connection diagrams conforming to standards ISO13849 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in accordance
with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status

Diagram with Switch Disconnect

Connection diagrams conforming to standards EN 954-1 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in accordance
with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status

Control Connection Diagram in Source Mode
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(2)
x-y mA

-10v..10vde

(1) Analog output

(2) Analog inputs

(3) Reference potentiometer (10 kOhm maxi)
(4) Digital inputs

Digital Inputs Wiring

The logic input switch (SW1) is used to adapt the operation of the logic inputs to the technology of the programmable controller outputs.
Switch SW1 set to “Source” position and use of the output power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Source” position and use of an external power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Sink Int” position and use of the output power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Sink Ext” position and use of an external power supply for the Dls.
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