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Wskazowki bezpieczenstwa

Zabudowe i montaz urzadzen elektrycznych
powinien wykonywac¢ wylacznie wykwalifikowa-
ny elektryk, zgodnie z odpowiednimi normami
montazowymi, wytycznymi, rozporzadzeniami,
dyrektywami oraz przepisami BHP danego kraju.
Nieprzestrzeganie tych instrukcji moze spow-
odowa¢ uszkodzenie urzadzenia, pozar lub
inne zagrozenia.

Niebezpieczenstwa wynikajace z porazenia ele-
ktrycznego. Przed rozpoczeciem pracy lub wy-
miang obcigzenia odtaczy¢ urzadzenie od insta-
lacji elektrycznej. Uwzglednié¢ przy tym
wszystkie wylaczniki ochronne, ktore
dostarczaja niebezpieczne napigcie do urzadzenia
lub obciazenia.

Niebezpieczenstwa wynikajace z porazenia elek-
trycznego. Urzadzenie nie jest przystosowane do
bezpiecznego odiaczania zasilania sieciowego.

Niebezpieczenstwa wynikajace z porazenia ele-
ktrycznego na obwodzie SELV/PELV. Nie jest
przystosowane do przetaczania napieé¢ SELV/
PELV.

Wyjscie moze sterowac tylko jednym silnikiem.

Stosowac silniki wyposazone w mechaniczne
lub elektryczne wytaczniki pozycji koncowej.
Sprawdzi¢ poprawne ustawienie wytgcznikow
pozycji koncowej. Przestrzega¢ wytycznych
producenta silnikéw. Urzadzenie moze ulec
uszkodzeniu.

Nie nalezy podtaczac¢ zadnych silnikéw trojfa-
zowych. Urzadzenie moze ulec uszkodzeniu.
Nalezy przestrzega¢ wytycznych producenta
silnikéw pod katem czasu przetaczania oraz
maks. czasu wiaczania (ED).

Niniejsza instrukcja jest czescig skladowa pro-
duktu i musi pozosta¢ u uzytkownika koncowego.

Budowa urzadzenia
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Rysunek 1: Przyktadowe urzadzenie
w wariancie 16/8-kanatowym
Przetgcznik suwakowy auto1/auto2/c 1/ 312
Zacisk przytgczeniowy magistrali KNX

Podtaczenie obcigzen
Pole opisowe
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Podswietlany przycisk programowania

Przycisk operacyjny stuzgcy do recznego ste-

rowania kazdg parg wyjs¢, z diodg LED stanu.
W przypadku wariantéw 20/10-kanatowych,
podstawowy model odpowiada wariantowi
16/8-kanatowemu.

Funkcje

Informacja o systemie

Niniejsze urzgdzenie jest produktem systemu KNX
i odpowiada wytycznym KNX. Wymagana jest
ugruntowana fachowa wiedza, zapewniana przez
szkolenia w zakresie standardéw KNX. Planowan-
ia, instalacji oraz uruchomienia nalezy dokonywac
za pomocg oprogramowania z certyfikatem KNX.

Uruchomienie systemlink

Do funkcjonowania urzadzenia niezbedne jest
oprogramowanie. Oprogramowanie jest dostepne

w bazie danych produktéw. Baza danych produk-
téw, specyfikacje techniczne, jak réwniez programy
do konwersji oraz inne programy pomocnicze
znajdujg sie na naszej stronie internetowe;.

Uruchomienie easylink

Dziatanie urzadzenia jest uzaleznione od konfigu-
racji. Konfiguracje mozna przeprowadzi¢ takze

za pomocga urzadzen opracowanych na potrzeby
uproszczonej konfiguracji i uruchomienia.

Tego rodzaju konfiguracja jest mozliwa tylko w
przypadku urzgdzen systemu easylink. easylink
oznacza uproszczone uruchomienie za pomoca
symboli. Wstepnie skonfigurowane funkcje sg
przypisywane do odpowiednich wej$¢/wyjs¢ za
pomocg modutu konfiguracyjnego..

Opis funkcjonalny

Urzadzenie odbiera telegramy, wysytane z
czujnikéw lub innych sterownikéw, za pomocg
magistrali KNX, oraz wtgcza obcigzenia elektry-
czne za pomocg niezaleznych stykéw przekaznika.
Urzadzenie w szczegolnosci przystosowano do
obcigzen pojemnosciowych. Przeznaczono je dla
rozwigzan wysokopradowych.

Prawidlowe uzytkowanie

- Przetaczanie obcigzen elektrycznych 230 V AC
ze stykami bezpotencjatowymi.

- Przetaczanie sterowanych elektrycznie silnikow
230 AC do rolet, zaluzji, markiz oraz podobnych
rozwigzan ostaniajgcych.

- Montaz na szynie DIN, zgodnie z DIN EN
60715, w skrzynce rozdzielczej.

Charakterystyka produktu

- Mozliwa reczna aktywacja wyjs¢ na urzadzeniu,
obstuga na placu budowy

- wys$wietlanie stanu wyj$¢ na urzgdzeniu

- Funkcja sceny

- Wymuszenie pozycji przez sterowanie wyzsze-
go stopnia

- Mozliwe podtgczenie réznorodnych przewodow
zewnetrznych.

Funkcje w ramach obstugi zatgczania:
- funkcje czasowego zatgczania

Funkcje w ramach obstugi zaluzji/rolet

- Bezposrednie aktywowanie pozycji

- Mozliwos$¢ bezposredniego sterowania pozycja
lameli zaluzji

- Informacja zwrotna odnosnie stanu pracy, pozycji
zaluzjilrolety, oraz pozycji lameli

- 3alarmy

Dziatanie

Wiaczanie/wylgczanie za pomoca sterowania

recznego

Napiecie magistrali jest dostepne.

® Umiescic¢ przetacznik (1) w pozycji € 11/ 12,
Sterowanie reczne zostato uruchomione, wyjs-

cia mozna kontrolowac, niezaleznie od siebie,
za pomoca przyciskow sterowania (6).

€31 uruchamia sterowanie wyj$ciami C1 ..
C8 (16-kanatowe) odpowiadajace C1 ... C10
(20-kanatowe).

& 12 uruchamia sterowanie wyj$ciami C9 ..
C16 (16-kanatowe) odpowiadajgce C11 ... C20
(20-kanatowe).

W czasie sterowania recznego sterownik jest
odfgczony od sterowania z magistrali KNX.

Uruchomienie Systemlink:

W zaleznosci od zaprogramowania, sterowanie
reczne jest aktywowane na state lub na konk-
retny okres czasu skonfigurowany za posred-
nictwem aplikacji. Nie nastgpi zadna aktywacja,
jesli opcja obstugi recznej zostata zablokowana
za pomocg aplikacji.
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If the manual operation is blocked via the appli-
cation software, no activation takes place.

lub:

® Umiesci¢ przetgcznik (1) w pozycji auto1/auto2.
Sterowanie reczne jest wytgczone. Sterowanie
odbywa sie wytgcznie za pomocg magistrali
KNX. Wyjscie przyjmuje pozycje zdefiniowang
wczesniej za pomocg sterownika magistrali.
Stan zatgczenia zostaje wyswietlony za po-
mocg diody LED stanu na przycisku sterowania
recznego (6).
auto 1 wyswietla stan wyj$¢ C1 .. C8
(16-kanatowe) odpowiadajace C1 .. C10
(20-kanatowe). auto 2 wyswietla stan wyjs¢ C9
.. C16 (16-kanatowe) odpowiadajgce C11 .. C20
(20-kanatowe).

Praca wyjs$¢ w obstudze recznej

Obstuga poszczegolnych wyj$¢ nastepuje przez
krétkie nacisnigcia przycisku sterowania recznego
(tabela 1).

OSTRZEZENIE!

Ryzyko uszkodzenia urzadzenia i
obcigzenia, w przypadku podtaczenia
silnika do niezaprogramowanego
sterownika, podczas jednoczesnego
naciskania przyciskow sterujacych
sasiadujacych wyjs¢.

Silnik, wieszaki i urzadzenie moga
zostac¢ uszkodzone!

Zawsze przyciskac tylko jeden przy-
cisk w trybie obstugi recznej niezapro-
gramowanego urzadzenia.

A\

Stan Zachowanie gdy przycisk

zostanie krotko wcisniety

Operacja przelaczania

Obciazenie jest Wigczanie podigczonego
wytgczone. Dioda obcigzenia. Zapala si¢ dioda
LED stanu przycisku | LED stanu przycisku (6).
(6) jest wytaczona.

Wytgczanie podigczonego
obcigzenia. Dioda LED
przycisku gasnie

Obcigzenie jest
wigczone. Dioda
LED stanu przycis-
ku (6) wtgczona.

Obstuga zaluzji/rolet

Wyjscie znajduje Rozpoczyna sie ruch. Dioda
sie w trybie czu- LED stanu przycisku (6)
wania. Dioda LED | zapala sig.

stanu przycisku (6) | Jesli zaluzja/roleta znajduje
jest wytgczona. sie w pozycji koncowej,
przycisk naprzeciwko musi
zostac¢ nacis$niety celem
wprawienia w ruch zaluzji/
rolety.

Wyjscie jest akty-
wne. Dioda LED
stanu przycisku (6)

Zatrzymanie ruchu. Dioda
LED gasnie.

zapala sig.

Tabela 1: Sterowanie reczne

Informacja dla elektryka

Montaz i podigczanie instalacji
elektrycznej

Ryzyko porazenia pradem elektrycz-
nym w razie dotkniecia elementow
znajdujacych sie pod napieciem!
Porazenie pradem elektrycznym moze
by¢ Smiertelne!

Przed rozpoczeciem prac przy
urzadzeniu nalezy odlaczy¢ przewody
przytaczeniowe od sieci, a takze
ostoni¢ wszystkie elementy
znajdujace sie pod napieciem!

OSTRZEZENIE!

Mozliwos¢ niedopuszczalnego prze-
grzania w przypadku podtaczenia
zbyt duzego obcigzenia. Urzadzenie i
podiaczone przewody moga ulec
uszkodzeniu w obszarze podtaczen!

Nie nalezy przekracza¢ maksymalnej
obcigzalnosci pradowej urzadzenia!

OSTRZEZENIE!

Ryzyko uszkodzenia, jesli kilka
silnikéw zostanie rownolegle
potaczonych do jednego wyjscia!
Wytaczniki krancowe moga ulec zwar-
ciu. Moze to doprowadzi¢ do uszkod-
zenia silnikow, wieszakéw oraz
urzadzenia!

Zawsze nalezy podtaczac jeden silnik
do jednego wyjscia!

Montaz urzgdzenia
Przestrzega¢ zakresu temperatur pracy. Zadbac
o odpowiednie chtodzenie.

® Montaz na szynie DIN, zgodnie z DIN EN
60715.

Podtaczenie urzadzenia
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Rysunek 2 Podtagczenie urzgdzenia

® Podtgczy¢ przewdd magistrali za pomocag
zacisku przylgczeniowego (2).

Podtaczanie obcigzen zalagczanych

Wyjscie zostato skonfigurowane jako wyjscie

przetgczajace.

® Podtgczy¢ obcigzenie do wyj$¢ urzgdzenia
zgodnie z rysunkiem (rysunek 2).

Podtaczanie napedoéw zaluzji

Dwa sgsiadujgce wyjscia przekaznikowe C1/C2,
C3/C4, ..., gdzie kazde stanowi wyjscie zaluzji na
potrzeby napedu zaluzji. Kazde lewe wyjscie prze-
kaznika C1, C3, C5, .. jest przeznaczone do ruchu
W GORE, a kazde prawe wyjécie przekaznika C2,
C4, C6 .. jest przeznaczone do ruchu w DOL. W
trybie sterowania recznego, zaluzja jest poruszana
W DOL i W GORE za pomocg odpowiednich
przyciskdw sterowania recznego.
Dwa wyjscia zostaty skonfigurowane jako wyjscia
zaluzji.
® Podtagczy¢ napedy zgodnie z rysunkiem
(rysunek 2). Aby to zrobi¢, nalezy uzy¢ tej
samej fazy zasilania.

Uruchomienie

Systemlink: wgra¢ adres fizyczny i
oprogramowanie

Przetgcznik sterowania recznego (1) znajduje sie w
pozycji auto1/auto2.

® Uruchomic¢ napiecie magistrali.
® Nacisng¢ przycisk programowania (5).
Przycisk zapala sie.

Jesli dioda przycisku sie nie zapala oznacza to
brak zasilania magistrali.

® \Wgrac¢ do urzgdzenia adres fizyczny.
Dioda LED stanu przycisku gasnie.
® \Wgrac oprogramowanie.
® Zanotowac adres fizyczny w polu opisowym (4).

easylink:

Informacje odnosnie konfiguracji systemu mozna
zaczerpna¢ z obszernego opisu modutu serwis-
owego easylink.

Uruchamianie urzadzenia
® \Wigczy¢ zasilanie sieciowe na wyjsciach.

Ustali¢ czas pracy oraz czas regulacji lameli
zaluzji
W przypadku obstugi zaluzji/rolet zewnetrznych,
istotny jest czas pracy potrzebny do ustawienia
pozycji ostony przeciwstonecznej. Pozycje oblicza
sie w oparciu o czas pracy. W przypadku zaluzji
lamelowych, czas regulacji lameli, ustalony w
ramach projektu, jest czescig catkowitego czasu
pracy. Kat otwarcia lameli jest zatem ustawiony
jako czas pracy pomiedzy pozycjg zamknietg a
otwartg.
Czas pracy dla operacji W GORE jest zazwy-
czaj diuzszy niz czas pracy dla operacji W DOL..
Jesli jest to konieczne, czasy pracy nalezy
mierzy¢ osobno.
® Zmierzy¢ czas pracy W GORE i W DO ele-
mentu ostaniajgcego.
® Zmierzy¢ czas regulacji lameli pomiedzy ZAM-
KNIETY a OTWARTY.

® \Wprowadzi¢ zmierzone wartosci w konfiguracje
parametru - czas dziatania... lub czas zad-
ziatania lameli zaluz;ji.

Test funkcjonalny

Funkcjonalno$¢ wyjs¢ wyswietla sie za pomoca

diody LED stanu przycisku obstugi recznej (6).
€ 3 1/auto 1 wyswietla stan wyjs¢ C1 .. C8
(16-kanatowe) odpowiadajace C1 .. C10
(20-kanatowe).
€ 12/auto 2 wyswietla stan wyj$¢ C9 .. C16
(16-kanatowe) odpowiadajace C11 .. C20
(20-kanatowe).




Zatacznik

Dane techniczne
Zasilanie KNX DC 21... 32V SELV

Zdolnos¢ wytagczania u16 AAC1 230 V~

Lampy zarowe 2300 W
Lampy halogenowe HV 2300 W
Transformatory konwencjonalne 1500 VA
Transformatory elektroniczne 1500 W
Lampy fluoroscencyjne:

- bez statecznika 1000 W

- z elektronicznym statecznikiem (mono/duo) 20 x 36 W
- z standardowym statecznikiem,
potgczenie réwnolegte 1000 W, 130 pF

Energooszczedne lampy/ lampy LED 25 x 18 W

Prad zatgczania przy cos ® = 0.6 max. 6 A
Minimalny prad zatgczany 230 V AC 100 mA
Zabezpieczenie nadpragdowe 16 A

Czas blokowania na potrzeby
zmiany kierunku ruchu zalezy od oprogramowania

Wysokos¢ pracy max. 2000 m
Stopien zanieczyszczenia 2
Przepiecie 4 kV
Stopien ochrony obudowy IP 20
Stopien ochrony obudowy

pod panelem przednim IP30
Ochrona przed uderzeniem IK 04

Klasa przepieciowa 1]
Temperatura pracy -5° ... +45°C
Temperatura przechowywania/transportu -20 ... +70 °C

Maksymalna predkos$é cyklu
przetgczania przy

petnym obcigzeniu 6 cykli przetgczania/minuta
Tryb konfiguraciji

System mode (TXM6../ TYMS..)
easylink kontroler (TXM6..)
Tryb komunikacji TP 1
Zdolnos¢ przytaczeniowa zaciskéw srubowych
sztywne 0.5 mm>... 6 mm?

gietkie, z tulejkg 0.5 mm>2... 4 mm?
Maksymalny moment dokrecania 0.5 Nm
Typ $ruby Pz1

Normy EN50491-3 ; EN60669-2-1

Wariant 16/8-kanatowy

Straty energii max. 20 W
Najwyzsze dopuszczalne natezenie pradu

dla urzadzenia max. 160 A
Zuzycie wtasne na magistrali KNX:

- typowe 5 mA
- w trybie czuwania 3 mA
Wymiary 8 modutdéw, 8 x 17.5 mm
Wariant 20/10-kanatowy

Straty energii max.25 W
Najwyzsze dopuszczalne natezenie pragdu

dla urzadzenia max. 200 A
Zuzycie wtasne na magistrali KNX:

- typowe 5 mA
- w trybie czuwania 3 mA
Wymiary 10 modutow, 10 x 17.5 mm

Pomoc w razie problemow

Sterowanie reczne nie jest mozliwe
Przyczyna 1: przetgcznik (1) nie znalazt sie w

pozycji € 1/&32.

Przetaczyc¢ przetgcznik na €1/ 2.

Przyczyna 2: sterowanie reczne nie zostato
uruchomione (Systemlink)

Za pomoca aplikacji zezwoli¢ na reczne sterowanie

Praca magistrali niemozliwa

Przyczyna 1: brak napiecia magistrali.

Sprawdzi¢ zaciski przytaczeniowe magistrali pod
katem prawidtowej biegunowosci.

Sprawdzi¢ napiecie magistrali krétko naciskajac
przycisk programowania (5), jesli napiecie jest
obecne, zapala sie czerwona dioda LED.

Jesli dostepne jest napiecie sieciowe bez napiecia
magistrali — czerwona dioda LED przycisku progra-
mowania (5) miga.

Przyczyna 2 : Reczne sterowanie jest aktywne.
Przetacznik (1) znajduje sie w pozycji € /&3 2.
Przetgczy¢ przetacznik (1) do pozycji auto1/auto2.

Zaluzje/rolety nie osiagaja docelowej pozycji

Przyczyna: Czas pracy zaluzji/rolet zostat
niewtasciwie skonfigurowany.

Sprawdzi¢ czas pracy. Zmierzy¢ ponownie oraz
przeprogramowac, jesli jest to konieczne.

2 max X max

20A 20A

—~— ——
3 max C1 C2 C3
0 { ca

Catkowita obcigzalno$¢ pragdowa
sgsiednich wyjs¢: 20A

E Prawidtowe usuwanie produktu
(zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny).

Oznaczenie umieszczone na produkcie lub w odnoszacych
do niego tekstach wskazuje, ze produktu po uptywie okresu
uzytkowania nie nalezy usuwa¢ z innymi odpadami
pochodzacymi z gospodarstw domowych. Aby uniknaé
szkodliwego wptywu na $rodowisku naturalne i zdrowie ludzi
wskutek niekontrolowanego usuwania odpaddw, prosimy o
oddzielenie produktu od innego typu odpaddéw oraz
odpowiedzialny recycling w celu promowania ponownego
uzycia zasobéw materialnych jako dobrej praktyki.

W celu uzyskania informacja na temat miejsca i sposobu
bezpiecznego dla $rodowiska recyklingu tego produktu
uzytkownicy w gospodarstwach domowych powinni
skontaktowac sig z punktem sprzedazy detalicznej, w ktérym
dokonali zakupu produktu lub organem wtadz lokalnych.
Uzytkownicy w firmach powinni skontaktowac¢ sie ze swoim
dostawca i sprawdzi¢ warunki umowy zakupu. Produktu nie
nalezy usuwac z innymi odpadami komercyjnymi.

Do stosowania w catej Europie C € oraz w Szwajcarii
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