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1. Zastosowanie i charakterystyka ukladu SZR TYP SR-ST1 z
przekaznikiem programowalnym LOGIC-10HR-A

Uktad samoczynnego zataczania rezerwy zasilania (SZR) ze sterownikiem LOGIC-

10HR-A jest przeznaczony do zapewniania ciggtosci zasilania w sieciach n/n dla odbiorcow
energii elektrycznej: kategorii II ($redniej) oraz kategorii III (wysokiej). SZR zostat
przystosowany do pracy w ukladzie sie¢ — sie€ i sie€ - agregat wedtug ponizszych schematow
1 diagramow laczen.
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Rys. 1. Schematy wraz z diagramami #gczen realizowane przez uktad SZR siec-siec i siec-

agregat z przekaznikiem programowalnym LOGIC-10HR-A

Sterownik zostal zaprogramowany do sterowania dwoma stycznikami serii CEM do

160kW — 300A (AC3).
Sterownik realizuje przetaczenia:

SZR - samoczynne zalaczenie rezerwy W przypadku zaniku napigcia na linii
podstawowej

APZ — automatyczny powro6t zasilania (na napiecie z linii podstawowej)

AZZ — automatyczne zalaczenie zasilania podstawowego lub rezerwowego po
wlaczeniu sterownika do pracy.

dodatkowo sterownik realizuje automatyczne zataczenie zasilania rezerwowego w
przypadku czestych zanikow napi¢¢ na linii podstawowej — powrdt do linii
podstawowej nastepuje po odmierzeniu nastawionego czasu pod warunkiem ustgpienia
czestych zanikow napigé na linii podstawoweyj.

Uktad SZR ze sterownikiem LOGIC-10HR-A zapewnia:

mozliwos¢ ustawienia czasow zwloki reakcji na wytaczenie aparatow wykonawczych
oraz czasOw zwloki reakcji na zatgczenie aparatoéw wykonawczych

mozliwos¢ rgcznego sterowania aparatami wykonawczymi (zatacz/wyltacz)
wylaczenie awaryjne w przypadku pojawienia si¢ sygnalu z przycisku przeciw-
pozarowego

blokady programowe, elektryczne 1 mechaniczne przed zalgczeniem do pracy
réwnoleglej oraz blokade elektryczng przed zalgczeniem i wylaczeniem w przypadku
wylgczenia przeciw-pozarowego (blokada ta dziata do momentu wylaczenia sygnatu z
przycisku przeciw-pozarowego i nacisni¢cia przycisku RESET)

kontrole wykonywania czynnosci tgczeniowych przez styczniki i blokade dziatania
sterownika w przypadku wykrycia nieprawidtowosci



e sygnalizacj¢: stanu potozen glownych stykow stycznikow (otwarty/zamknigty),
wylaczenia przeciw-pozarowego

e wizualizacj¢ pracy ukltadu SZR na wyswietlaczu LCD sterownika wraz z
wys$wietlaniem komunikatéw w przypadku wystgpienia nieprawidtowosci.

2. Dzialanie ukladu SZR TYP SR-ST1

2.1. Wiadomosci ogdlne

Uktad SZR zostal zaprojektowany w dwoch wersjach — z wyprowadzeniem
aparatow wizualizacyjno-sterowniczych na elewacje¢ rozdzielnicy (wersja 4.0) oraz do
zamontowania aparatow wizualizacyjno-sterowniczych na szynie TH35 (wersja 3.0). W
wersji 3.0 wykorzystano przyciski z klawiatury sterownika do sterowania stycznikami.
Schematy elektryczne do obu wersji znajduja si¢ na koncu niniejszej dokumentacji.

Tryb pracy automatycznej realizowany jest przez sterownik serii LOGIC model
10HR-A. W wersji 4.0 modut gtowny LOGIC 10HR-A rozbudowany jest o modut
rozszerzen wejs¢/wyjs¢ model 8ER-A. LOGIC sa prostymi sterownikami PLC. Model
10HR-A posiada 6 wejs¢ cyfrowych i 4 wyjscia cyfrowe — przekaznikowe. Modut
rozszerzeh 8ER-A ma 4 wejscia i 4 wyjscia cyfrowe. Mozliwe jest takze zastosowanie
zamiennie sterownika LOGIC 20HR-A, ktory posiada 12 wej$¢ cyfrowych i 8 wyjsé¢
cyfrowych — przekaznikowych. LOGIC wyposazony jest w klawiatur¢ oraz wyswietlacz
LCD. Zasilany jest napigciem 100~240VAC. Szczegdtowa specyfikacja techniczna
dotyczaca sterownikéw LOGIC znajduje si¢ w katalogu ETI w dziale ETICONTROL, a
wiecej informacji do uzyskania w instrukcji obstugi sterownikéw LOGIC, dostgpnej na
stronie: https://www.etipolam.com.pl/wsparcie-techniczne/instrukcje-obslugi

Napigcie zasilajace: sterownik LOGIC, lampki sygnalizacyjne oraz pozostale
elementy uktadu sterowania, jest pobierane z jednej fazy linii podstawowej. Jezeli nastapi
zanik napigcia na L1 linii podstawowej, wowczas odpowiedni przekaznik pomocniczy
natychmiast przetaczy styki tak, ze napiecie zasilania bedzie pobierane z jednej fazy linii
rezerwowej. Cewka stycznika gtownego KM1 (z linii podstawowej) jest zasilana z L1
linii podstawowej. Cewka stycznika gldownego KM2 (z linii rezerwowe;j) jest zasilana z L1
linii rezerwowej.

Uklad kontroluje trzy fazy napigcia podstawowego i1 rezerwowego za pomoca
przekaznikow DZN-1. Zanik napigcia jednej fazy oznacza catkowity zanik napigcia
zasilania. Zadziatanie przekaznika DZN-1 powoduje przetaczenie styku tego przekaznika
i wyslanie informacji do sterownika LOGIC (zanik napigcia na linii podstawowej -
wejscie 101, zanik napigcia na linii rezerwowej — wejscie 102).

O zamknigciu lub otwarciu stykow stycznika gléwnego sterownik LOGIC
otrzymuje informacje ze stykow pomocniczych (stycznik linii podstawowej
otwarty/zamknigty — wejscie 103, stycznik linii rezerwowej otwarty/zamknigty — wejscie
104).

Do wejScia 105 sterownika podlaczony jest sygnat z  wylacznika
przeciwpozarowego. Pojawienie si¢ tego sygnatu natychmiast blokuje dziatanie programu.

Sygnal  podlaczony do wejscia 106 pochodzi od I3cznika praca
reczna/automatyczna.

2.2. Sygnalizacja dzialania ukladu SZR

Aktualny stan pracy uktadu SZR jest sygnalizowany przez 3 lampki oraz poprzez
komunikaty wy$wietlane na wyswietlaczu LCD sterownika.



e Lampka barwy czerwonej H1 — sygnalizacja pozycji zamknigtej aparatu
wykonawczego KM1

e Lampka barwy czerwonej H2 — sygnalizacja pozycji zamknigtej aparatu
wykonawczego KM2

e Lampka barwy z6ltej H3 — sygnalizacja pojawienia si¢ sygnatu od wytacznika
przeciwpozarowego.
Jednoczes$nie aktualny stan pracy uktadu SZR pokazywany jest na wyswietlaczu

LCD sterownika LOGIC (patrz Rys. 2). Pozostate, wyswietlane komunikaty zostana
opisane w nastepnych podrozdziatach.
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Rys. 2. Wizualizacja stanu pracy uktadu SZR na wyswietlaczu LCD przekaznika
programowalnego LOGIC-10HR-A

2.3. Tryb pracy automatycznej

Lacznik S3 realizuje wybor pracy recznej badz automatycznej. Po przelaczeniu
tacznika S3 do pozycji pracy automatycznej, sterowanie zatgczeniem/wylaczeniem
aparatow wykonawczych realizuje sterownik LOGIC 1 od razu przystepuje do zalaczenia
odpowiedniego aparatu wykonawczego zgodnie z aktualnymi warunkami zasilania.
Przyciski sterowania recznego sg wowczas nieaktywne.

W przypadku zaniku napigcia na fazie L1 linii podstawowej stycznik KM1
natychmiast zostaje wylaczony, natomiast w przypadku zaniku napigcia na fazach L2 lub
L3, sterownik zaczyna odmierza¢ czas zwloki na wyltaczenie KM1 i pojawia sie¢
komunikat, tak jak to przedstawiono na Rys. 3. Fabrycznie czas ten ustawiony jest na 1
sek. Jezeli zanik napigcia na linii podstawowej bedzie trwat dtuzej niz ustawiony czas
zwloki w sterowniku, wowczas nastapi wytaczenie aparatu KM1.,
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Rys. 3. Komunikat przedstawiajgcy czas zwtoki na wylgczenie KM 1



Po wylaczeniu aparatu KMI, sterownik zaczyna odmierza¢ czas zwtoki na
zalaczenie KM2 i pojawia si¢ komunikat, tak jak to przedstawiono na Rys. 4. Fabrycznie
czas ten ustawiony jest na 1 sek. Jezeli w trakcie odmierzania tego czasu nie powroci
napigcie na linii podstawowej, aparat KM2 zostanie zataczony.
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Rys. 4. Komunikat przedstawiajgcy czas zwloki na zalgczenie KM?2

Po zataczeniu drugiego aparatu KM2 i po powrocie napigcia na linii podstawowej
sterownik zaczyna odmierza¢ czas zwtoki na wyltaczenie KM2 i pojawia si¢ komunikat
jak na Rys 5. Fabrycznie czas ten ustawiony jest na 1 sekunde. Jezeli powrdt napigcia na
linii podstawowej bedzie trwal dtuzej niz ustawiony czas zwloki, woéwczas aparat KM2
zostanie wytaczony.
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Rys. 5. Komunikat przedstawiajgcy czas zwltoki na wylgczenie KM?2

Po wylaczeniu aparatu KM2, sterownik zaczyna odmierza¢ czas zwloki na
zalagczenie KM i pojawia si¢ komunikat, tak jak to przedstawiono na Rys. 6. Fabrycznie
czas ten ustawiony jest na 1 sek. Jezeli w trakcie odmierzania tego czasu nie zaniknie
napiecie na linii podstawowej, aparat KM1 zostanie zalgczony.
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Rys. 6. Komunikat przedstawiajgcy czas zwloki na zalgczenie KM1



Jezeli w trybie normalnej pracy, tj. obecne jest napigcie na linii podstawowej i
rezerwowej, pojawia si¢ czeste zaniki napi¢¢ na linii podstawowej (fabrycznie ustawiono
4 zaniki w przedziale czasu 4 sekund) wowczas automat spowoduje przetgczenie na lini¢
rezerwowa na ustawiony czas (fabrycznie 30 sekund — patrz Rys. 7)

Cras opoZnienia — POWEOT DO LINIIT

wartose zadana \ L1 ZA
" T09=30. 005z

Czas opdinienia — ;”___‘_% TOS9=##. ##Sec
wattosc aktualnie

odmierzona

Rys. 7. Komunikat przedstawiajgcy czas po odmierzeniu ktorego nastqpi powrot na linie
podstawowq
W ukladzie sie¢-agregat wartoSci czasow zwiloki na zalgczenie 1 wylaczenie
aparatu KM2 ustawione sg fabrycznie na 10s. Pozostale warto$ci czaséw zwloki
(zalaczenie KM1, wylaczenie KM1) fabrycznie ustawiono na 1s. Wybieg agregatu
ustawiono na 1 min

2.4. Tryb pracy recznej

Po przetaczeniu tacznika S3 do pozycji pracy rgcznej, sterowanie Stycznikami
realizowane jest za pomocg przyciskow S1, S2 (wersja 4.0). Nacisnigcie przycisku S1 na
czas dhluzszy niz 100ms powoduje zalaczenie stycznika KMI1. Ponowne naci$nigcie
przycisku S1 na czas dluzszy niz 100ms powoduje wylaczenie stycznika KM1. W
analogiczny sposob odbywa si¢ sterowanie drugim stycznikiem KM2.

Zalaczenie stycznika KMI1 mozliwe jest, gdy na linii podstawowe] wystepuje
napiecie. Zalaczenie stycznika KM2 mozliwe jest, gdy na linii rezerwowej wystepuje
napiecie. W przypadku zataczenia jednego z aparatow, blokada programowa i elektryczna
nie zezwoli na zalaczenie drugiego aparatu wykonawczego. Nie jest takze mozliwe
jednoczesne zadziatanie przyciskow na zalacz (zabezpieczenie przed jednoczesnym
nacisnigciem).

W wersji 3.0 za przycisk S1 odpowiada przycisk z klawiatury sterownika: Q

Za przycisk S2 odpowiada przycisk z klawiatury sterownika: e

Za przycisk RESET S5 odpowiada przycisk z klawiatury sterownika: o

W trybie pracy recznej na wyswietlaczu sterownika pojawia si¢ komunikat
informujacy o pracy rgcznej oraz stanie zalaczenia aparatow wykonawczych ON/OFF
(patrz Rys. 8).

PRACA RECZNA=>
zal /wy EN1 OFF
+zal /wy EMNZ OFF
lreset

Rys. 8. Komunikat przedstawiajgcy informacje o pracy recznej uktadu SZR



2.5. Wylaczenie przeciw-pozarowe

Przycisk S4 na schemacie odpowiada za przycisk wylgczenia przeciw-
pozarowego. W przypadku naci$nigcia przycisku ppoz nastepuje natychmiastowe
wylaczenie aktualnie zalaczonego aparatu wykonawczego. Wylaczenie to spowoduje
zapalenie si¢ lampki H3. Sterownik zostaje zablokowany, natomiast w trybie pracy
rgcznej nie jest mozliwe zalaczenie Ilub wylaczenie ktoregokolwiek aparatu
wykonawczego.

Procedura powrotu uktadu do normalnej pracy powinna wyglada¢ nastepujaco:

- wylaczenie sygnatu od wytacznika przeciw-pozarowego

- przetaczenie do trybu pracy recznej

- naci$nigcie przycisku RESET

- przetaczenie do trybu pracy automatycznej

Po naci$nigciu przycisku ppoz pojawia si¢ takze komunikat na wyswietlaczu
sterownika, wraz z informacjami jak przeprowadzi¢ doprowadzenie uktadu SZR do stanu
normalnej pracy (patrz Rys. 9).

WYLACZENIE PPOZ
usun ppoziwlacz
pr recznainacisn
ij reset |

Rys. 9. Komunikat przedstawiajgcy informacje o wylgczeniu przeciw-pozarowym

Jezeli w momencie naci$nigcia przycisku ppoz zaden z aparatow wykonawczych
nie byl zalaczony (w trybie pracy r¢cznej lub w trybie pracy automatycznej podczas
przelaczania z jednej linii na druga), woOwczas sterownik zostanie natychmiast
zablokowany, przyciski sterowania rg¢cznego zostang zablokowane, natomiast w trybie
pracy automatycznej nie bedzie mozliwe zalgczenie zadnego z aparatow wykonawczych.
Powr6t do normalnej pracy powinien zosta¢ przeprowadzony w sposob jak opisano

powyzej.
2.6. Usterki i sytuacje krytyczne

Niewykonanie czynno$ci tgczeniowych przez cewki stycznikéw z powodu awarii
cewek, ,,sklejenia” stykow glownych stycznika, badz z powodu awarii innego elementu w
ukladzie spowoduje zablokowanie dziatania sterownika oraz pojawienie si¢ na
wyswietlaczu LCD jednego z komunikatow z Rys. 10. Sterownik pozostanie
zablokowany, az do momentu nacis$niecia przycisku RESET S5. Jezeli przyczyna
pojawienia si¢ komunikatu nie zostanie usuni¢ta i zostanie nacisnigty przycisk RESET S5,
woOwczas sterownik jeszcze raz zostanie zablokowany i ponownie pojawi si¢ stosowny
komunikat.

o[TCZNIE EN1 STTUZNIE ENL oTTCZNIE ENZ STTCZNIE ENZ
NIE ZOSTAL NIE Z0S5TAL NIE ZOSTAL NIE ZO0STAL
WYLACZONY => ZALACZONY => WYLACZONY => ZALACZONY =>
STER. ZABLOKOWANT )| STER. ZABLOKOWANY || STER. ZABLOKOWANY || STER. ZABLOKOWANT

Rys.10. Komunikaty przedstawiajgce informacje o niewykonaniu czynnosci tgczeniowych
przez aparaty wykonawcze



3. Budowa i konfiguracja ukladu SZR TYP SR-ST1 z przekaznikiem
programowalnym LOGIC-10HR-A

3.1. Wykaz elementéw — TYP SR-ST1 wersja 3.0

Uktad SZR z przekaznikiem LOGIC jest przystosowany do sterowania Stycznikami
powietrznymi serii CEM (do 160kW, 300A (AC3)). Wykaz niezbednych elementow
sktadowych uktadu SZR dla wersji 3.0 przedstawiony jest w Tabeli 1. W zaleznosci od
wymagan projektowych w zakresie typu oraz pradu znamionowego nalezy dobrac
odpowiednie aparaty wykonawcze (pozycje od 1 do 2). W zestawieniu z Tabeli 1 podane
zostaly przyktadowe aparaty wykonawcze — styczniki o pradzie znamionowym 250A (AC3),
a takze blokada mechaniczna - odpowiednia do tej wielkosci stycznikow. W przypadku
stycznikdw, w ktoérych nie ma wbudowanych stykéw pomocniczych, nalezy dobraé
odpowiednie styki pomocnicze (1 rozwierny i 2 zwierne). Pozostale pozycje pozostaja takie
same, niezaleznie od wielkos$ci dobranego stycznika.

o oPIS SYMBOL ILose | SUMBOL N4
KODOWY
Aparaty wykonawcze*
1 | 004656143 | Stycznik powietrzny CEM250.22-230V-50/60Hz KM1, KM2
004643602 | Blokada mechaniczna BLIME112-300E -
Aparaty automatyki sterowania
3 | 002470285 | Detektor zaniku napigcia DZN-1 2 DZN-1
4 | 002520004 | Rozigcznik bezpiecznikowy EFD 8 3p 2 F1...F6
5 | 002610005 | Wkfadka topikowa cylindryczna CH8x32 gG 6A/400V 6 F1...F6
6 | 002471220 | Przekaznik inst. - z lampkg sygnalizacyjng biatg VS316K (230 V AC) 1 K1
7 | 002461230 ﬁitggﬁnik modutowy 20A 2 styki rozwierne (1 mod. 2 R 20-02 230V 1 K3
8 | 004780030 ISD_rrzle_I;é(z)'nik programowalny z oprogramowaniem LOGIC-ST1-3.0 1 ]L-(())SFLSA-\
9 | 002423122 | Rozigcznik izolacyjny 25A SV 125 1 S3
11 | 002471550 | Sygnalizator obecnosci napigcia (1 x czerwona LED) | SON H-1R 2 H1,H2
12 | 002471554 | Sygnalizator obecnosci napiecia (1 x zétta LED) SON H-1Y 1 H3
Aparaty na drzwi rozdzielnicy
13 | 004771482 Przycisk kompaktowy z guzikiem-grzybek, ECM-T10-R 1 Sa*

odryglowywany przez obrét, 1NO, czerwony

* przyktadowe aparaty wykonawcze dla 250A (AC3) ]
** przycisk awaryjnego wylgczenia, moze by¢ zastgpiony dowolnym modutowym przyciskiem NO lub przyciskiem P-POZ na obiekcie

Tabela 1. Spis elementow sktadowych uktadu SZR dla wersji 3.0 dla przyktadowej wielkosci stycznikow 250A

Aparaty z Tabeli 1 nalezy podiaczy¢ wedtug schematu dla wersji 3.0 z przedostatniej
strony niniejszej dokumentacji.




3.2. Wykaz elementow — TYP SR-ST1 wersja 4.0

Wykaz niezbednych elementoéw sktadowych uktadu SZR dla wersji 4.0 przedstawiony
jest w Tabeli 2. W zaleznosci od wymagan projektowych w zakresie typu oraz pradu
znamionowego nalezy dobra¢ odpowiednie aparaty wykonawcze (pozycje od 1 do 2). W tym
zestawieniu takze podane zostaty przyktadowe aparaty wykonawcze — styczniki o pradzie
znamionowym 250A (AC3) i blokada mechaniczna odpowiednia do tej wielkosci stycznikow.
W przypadku stycznikéw, w ktérych nie ma wbudowanych stykéw pomocniczych, nalezy
dobra¢ odpowiednie styki pomocnicze (1 rozwierny i 2 zwierne). Pozostale pozycje pozostaja
takie same, niezaleznie od wielko$ci dobranego stycznika. Aby uklad moégl pracowaé w
uktadzie sie¢-agregat , nalezy dotaczyC jeszcze specjalny przekaznik czasowy z Tabeli 3.

NOWY
LP | NUMER OPIS SYMBOL ILOSC géﬂgﬁkgé
KODOWY
Aparaty wykonawcze*
004656143 | Stycznik powietrzny CEM250.22-230V-50/60Hz 2 KM1, KM2
004643602 | Blokada mechaniczna BLIME112-300E
Aparaty automatyki sterowania
3 | 002470285 | Detektor zaniku napiecia DZN-1 2 DZN-1
4 | 002520004 | Roztgcznik bezpiecznikowy EFD 8 3p 2 F1...F6
5 | 002610005 | Wkitadka topikowa cylindryczna CH8x32 gG 6A/400V 6 F1...F6
6 | 002471220 | Przekaznik inst. - z lampkg sygnalizacyjng bialg VS316K (230 V AC) 1 K1
7 | 002461230 g?é;z;lk modufowy 20A 2 styki rozwierne (1 mod. 2 R 20-02 230V 1 K3
8 | 004780031 ngzle_lzagmk programowalny z oprogramowaniem LOGIC-ST1-4.0 1 ]IT(?|_|GRI_CA-\
. LOGIC-
9 | 004780007 | Moduf rozszerzen 100+240VAC, 4/4 we/wy przek. LOGIC-8ER-A 1 8ER-A
Aparaty na drzwi rozdzielnicy
Przycisk kompaktowy z guzikiem-grzybek, Tn.
10 | 004771482 odryglowywany przez obrét, 1NO, czerwony ECM-T10-R 1 S4
11 | 004771453 gigre% kompaktowy z guzikiem krytym i stykiem NO, ECF-10-C 1 RESET S5
12 | 004771451 Iz\liaefg% kompaktowy z guzikiem krytym i stykiem NO, ECF-10-G 2 S1, 82
13 | 004770818 i‘z(a:mpka sygnalizacyjna LED D=20MM ZOt.TA 230V LS LED 20 Y 230 1 H3
14 | 004770817 ;gg‘\ﬁ’;acsygna"zacyjna LED D=20MM CZERW. LS LED 20 R 230 2 H1, H2
Naped pokretny piérkiem dwupotozeniowy, bez N
15 | 004771302 powrotu 0-1 30 st., Czarny EGS2-N-C 1 S3
16 | 004771500 | tgcznik normalnie otwarty - NO E-NO 1

* przyktadowe aparaty wykonawcze dla 250A (AC3) ]
** przycisk awaryjnego wylgczenia, moze by¢ zastgpiony dowolnym modutowym przyciskiem NO lub przyciskiem P-POZ na obiekcie
Tabela 2. Spis elementow sktadowych uktadu SZR dla wersji 4.0 dla przyktadowej wielkosci stycznikow 2504

NOWY
LP | NUMER OPIS SYMBOL ILOSE gmgﬁkgé
KODOWY
Przekaznik czasowy-opdéznione )
17 | 002470074 Zalaczenie/wylaczenie CRM-82TO 1 K8

Tabela 3. Dodatkowe elementy wchodzgce w skiad uktadu SZR w ukiadzie siec-agregat

Aparaty z Tabeli 2 i 3 nalezy podlaczy¢ wedlug odpowiedniego schematu dla wersji 4.0 z
ostatniej strony niniejszej dokumentacji.
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3.3. Polaczenie z agregatem

W uktadzie sie¢-agregat, zanik napigcia na linii podstawowej powoduje zadziatanie
specjalnego przekaznika czasowego CRM-82TO, w ktérym nastawiany jest czas opoznienia
na start agregatu. Styk wyjsciowy przetaczny tego przekaznika stluzy do wystania sygnatu
start/stop do agregatu. Zanik napigcia na linii podstawowej dtuzszy od czasu ustawionego w
tym przekazniku, spowoduje przelgczenie styku wyjéciowego przekaznika CRM-82TO i
wystanie sygnatu start do agregatu. Czas opdznienia na stop agregatu (wybieg) ustawiany jest
w sterowniku LOGIC za pomocg klawiatury.

Mozliwe jest takze pominigcie w uktadzie przekaznika czasowego CRM-82TO,
wowcezas zanik napigcia na linii podstawowej spowoduje natychmiastowe wystanie sygnatlu
start do agregatu — rozwarcie styku na wyjsciu Y04 z modutu rozszerzen LOGIC-8ER-A.
Powro6t napiecia na linii podstawowej spowoduje natychmiastowe wystanie sygnatu stop do
agregatu — zamknigcie styku na wyjs$ciu Y04 z modutu rozszerzen.

3.4. Konfiguracja — zmiana nastaw

W celu ustawienia pozadanych wartosci parametrow pracy uktadu SZR, nalezy postuzy¢ sig¢
klawiaturg sterownika.

Naciskanie przycisku o spowoduje, ze beda pojawia¢ si¢ kolejne ekrany
umozliwiajagce zmiang parametrow uktadu SZR. Na Rys. 11 pokazano wszystkie ekrany

edycji parametrow. Naci$nigcie przycisku 0 spowoduje zamknigcie ekrandw do zmiany
parametrow.

WYLACZENIE EN1 WYLACZENIE ENZ
T03=01.005ec TOT=01. 005ec
TOS=f#. #HtSec TOT=H#. #H5ec

ZALACZENIE ENZ
TOR=01. 005ec
TOS=h# . ##5ec

ZALACZENIE EN1
TO1=01.005ec
TO1=##.##5ec

POWRCT DO LINII || LICZBA ZAN.NAP. |IWYBIEG AGREGATU
L1 ZA CO1 W CZASIE ds T12=0001 Min
TO9=30. 005ec CO1=000004

TO9=## . ##tbec sTATUS=0FF

Rys. 11. Widok ekranow edycji parametrow

Ekrany te dotycza kolejno:

- zmiany czasu zwloki na wylaczenie KM1

- zmiany czasu zwloki na wylgczenie KM2

- zmiany czasu zwloki na zatgczenie KM1

- zmiany czasu zwtloki na zatgczenie KM2

- zmiany czasu powrotu do linii podstawowej, w przypadku przetaczenia na lini¢
rezerwowg po wystgpieniu czestych zanikéw napigc na linii podstawowe;j

- zmiany liczby zanikéw napigé, jakie musza pojawi¢ si¢ na linii podstawowej w
czasie 4s aby moglo nastgpic¢ przelgczenie na lini¢ rezerwowa na czas ustawiony w
poprzednim ekranie (T09) oraz zmiany statusu dzialania tej funkcji — wlaczona lub
wytaczona
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- zmiany czasu zwloki na wyslanie sygnatu stop do agregatu — tzw. czas wybiegu
agregatu (tylko przy zastosowaniu przekaznika CRM 82-TO0).

Edycja parametrow odbywa si¢ poprzez nacisni¢cie przycisku SEL - w (pojawi si¢

wowcezas kursor na ekranie) nastgpnie za pomocg przyciskow 0, 0, e, e nalezy
okresli¢ miejsce kursora, czyli parametr do zmiany.

Nastepnie ponownie nacisngé przycisk SEL - w 1 za pomocg przyciskow o, 0 wybraé
pozadang warto$¢ parametru. Aby zatwierdzi¢ wybor nalezy nacisng¢ przycisk OK - A

Wyjscie z poziomu edycji nastapi po naci$ni¢ciu przycisku ESC - .

Ponizej zamieszczono przyktad zmiany warto$ci czasu zwloki na zataczenie KM1 z 1s
na 1,5s:

ZALACZENIE EN1 ZALACZENIE EN1 ZALACZENIE ENM1
T01=01.005ec ﬂ To1=H1.005ec e T01=01.005ec ﬂ
TO1=##. ##5ec TO1=##.##5ec TO1=w#. ##5ec

— —>

ZALACZENIE KL | §p  [ZALACZENIE KHL | o B [ZALACZENIE K1
|

T01=01.005ec T01=01.505ec T01=01.505ec

TOL=H#. ##Sec TOL=##. #HSec TOL=HE. ##Sec

Rys. 12. Zmiana wartosci czasu zwtoki na zatqczenie KM1 z 1s na 1,5s

Zmiana warto$ci pozostalych parametrow przebiega w sposob analogiczny do
przyktadu przedstawionego powyzej.

Uwaga! Nie zaleca si¢ ustawia¢ wartos$ci czaséw zwloki na zalaczenie KM1 i KM2
mniejszych niz 0,5s ze wzgledu na konsekwencje zbyt cze¢stego przelaczania z jednej linii
na drugg. Z tego samego powodu nie zaleca si¢ takze ustawiania liczby zanikéw napieé
mniejszej niz 3 oraz czasu powrotu na lini¢ podstawowa mniejszego niz 30s. Wartosci
czas6w opé6znienia na wylaczenie KM1 i KM2 moga by¢ ustawione na 0s.

W ukladzie sie¢-agregat nie zaleca si¢ ustawia¢ wartoSci czasow zwloki na
wylaczenie i zalaczenie W2 kroétszych niz 10s.

3.5. Schematy polaczen
schematy w formacie PDF dostepne na stronie:
https://www.etipolam.com.pl/wsparcie-techniczne/instrukcje-obslugi
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PRZYKLADOWE

PODLACZENIE PRZEKAZNIKA LOGIC—10HR—A

Up —podstawome Jn400V AC

"siec

Ur —rezerwome 3x400V AC

siec’

ZE STYCZNIKAMI TYP SR—5T1 wer. 3.0

Przekozaik wberu napiecia sterujacege
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Legenda
N linii pods sawowe, W Uil rezerwows.j K1 —p " naplecia steru]
K3 —Praskamik pomocniczy do wyloczenia stycnikow KN 1 KMZ
H1 ~Zewnetrzny polozenia stycznike
H% ~Zawnatrzny polozenia stycznike KM2
~Zewntran: lzecs prayclsku P.
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S4~Przycisk p.poz na oblekcle
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n.20m
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PRZYKLADOWE

PODLACZENIE
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