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UWAGA! A

— Przed uzyciem i instalacjg urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac ninigjsza instrukcje.

- Tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel, zgodnie z obowiazujacymi przepisami, w celu unikniecia obrazen oséb lub uszkodzenia przedmiotow.

- Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odfaczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢ zaciski przektadnika pradowego.

~ Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo elektryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania urzadzenia.

- Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane katalogowe nie moga mie¢ w zwigzku z tym zadnej wartosci umownej.

- Winstalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przefgcznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sie w bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ fatwo osiagalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie
sfuzace do wytgczania urzadzenia: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.1.

~ Urzadzenie nalezy czysci¢ miekka szmatka, nie stosowac $rodkéw Sciermych, ptynnych detergentéw lub rozpuszczalnikéw.
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WPROWADZENIE

Automatyczne regulatory wspétczynnika mocy DCRG8 i DCRG8IND zaprojektowano, aby oferowac najnowoczesniejsze funkcje niezbgdne w przypadku zastosowan w zakresie kompensacji wspétczynnika mocy. Wykonany

z zastosowaniem specjalnej obudowy o niezwykle kompaktowych wymiarach, regulatory DCRG8 i DCRG8IND tacza w sobie nowoczesny projekt w czesci przedniej, co pozwala na praktyczny montaz oraz mozliwo$¢ rozbudowy
w czesci tylnej, gdzie mozna umiesci¢ moduly serii EXP. Wyswietlacz graficzny LCD zapewnia przejrzysty i intuicyjny interfejs uzytkownika.

DESCRIPTION

- Automatyczny regulator wspéiczynnika mocy z 8 wbudowanymi stopniami do sterowania kondensatorami, z mozliwoscig rozbudowy do maksymalnie 24 stopni.
- Wyswietlacz graficzny z pod$wietleniem LCD, 128x80 pikseli, 4 poziomy szarosci.

- 5 przyciskow do poruszania sie po funkcjach i ustawieniach.

- Czerwony wskaznik LED informujacy o alarmie/nieprawidiowym dziataniu.

- Teksty dotyczace pomiaréw, ustawien i komunikaty w 10 jezykach.

- Szyna rozszerzen z 4 gniazdami dla modutéw rozszerzen serii EXP:

. Interfejsy komunikacji RS232, RS485, USB, Ethemnet, Profibus, GSM/IGPRS
. Dodatkowe wejscia/wyjécia: cyfrowe, potprzewodnikowe lub przekaznikowe
. Wejscia/wyjécia: analogowe (napieciowe, pradowe) oraz czujnika temperatury PT100

- Mozliwe dziatanie kilku urzadzen potaczonych w trybie Master/Slave:
. Maksymalna konfiguracja: Master + 8 slave.
. Maksymalnie 32 kontrolowane stopnie ogdtem.
. Maksymalnie 18 stopni na kazda jednostke.
. Maksymalnie 16 wyj$¢ potprzewodnikowych na kazda jednostke.
. Maksymalnie 24 stopnie mieszane (przekazniki + ptprzewodnikowe).
. Stopnie mozna taczy¢ rownolegle.
- Zaawansowane funkcje programowalnych wejs¢/wyjsc.
- Mozliwos¢ zdefiniowania alarméw przez uzytkownika.
- Wysoka doktadno$¢ pomiaréw dokonywanych metoda rzeczywistych wartoéci skutecznych (TRMS).
- Wejscie pomiaru napigcia: sie¢ L1-L2-L3-N.
- Wejscie pomiaru praddw trojfazowych.
- Przedni optyczny interfejs programowania, izolowany galwanicznie, o wysokiej predkosci IP65, kompatybilny z USB i Wi-Fi.
- Zegar i datownik z funkcja podtrzymania.
- Zapisywanie w pamieci ostatnich 250 zdarzen.

FUNKCJE PRZYCISKOW NA PANELU PRZEDNIM

Przycisk v - Stuzy do przywotywania menu gtéwnego i do potwierdzania dokonanego wyboru.

Przyciski A i ¥ - Stuzq do przewijania wyswietlanych stron lub do wybierania poszczegaélnych opcji z listy menu.
Przycisk < - Stuzy do zmniejszania ustawienia/wyboru lub do wychodzenia z menu.

Przycisk » - Stuzy do przewijania ewentualnych podstron lub do zwigkszania ustawianej warto$ci.

WSKAZNIKI LED NA PANELU PRZEDNIM
Czerwony wskaznik LED alarmu - Jesli miga, wskazuje, ze alarm jest aktywny.

- Podswietlany wyswietlacz LCD
- Panel poruszania sig po stronach i menu | Lovato)
- Wskaznik LED aktywnego alarmu

- Optyczny interfejs do programowania
- Okienko opcji personalizacji

MAIN PAGE
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PODLACZANIE ZASILANIA PO RAZ PIERWSZY

- Przy pierwszym podigczeniu zasilania urzadzenie moze zazadac ustawienia zegara i kalendarza (RTC), gdy nie jest on gotowy do pracy.

- Nastepnie zostanie wyswietlone okno, w ktdrym uzytkownik bedzie musiat okreslic jezyk, jakiego chce uzywac do poruszania sig po wyswietlaczu. Po nacisnigciu OK (v) nastapi przejécie bezposrednio do parametru P01.01, aby
wybrac jezyk.

SET LANGUAGE

EIEXIT

- Nastepnie zostanie wyswietlone okno, ktére wymaga ustawienia wartoéci pierwotnej przektadnika pradowego, za ktérej ustawienie zwykle odpowiada instalator lub uzytkownik koficowy. Réwniez w tym przypadku mozliwy bedzie
bezposredni dostep do ustawier odpowiedniego parametru P02.01.

SET CT PRIMARY

EOk @ EIEXIT

- Opisana powyzej procedure powtarza si¢ przy kazdorazowym podigczaniu napiecia, dopdki nie zostanie ustawiona warto$¢ pierwotna przektadnika pradowego w parametrze P02.01.
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TRYBY PRACY
Prawidtowo wybrany tryb pracy wyswietlany jest w negatywie w $rodkowej czesci strony gtéwne. Istnieja trzy mozliwe tryby pracy, kére wymieniono ponizej:

Tryb TEST
- Gdy urzadzenie jest fabrycznie nowe i nigdy wczesniej nie zostato zaprogramowane, wehodzi automatycznie w tryb TEST, ktory umozliwia instalatorowi reczna aktywacje poszczegdlnych wyjs¢ przekaznikowych, aby méc sprawdzi¢

poprawno$¢ okablowania panelu.
Wiaczenie i wytaczenie wyjsc¢ nastepuje jak w przypadku trybu manualnego, nie uwzgledniajac jednak czasu ponownego potaczenia. PL
Po wejsciu do programowania i ustawieniu parametréw urzadzenie to wychodzi automatycznie z trybu testowego.

Jesli konieczne jest wejscie do trybu TEST po zaprogramowaniu urzadzenia, nalezy uzy¢ odpowiedniej komendy z menu komend.

Tryb MAN

Gdy urzadzenie jest w trybie manualnym, mozna wybra¢ jeden ze stopni i wigczy¢ lub wytaczy¢ go recznie.

Na stronie gtéwnej nacisna¢ P> . Stopieni nr 1 zostaje wyszczegdlniony polem. Aby wybra¢ zadany stopien, nalezy nacisna¢ przycisk < lub » .

Nacisna¢ A , aby wiaczy¢ lub ¥, aby wytaczy¢ wybrany stopien.

Jesli numer nad stopniem jest koloru jasnoszarego, oznacza, ze stopien jest niedostepny, poniewaz czas jego ponownego podtgczenia jeszcze nie mina}. W takiej sytuacji po przestaniu komendy zamkniecia numer stopnia bedzie
migat, aby wskazywac, ze operacja zostata zaakceptowana i ze zostanie wykonana, gdy tylko bedzie to mozliwe.

Reczna konfiguracja stopni jest zachowywana nawet w razie braku napiecia zasilajacego. Po przywréceniu zasilania urzadzenia stan poczatkowy stopni jest przywracany.

Tryb AUT

W trybie automatycznym urzadzenie oblicza optymalng konfiguracje stopni w celu uzyskania ustawionego cos ¢ .

W kryteriach wyboru branych jest pod uwage wiele czynnikow zmiennych, takich jak: moc poszczegdlnych stopni, ilo$¢ operacji, catkowity czas uzytkowania, czas ponownego potaczenia itp.

Urzadzenie wyswietla nadciagajacy moment wigczenia lub wytaczenia stopni poprzez miganie ich odnosnego numeru identyfikacyjnego. Miganie moze wystapi¢ w przypadkach, w ktérych wigczenie danego stopnia nie jest mozliwe
z powodu czasu ponownego potaczenia (czas roztadowania kondensatora).

Jesli numer nad stopniem jest koloru jasnoszarego, oznacza, ze stopien jest niedostepny, poniewaz czas jego ponownego podtaczenia jeszcze nie minaf. Urzadzenie bedzie wiec czekac, az uptynie czas ponownego potaczenia.

MENU GLOWNE

Menu gléwne skiada sie z szeregu ikon graficznych, ktore umozliwiajg szybki dostep do pomiaréw i ustawien.

W normalnym trybie wy$wietlania pomiaréw, po nacisnieciu przycisku ¢ na wyswietlaczu pojawia sie szybkie menu.

Aby przewija¢ wyswietlane pozycje w prawo/w lewo, nalezy naciska¢ A lub ¥ do momentu wybrania zadanej funkcji. Wybrana ikona zostaje pod$wietlona, a w $rodkowej czesci wy$wietlacza pojawia sie opis funkcji.
Aby uaktywni¢ wybrana funkcje, nalezy nacisnaé /.

Jesli niektore funkcje sa niedostepne, odpowiednie ikony beda wylaczone, czyli podswietlone w kolorze jasnoszarym.

@ @ itp. - Dziataja jak skroty, ktore pozwalaja na szybszy dostep do stron wy$wietlanych pomiaréw, poprzez przejécie bezposrednio do wybranej grupy pomiaréw, poczawszy od ktérej bedzie mozna przesuwac
sie do przodu i do tylu, jak zazwyczaj.

@ @ - Umozliwiajq przelaczenie na tryb manualny lub automatyczny.

- Ustawianie kodu numerycznego, ktéry umozliwia dostep do funkcji zabezpieczonych (ustawienie parametréw, wykonywanie komend).

@ - Punkt dostepu do programowania parametréw. Patrz odpowiedni rozdziat.

- Punkt dostepu do menu komend, gdzie uprawniony uzytkownik moze wykona¢ szereg dziatar zwigzanych z kasowaniem i przywracaniem parametrow.

Strona gtowna
Przelaczenie na trybu manualny
Przetaczenie na trybu automatyczny

Strona napig¢/pradow ;
Lista zdarzen
Strona mocy @

- Statystyki zywotnoéci stopnia
- Harmoniczne 1 O
- Informacje o systemie

10 - Menu ustawien (konfiguracji)
11- Menu komend

12 - Wprowadzanie hasta

™ N oA WM

©
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HASLO DOSTEPU

Hasto stuzy do udzielania lub blokowania dostepu do menu ustawien i do menu komend.

W przypadku urzadzen fabrycznie nowych (ustawienie domysine), hasto jest wytaczone i dostep jest swobodny. Jesli natomiast wigczono hasta, aby uzyskac dostep, nalezy najpierw wprowadzi¢ odpowiedni numeryczny kod
dostepu.

Aby umozliwi¢ uzycie hasta i okresli¢ kody dostepu, nalezy zapozna¢ sie z menu ustawien M15 - Hasto.

Istnieja dwa poziomy dostepu, w zaleznosci od wprowadzanego kodu:

. Dostep z poziomu uzytkownika - umozliwia wykasowanie zapisanych wartosci i edycje niektorych ustawien urzadzenia.

J Dostep zaawansowany - takie same uprawnienia jak w przypadku ,poziomu uzytkownika”, plus mozliwos¢ edycji wszystkich ustawien.

Na normalnym ekranie wy$wietlanych parametréw nalezy nacisnac ¢, aby wyswietlic menu gtéwne, a nastepnie wybra¢ ikone hasta i nacisnac v.

Pojawi sie pokazane na rysunku okno wprowadzania hasta:

[0jo00 &

KIDSEL BOESET % 0K

Za pomoca przyciskow < i mozna przechodzi¢ pomiedzy poszczegélnymi cyframi.

Przyciski A iV stuzg do zmiany wartoci wybranej cyfry.

Nalezy wprowadzi¢ wszystkie cyfry hasta, a nastepnie przej$¢ na ikone klucza.

Gdy wprowadzone hasto jest zgodne z Hastem z poziomu uzytkownika lub z Hastem zaawansowanym, wtedy na ekranie pojawi sie odpowiedni komunikat o odblokowaniu dostepu.
Po odblokowaniu hasta dostep bedzie mozliwy, dopdki:

. urzadzenie nie zostanie wylaczone.
. urzadzenie nie zostanie uruchomione ponownie (po wyjsciu z menu ustawien).
. nie uptyna wiecej niz 2 minuty, w ktérych operator nie dotknaf zadnego przycisku.

Aby wyjsc ze strony wprowadzania hasta, nalezy nacisna¢ przycisk v.
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BLOKADA PRZYCISKOW
Przednie przyciski mozna zablokowac, by zapobiec dostepowi do stron DCRG8 i DCRGSIND. Aby wigczy¢ blokade przyciskéw, nalezy przej$c do strony gtéwnej, a nastepnie trzymajac weisniety przycisk <€, nacisa¢ trzykrotnie
przycisk A , a nastepnie dwukrotnie przycisk ¥ . Na wy$wietlaczu pojawi sie wyskakujace okienko wskazujace, ze przyciski sq zablokowane. Nalezy postepowac zgodnie z ta sama procedura, aby odblokowat przyciski.

PORUSZANIE SIE PO STRONACH WYSWIETLACZA

— Przyciski A 'V umozliwiaja przewijanie stron wy$wietlanych pomiaréw, jedna po drugiej. Aktualng strong mozna rozpozna¢ po pasku z jej tytutem.

- W zaleznosci od zaprogramowania i podtaczenia urzadzenia niektre pomiary moga, nie by¢ wyswietlane.

- Dla niektorych stron dostepne sa podstrony, do ktérych mozna wejs¢ za pomoca przycisku > (na przyktad, aby wy$wietlic napiecia i prady w formie stupkéw graficznych).

- Uzytkownik ma moZliwo$¢ wyszczegdlnienia, na ktora strong i na ktdrg podstrone wy$wietlacz ma powréci¢ automatycznie po uptywie pewnego czasu bez aktywacji przyciskow.
- W razie koniecznosci mozna réwniez zaprogramowac regulator tak, aby wyswietlacz zawsze pozostawat na ostatniej wy$wietlanej stronie.

- Aby ustawi¢ tego typu funkcje, nalezy zapozna¢ sig z menu M01 - Uzyteczne funkcje.

TABELA WYSWIETLANYCH STRON

STRONY PRZYKLAD
Strona gtowna 1- Tytut strony. W przypadku ustawienia P01.19

(Home) wyswietlany jest opis uktadu
2 - Status stopnia: Czarny = WH.
Szary = Wyt.
3 - Status wentylatora: Czarny = WH.
Szary = Wyt.
4 - Temperatura panelu
5- Stupek delty kvar
6- Tryb AutMan
7 - kvar konieczne do uzyskania wartoci
zadanej
8- Wartos¢ zadana Cos fi
9- Aktualny Cos fi
Napiecia 1 - Pasek dotyczacy napigcia znzlamionowego
i prady 2 - Pasek dotyczacy pradu znamionowego | VOLTAGE ~CURRENT
o
L2L3
MAN
Moc 1- Pasek dotyczacy TPF = 1.00
. POWERS |
259,299, 2
IHN
Temperatura 1- Prog alarmu
2 - Temperatura maksymalna ze znacznikiem
czasowym wystapienia

Statystyki stopni 1 - Ustawiona moc

2 - Moc zmierzona

STEP UEIGHT
FICTUFlL kuar

Harmoniczne

[T
NEDIT THD 25.77 25.77 26.97 |

Przebiegi fali

)
1

BESEL K0 L 1E

-+
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STRONY PRZYKLAD

Liczniki energii | 1- Przycisk » stuzy do
przefaczania wskaznikow
Czesciowych/Catkowitych

BEEEEEEAEE, B T
BEEEEREAEE, B EHE

GEBEEE0GaE. 0 W
v arh_DOBBDBRRGE . 6 FT

ik 9880000060, B
BIESEL 10

Lista zdarzen | 1 - Opis zdarzenia
2 - Data i godzina zdarzenia
3- Liczba zdarzen/ogotem

NR. 828 CODE:

82/85-12 18:4270

I MoDE CcHANGE TO:
—"HAN MODE

Status modutéw

rozszerzen
OuT |[4IN RS
REL 232
0UTO3 131N Ugh)
0UT10 INPOZ2
HPO3
HPO4
Zegar czasu
rzeczywistego
Informacje 1- Poziom wersji w przypadku:
0 systemie oprogramowania I SYSTEM PRGE
sprzetu,
parametrow

2 - Nazwa ustawionego ukladu
3 - Temperatura wewnetrzna
panelu/regulatora

Uwaga: Niektore z powyzej wymienionych stron moga nie by¢ wyswietlane, jesli odpowiednia funkcja nie jest wigczona. Na przyktad, jesli nie zaprogramowano funkcji limitow, odpowiednia strona nie bedzie wy$wietlana.

STRONAANALIZY HARMONICZNYCH
W DCRG8/DCRGBIND mozna wigczy¢ funkcje obliczania i wyswietlania analizy harmonicznych FFT do 31. w kolejnosci dla nastepujacych pomiaréw:

. napigcia migdzyfazowe
. napiecia fazowe
* prady.

- Dla kazdego z tych pomiaréw dostepna jest strona, na ktérej w graficzny sposéb (poprzez histogram), przedstawiana jest zawarto$¢ harmonicznych (spektrum).

- Kazda kolumna przedstawia kolejno$¢ harmonicznych, parzystych i nieparzystych. Pierwsza kolumna wskazuje poziom catkowitych znieksztaicen harmonicznych (THD).

- Ponadto kazda kolumna histogramu podzielona jest na trzy czesci, kazda z nich odnosi sie do jednej z trzech faz: L1,L2,L3.

- Wartos¢ zawarto$ci harmonicznych wyrazona jest w procentach w odniesieniu do amplitudy sygnatu podstawowego (czestotliwo$¢ systemu).

- Warto$¢ zawarto$ci harmonicznych mozna wy$wietlic w formie numerycznej, wybierajac zadana kolejno$¢ za pomoca przyciskow < i . W dolnej czedci ekranu wyswietlana jest mata strzatka, ktéra wskazuje dang kolumne oraz
procentowa zawarto$¢ harmonicznych dla trzech faz.

- Pionowa skala wykresu dobierana jest automatycznie sposréd czterech wartosci peinej skali, na podstawie kolumny z najwyzsza wartocia,

1 - Wartosci numeryczne wybranej
kolejnosci .~ CURRENT HARMONICS

.Lovato
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STRONA PRZEBIEGU FALI

- Na tej stronie przedstawiany jest w formie graficznej przebieg fali sygnatéw napiecia i pradu, jakie odczytywane sg przez DCRG8/DCRG8IND.
- Jednorazowo mozna wyswietli¢ jednq faze, wybierajac ja za pomoca przyciskow <« ip .

- Skala pionowa (amplituda) regulowana jest automatycznie w taki sposob, aby mozliwie jak najlepiej wy$wietli¢ przebieg fali.

- Na osi poziomej (czas) wyswietlane sa 2 kolejne okresy wyswietlanego przebiegu fali.

— Wykres jest automatycznie od$wiezany mniej wiecej co sekunde.

[ ] 4]r L2l3

MOZLIWOSCI ROZBUDOWY
- Dzigki magistrali rozszerzeh DCRG8/DCRG8IND moze by¢ rozbudowany o dodatkowe moduty serii EXP.
- Mozliwe jest zainstalowanie maksymalnie 4 modutéw EXP... rwnoczesnie.
- Moduty EXP... obstugiwane przez DCRG8/DCRG8IND dzielg sie na nastepujace kategorie:
+ stopnie dodatkowe
+ moduty komunikacji
+ moduly cyfrowych WEJ./WYJ.
+ moduty analogowych WEJ./WYJ.
- Aby podiaczy¢ modut rozszerzen, nalezy:
+ Odtaczy¢ zasilanie od DCRG8/DCRGSIND.
+ Wyjac jedna z pokryw zabezpieczajacych gniazda rozszerzen.
+ Wiozy¢ zaczep gorny modutu w odpowiedni otwor u géry gniazda.
+ Weisna¢ modut w dét, podtaczajac konektor do magistrali.
+ Nacisna¢ do momentu, az specjalny zacisk w dolnej cze$ci modutu ulegnie zatrzasnieciu.

- Po podiaczeniu zasilania DCRG8/DCRG8IND automatycznie rozpozna podtgczone do niego moduty EXP...

- Jedli konfiguracja systemu jest inna od ostatnio rozpoznanej (zostat dotgczony lub usuniety modut), jednostka gtéwna zazada od uzytkownika potwierdzenia nowej konfiguracji. W przypadku potwierdzenia nowa konfiguracja zostanie

zapamietana i bedzie dziata. W przeciwnym razie przy kazdym podigczeniu napiecia bedzie sygnalizowana niezgodnosc.

CONF IGURATION CHANGE

- Aktualna konfiguracja systemu wy$wietlana jest na specjalnej stronie wyswietlacza (moduty rozszerzen), gdzie mozna zobaczy¢ ilo¢, typ i status podtaczonych modutow.
- Numeracja WEJ./WYJ. podana jest pod kazdym modutem.
- Status (aktywne/nieaktywne) WEJ./WYJ. oraz kanatéw komunikacji jest podéwietlony w negatywie.

1- Typ modutu rozszerzen

2- Numer i status dodatkowych zasobdw.
Podéwietlone = wigczone ouT || 4IN RS 1

REL | 2327

QUTOS 1RIE0) 01—

OUT10 IHPOZ2 2
INPO3
IHPO4

EXPANSION MODULES
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DODATKOWE ZASOBY

— Moduly rozszerzen zapewniaja dodatkowe zasoby, ktore moga by¢ wykorzystane przy uzyciu odpowiednich menu ustawien.

- Menu ustawien, ktore odnosza sie do modutow rozszerzen, sa dostgpne réwniez wowczas, gdy moduly nie sg fizycznie podiaczone.

- Poniewaz mozna dotaczy¢ wigcej modutdw tego samego typu (np. dwa interfejsy komunikacyjne), odpowiednich menu ustawien jest wiele, a oznaczone sa one liczbami porzadkowymi.

- Ponizej przedstawiono tabele, w ktdrej wskazano ile modutéw kazdego typu moze by¢ zamontowanych réwnoczesnie i w ktérych gniazdach moga by¢ montowane. Catkowita liczba modutéw musi by¢ < 4.

TYP MODULU KOD FUNKCJA Wer. FW DCRG8 | Wer. FW DCRGBIND llo$¢ maks. Poz. gniazda
DODATKOWE STOPNIE EXP1001 4 WYJ. POLPRZEWODNIKOWE (FAST STEP) 207 200 2<06; Dowolna
4207
EXP1006 2 WYJ. PRZEKAZNIKOWE (STEP) 200 200 4 Dowolna
EXP1007 3 WYJ. PRZEKAZNIKOWE (STEP) 207 200 2 1lub 2
KOMUNIKACJA EXP1010 UsB 200 200 2 Dowolna
EXP1011 RS232 200 200 2 Dowolna
EXP1012 RS485 200 200 2 Dowolna
EXP1013 Ethernet 200 200 1 1
EXP1014 Profibus® DP 207 200 1 Dowolna
EXP1015 GSM-GPRS (bez anteny @) 204 200 1 2
WEJSCIAWYJSCIA EXP1000 4 WEJ. CYFROWE 200 200 2 1lub2
EXP1002 2 WEJ. CYFROWE + 2 WYJ. POLPRZEWODNIKOWE 200 200 4 1lub 2
EXP1003 2 WYJ. PRZEKAZNIKOWE 200 200 4 Dowolna
EXP1004 2 WEJ. ANALOGOWE 200 200 2 1lub2
EXP1005 2 WYJ. ANALOGOWE 200 200 2 1lub2
EXP1008 2 WEJ. CYFROWE + 2 WYJ. PRZEKAZNIKOWE 207 200 2 1lub2
INNE FUNKCJE EXP1016 ZAB. HARMONICZNYCH KONDENSATOROW (pomiary pradultemp.) 202 200 4 Dowolna
EXP1030 PAMIEC DANYCH + RTC (z podtrzymaniem) 207 200 1 1

@ Antena o kodzie CX03 jest dostepna i moze by¢ zakupiona oddzielnie.

KANALY KOMUNIKACJI

- Do DCRG8/DCRG8IND mozna podigczy¢ maksymalnie 2 moduty komunikacji, nazywane COMn. Menu ustawier komunikacji przewiduje wigc dwie sekcje (n=1 ... 2) parametréw do ustawienia portow komunikacji.

- Kanaly komunikacji sa catkowicie niezalezne, zaréwno z punktu widzenia sprzetowego (typ interfejsu fizycznego), jak i z punktu widzenia protokotu komunikacii.

- Kanaly komunikacji moga dziata¢ réwnoczesnie.

- Po uaktywnieniu funkcji bramki (Gateway) DCRG8/DCRG8IND mozna wyposazy¢ w jeden port typu Ethernet i jeden port RS485, ktdry pelni funkcje ‘bramki” pomiedzy innymi urzadzeniami DCRG wyposazonymi tylko w port RS485,
aby zapewni¢ oszczednosci (tylko 1 punkt dostepu typu Ethernet).

- W tej sieci DCRG, wyposazony w port typu Ethernet, bedzie miat parametr P16.n.09 Funkcja ustawionego kanatu w bramce (Gateway) dla obu kanatéw komunikacji (COM1, COM2), a pozostate DCRG zachowaja konfiguracje
domy$ing = Slave.

MODEM GSM - GPRS

- Do magistrali rozszerzen DCRG8 mozna podtaczy¢ modut modemu GSM / GPRS EXP 10 15.

- Modut ten pozwala znacznie upro$cic korzystanie z modemu w poréwnaniu z tradycyjnym rozwigzaniem z modutem zewnetrznym, poniewaz zapewnia wymienione ponizej zalety:
- Czterozakresowy modem GSM-GPRS, odpowiedni do uzytku w sieciach na calym $wiecie.

- Wbudowane gniazdo karty SIM.

- Ztacze SMA do podiaczenia czteropasmowej anteny zewnetrznej, wandaloodpomej, IP65 (kod Lovato CX03).

Ponizej podsumowano obstugiwane funkcje:

- Polaczenie online (CSD-PSD)

Umozliwia faczenie sig online za posrednictwem oprogramowania do zdalnego sterowania, w odpowiedzi na potaczenie przychodzace z komputera.

- Wysytanie SMS-6w z alarmami / stanami / zdarzeniami

Wysytanie stanow i alarméw SMS-em do wielu odbiorcow. W tym przypadku konieczne jest okreslenie numeréw telefonéw odbiorcow i warunkow, ktdre generujg potaczenie.
- Wysytanie e-maili

Podobnie jak w przypadku wiadomosci SMS, ale wysytane na konto e-mail.

- Odbieranie polecen SMS

Umozliwia sterowanie DCRG8 poprzez wysfanie wiadomosci SMS. Obstugiwane polecenia, ktére mozna potaczy¢ w jedng wiadomosé, to:

KOMENDA AKCJA
MAN, Zmiana trybu pracy zgodnie z komendg,
AUT
STPxx=0, Umozliwia aktywacje/dezaktywacije stopnia, gdzie xx to numer danego stopnia (xx=1...32)
STPxx=1
REMxx=0 Umozliwia aktywacje/dezaktywacje zdalng zmiennej REMxx, gdzie xx to numer danej zmiennej (xx=1...10)
REMxx=1
TIME=ss Opodznienie w sekundach wykonania komendy
INFO? Zapytanie o ogolny status regulatora. Odpowiedzig bedzie ciag podobny do nastepujacego:
ID=DEMO;
OM=MAN;
MV=411V,413V,412;
GV=000V,000V,000V;
LC=0000A,0000A,0000A,
MC1,GCO;
GF=00.0Hz
ALARMS? Zapytanie o aktualny status alarmow.
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- Wysytanie danych i plikow zdarzen na zdalny serwer FTP. Mozliwe jest przestanie wszystkich zdarzen zarejestrowanych przez DCRG8... do pliku zarzadzanego z serwera FTP. W ten sposéb uzytkownik posiada na serwerze
zaktualizowana historig tego, co wydarzyto sig na wszystkich regulatorach na obiekcie.

- Ustawienia wymagane do pracy modemu GSM mozna wprowadzi¢ w odpowiednim oknie parametréw modemu oprogramowania do zdalnego sterowania Xpress.

- Gdy modem dziata w jednostce bazowej, mozna sprawdzic jego stan na specjalnej stronie, ktéra pokazuje prace modemu, jako$¢ sygnatu i ostatecznie kody probleméw z potaczeniem.

Jakos¢ sygnatu

GSM RTGIEKERED
%%T’S FTP

Status rejestracji

Nazwa operatora sieci do sieci

Funkcje modemu
w toku

Kod diagnostyczny
(normalnie pusty)

Zdarzenia
wystane / do wystania

WEJSCIA, WYJSCIA, ZMIENNE WEWNETRZNE, LICZNIKI, WEJSCIA ANALOGOWE
- Wejscia i wyjscia oznaczane sa jednym kodem i jedna liczba porzadkowa. Na przyktad wejscia cyfrowe oznaczane s skrétem INPx, gdzie x stanowi numer wejscia. W ten sam sposob wyjécia cyfrowe oznaczane sa skrétem OUTx.
~ Numeracja wej$c¢/wyj$c¢ bazuje na pozycji montazowej modutow rozszerzen, o numeracji narastajacej od lewej do prawej.
- Zarzadza¢ mozna maksymalnie 8 wejéciami analogowymi (AINx) od podigczonych czujnikow zewnetrznych (pomiary temperatury, zuzycia, cisnienia, natezenia przeptywu itd.). Warto$¢ odczytang przez wejcia analogowe mozna
przekonwertowac na dowolng jednostke pomiaru, wy$wietlang na ekranie i udostepniana w magistrali komunikacyjnej. Wartoéci odczytane przez wejscia analogowe wyswietlane s na specjalnej stronie.
W ich przypadku mozna stosowac progi limitow LIMx, ktére z kolei mozna podtacza¢ do wyjécia zewnetrznego lub wewnetrznego.
- Numeracja WEJ./WYJ. rozszerzen rozpoczyna sig od ostatniego WEJ./WYJ. zamontowanego na jednostce bazowej. Na przyktad w przypadku wyjsc cyfrowych, OUT1...0UT8 w jednostce bazowej, pierwsze wyjscie cyfrowe w
modutach rozszerzer oznaczone bedzie jako OUT9. W celu zapoznania sig z procesem numeracji WEJ./WYJ., nalezy przyjrze¢ sig ponizszej tabeli:

KOD OPIS BAZA EXP...
INPx Wejscia cyfrowe - 1.8
OUTx Wyjscia cyfrowe 1.8 9..16
COMx Porty komunikacji - 1.2
AINx Wejécia analogowe - 1.4
AOUx Wyjscia analogowe - 1.4

~Podobnie jak w przypadku wej$c/wyjsc, istniejq zmienne wewnetrznie (bity), ktére moga by¢ przypisane do poszczegdlnych wyjsc¢ lub wzajemnie powiazane. Na przyktad do pomiaréw wykonywanych przez system (napiecie, prad
itd.), mozna przypisac progi limitow. Wéwczas zmienna wewngtrzna, o nazwie LIMx, zostanie uaktywniona, gdy pomiar bedzie poza limitami okre$lonymi przez uzytkownika w odpowiednim menu ustawien.

—Ponadto dostepnych jest 8 licznikow (CNT1...CNT8), ktére moga, zlicza¢ impulsy pochodzace z zewnatrz (przez wejscia INPx) lub ilo$¢ przypadkéw, w ktorych wystapit okreslony stan. Na przyktad, okreslajac jako zrédto zliczania
prég limitu LIMx, bedzie mozna zliczy¢, ile razy pomiar przekroczyt okreslong wartosc.

- Ponizej znajduie sie tabela, w ktorej przedstawiono zbiorczo wszystkie zmienne wewnetrzne sterowane przez DCRG8/DCRGBIND z uwzglednieniem ich zakresu (ilo$¢ zmiennych wedtug typu).

KOD OPIS ZAKRES
LIMx Progi limitow 1..16
REMx Zmienne kontrolowane zdalnie 1..16
UAX Alarmy uzytkownika 1.8
PULx Impulsy zuzycia energii 1.3
CNTx Programowalne liczniki 1.8

PROGI LIMITOW (LIMX)

— Progi limitow LIMN sg zmiennymi wewnetrznymi, ktorych status zalezy od przekroczenia limitéw okreslonych przez uzytkownika poprzez jeden z pomiaréw wykonywanych przez system (na przyktad: catkowita moc czynna
przekraczajaca 25 kW).

- Aby przyspieszy¢ ustawianie progow, ktore moga mie¢ bardzo szeroki zakres, kazdy z nich musi by¢ ustawiony w oparciu o warto$¢ bazowa + mnoznik (na przyktad: 25 x 1k = 25000).

- Dla kazdego LIM dostepne sa dwa progi (gémy i dolny). Gérna warto$¢ progowa musi by¢ zawsze ustawiona na warto$¢ wieksza niz dolna.

- Znaczenie progdw zalezy od nastepujacych funkcji:
Funkeja Min: w przypadku funkcji Min prog dolny jest punktem zadziatania, a prog gémy punktem kasowania. Gdy wybrana warto$¢ pomiaru jest nizsza od limitu dolnego, po ustawionym opéZnieniu nastepuje aktywacja progu. Gdy
warto$¢ pomiaru jest wyzsza od progu gérnego, po ustawionym opdznieniu nastepuje jego skasowanie.
Funkcja Max: w przypadku funkcji Max prog gémy jest punktem zadziatania, a prog dolny punktem kasowania. Gdy wybrana warto$¢ pomiaru jest wieksza od progu gérnego, po ustawionym opdznieniu nastepuje aktywacja progu.
Gdy warto$¢ pomiaru jest mniejsza od progu dolnego, po ustawionym opéznieniu nastepuje jego skasowanie.
Funkcja Min+Max: w przypadku funkcji Min+Max oba progi, gémy i dolny, okreslaja punkty zadziatania. Gdy wybrana warto$¢ pomiaru jest mniejsza od progu dolnego lub wigksza od progu gérnego, po odpowiednich opéznieniach
nastepuje zadziatanie progu. Gdy warto$¢ pomiaru mieci sie ponownie w granicach limitéw, nastepuje natychmiastowe skasowanie progu.

- W zaleznosci od ustawienia zadziatanie moze oznacza¢ aktywacje lub dezaktywacje limitu LIMn.

- Jesli ustawiona jest pamig¢ LIMn, kasowanie odbywa sie recznie, a mozna je wykona¢ poprzez odpowiednia komende z menu komend.

- Patrz menu ustawien M24.

- Typ pomiaru

- Prog gérny

- Opbznienie dla progu
- Prog dolny

- Status zmiennej limitu
- Warto$¢ pomiaru

- Funkcja

~N o Ol W
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ZMIENNE STEROWANIA ZDALNEGO (REMX)

- DCRG8/DCRGBIND ma mozliwo$¢ zarzadzania maksymalnie 16 zmiennymi sterowanymi zdalnie (REM1...REM16).

- Sa to zmienne, ktérych stan moze by¢ fatwo modyfikowany przez uzytkownika za posrednictwem protokotu komunikacji i ktére moga by¢ uzywane w potaczeniu z wyjsciami.

- Przykiad: uzywajac zmiennej sterowanej zdalnie (REMx) jako zrodta wyjscia (OUTXx), bedzie mozna swobodnie wiaczy¢ i wytaczy¢ przekazniki przez oprogramowanie nadzorcze. To pozwolitoby na uzycie przekaznikw wyjsciowych
DCRG8/DCRGSIND do sterowania obciazeniami, na przyktad oéwietleniem lub podobnymi.

ALARMY UZYTKOWNIKA (UAX)
- Uzytkownik ma mozliwos¢ zdefiniowania maksymalnie 8 programowalnych alarméw (UA1...UAS8).
- Dla kazdego alarmu istnieje mozliwo$¢ ustalenia:
+ zrédta, to jest warunku, ktory generuje alarm;
+ tekstu komunikatu, ktory powinien pojawic sie na wyswietlaczu, gdy nastapi taki warunek;
+ whasciwosci alarmu (jak w przypadku alarméw standardowych), czyli tego, w jaki sposéb alarm wspétdziata z regulatorem wspétczynnika mocy.
— Warunkiem, kiéry generuje alarm, moze by¢ na przyklad przekroczenie danego progu. W takiej sytuacii zrodtem bedzie jeden z progéw limitow LIMx.
- Jedli natomiast alarm musi by¢ wy$wietiony wskutek aktywacji zewnetrznego wejscia cyfrowego, wowczas zrodtem bedzie INPx.
- Dla kazdego alarmu uzytkownik ma mozliwos¢ zdefiniowania dowolnie programowalnego komunikatu, ktéry pojawi sie w okienku alarméw.
- W przypadku alarméw uzytkownika wiasciwosci mozna zdefiniowa¢ w taki sam sposéb, jak w przypadku alarméw normalnych. Bedzie wigc mozna zdecydowag, czy okreslonemu alarmowi musi towarzyszy¢ odiaczenie stopni,
zamkniecie wyjScia alarmu ogolnego itp. Patrz rozdziat Wiaciwosci alarméw .
- W przypadku jednoczesnego wystepowania wielu alarméw sg one wy$wietlane cyklicznie, a na pasku stanu wskazywana jest ich liczba catkowita.
- Aby wykasowac alarm, ktory ma ustawiong pamie¢, nalezy uzy¢ odpowiedniej komendy z menu komend.
- Aby zapoznac sig z procedurg definiowania alarméw, patrz menu ustawien M26.

KONFIGURACJA MASTER/SLAVE

- W celu poszerzenia elastycznosci uzytkowania regulatora DCRG8/DCRG8IND zastosowano w nim funkcje Master-Slave, ktéra umozliwia - w przypadku uktaddw wymagajacych duzej mocy - tworzenie kaskadowego szeregu paneli,
gdzie kazdy posiada wiasny regulator i odpowiednie baterie kondensatorow.

- Tego typu rozwigzanie pozwala na modutowa rozbudowe systemu poprawy wspotczynnika mocy w przypadku, gdy okaze sie to konieczne z powodu wigkszych wymogéw ukfadu.

- W takiej konfiguracji pomiary przeprowadzane sa wytacznie przez pierwszy regulator (Master), ktory steruje maksymalnie 32 stopniami logicznymi przesytanymi pozniej do wszystkich jednostek podrzednych (Slave).

- Jednostki podrzedne sterujg poszczegdinymi stopniami zgodnie ze wskazaniami jednostki nadrzednej, a jednocze$nie zapewniaja niezaleznie lokalne zabezpieczenie panelu lub kondensatoréw przed nadmierng temperatura,
mikroprzerwami, harmonicznymi itd.

- Maksymalna mozliwa konfiguracja przewiduje jedna jednostke nadrzedna i 8 podrzednych.

Przyktad 1 (aplikacja rownolegta):

System przewiduje 8 stopni logicznych, w sumie 400 kvar. System obejmuje dwa panele (jeden master i jeden slave). Kazdy panel ma 8 stopni po 25 kvar.

Stopnie logiczne zaprogramowano jako 8 baterii o wartosci 50 kvar. Stopien 1 jest mapowany na wyjsciu OUT1 zaréwno jednostki nadrzednej jak i podrzednej 1, stopien 2 na wyjéciu OUT2 jednostki nadrzednej i podrzednej 1 i tak
dalej. W momencie aktywacii stopnia 1 zostanie podtaczona zaréwno pierwsza bateria panelu master (25kvar) jak i pierwsza bateria panelu slave 1 (25 kvar), w sumie 50 kvar. W takiej sytuacji parametr P02.07 Moc najmniejszego
stopnia bedzie musiat by¢ ustawiony (w jednostce nadrzednej) wiasnie na warto$¢ wynoszaca 50 kvar.

Programowanie jednostki nadrzednej:

PARAMETRY WARTOSC OPIS

P02.07 50 50 kvar, 25 w jednostce master i 25 w slave dla kazdego stopnia
P03.01.01...P03.08.01 1 Wszystkie 8 stopni logicznych ma warto$¢ 50 kvar

P04.01.01...P04.08.01 Stopnie 1...8 Wyjscia OUT1...0UT8 jednostki nadrzednej sa uaktywniane przez stopnie 1...8
P05.01 COMx Port komunikacyjny uzywany do pofgczenia

P05.02 Master Rola jednostki nadrzednej

P05.03 ON Wiaczenie jednostki podrzednej 1

P06.01.01...P06.08.01 Stopnie 1...8 Wyjscia OUT1...0UT8 jednostki podrzednej 1 sa uaktywniane przez stopnie 1...8

Programowanie jednostki podrzednej 1:
P05.02 Slave1 Rola jednostki podrzednej 1

.Lovato 9

___electric



1340 PL 02 21

Przyktad 2 (aplikacja szeregowa):

System 18 stopniami, 40 kvar kazdy, podzielony na trzy identyczne panele 6-stopniowe (240 kvar w sumie). W przypadku kazdego panelu slave 8 wyjs¢ przekaznikowych regulatora wykorzystywanych jest w nastepujacy sposéb:
pierwsze 6 dla stopni (OUT1...6), siédmy dla wentylatora (OUT7), a ostatni dla alarmu (OUT8). W panelu master zostanie okreslonych 18 stopni logicznych o wartosci 40 kvar. Stopnie od 1 do 6 beda mapowane na wyjéciach OUT1...6
jednostki nadrzednej, stopnie od 7 do 12 na wyjéciach OUTA1...6 jednostki podrzednej 1, a stopnie od 13 do 18 na wyjsciach OUT1...6 jednostki podrzednej 2. W takim przypadku parametr P02.07 Moc najmniejszego stopnia bedzie
musiat by¢ ustawiony (w jednostce gtownej) na warto$¢ 40 kvar.

Programowanie jednostki nadrzednej:

PARAMETRY WARTOSC OPIS

P02.07 40 40 kvar

P03.01.01...P03.18.01 1 Wszystkie 18 stopni logicznych maja warto$¢ 40 kvar

P04.01.01...P04.06.01 Stopnie 1...6 Wyjécia OUT1...0UT® jednostki nadrzednej sq uaktywniane przez stopnie od 1 do 6
P04.07.01 Wentylator OUTY7 jednostki nadrzednej steruje wentylatorem

P04.08.01 Al glob. 1 OUT8 jednostki nadrzednej steruje globalnym alarmem

P05.01 com1 Port komunikacyjny uzywany do potaczenia

P05.02 Master Rola jednostki nadrzednej

P05.03...P05.04 ON Aktywacja slave 12

P06.01.01...P06.06.01 Stopnie 7...12 Wyjécia OUT1...0UT6 jednostki podrzednej 1 sg uaktywniane przez stopnie od 7 do 12
P06.07.01 Wentylator OUTY jednostki podrzednej 1 steruje wentylatorem

P06.08.01 Al glob. 1 OUTS8 jednostki podrzednej 1 steruje globalnym alarmem

P07.01.01...P07.06.01 Stopnie 13...18 Wyjécia OUT1...0UT6 jednostki podrzednej 2 sg uaktywniane przez stopnie od 13 do 18
P07.07.01 Wentylator OUTY7 jednostki podrzednej 2 steruje wentylatorem

P07.08.01 Al glob. 1 OUT8 jednostki podrzednej 2 steruje globalnym alarmem

Programowanie jednostki podrzednej 1:
[ P05.02 | Slave | Rola jednosti podrzedne; 1 \

Programowanie jednostki podrzednej 2:
[ P05.02 | Slave2 | Rola jednosi podrzedne; 2 \

- Komunikacja pomiedzy jednostka nadrzedna, a jednostkami podrzednymi odbywa sie poprzez izolowany modut komunikacji RS485 typu EXP1012 w przypadku kazdego urzadzenia. Maksymalna odlegto$¢ moze wynosi¢ 1000 m.

- Cale programowanie wykonywane jest w regulatorze nadrzednym: ustawianie typu uktadu, warto$ci pradu strony pierwotnej, stopni logicznych i powiazania poszczegélnych stopni logicznych oraz wyjéc fizycznych jednostki
nadrzednej i jednostek podrzednych. Nastepnie zaprogramowane ustawienia sa automatycznie przekazywane do jednostek podrzednych.

- W jednostkach podrzednych wystarczy ustawic role podrzedne (za pomoca parametru P05.02).

- Wszystkie parametry dotyczace tej funkcji mieszcza sig w menu M05.

- Jezeli komunikacja pomiedzy jednostkq nadrzednq i jednostkami podrzednymi zostanie przerwana, o usterce informuje alarm, a wyjécia jednostek podrzednych sg wéwczas odiaczane.

MASTER SLAVE
Slave0l Hilj

Slave08 ERR

- By urzadzenie byto wrazliwe na mikroprzerwy, jednostki podrzedne musza by¢ podigczone do napiecia sieci, nie ma jednak potrzeby, aby aktywne byly wejécia pomiaru pradu.
- Na wyswietlaczu kazdej jednostki podrzednej wyswietlane sg glowne dane o korekcji wspotczynnika mocy przesylane przez jednostke nadrzedna, a takze status 32 stopni logicznych catego uktadu (w prawym gérnym rogu ekranu)
oraz statusy odno$nych wyj$¢ lokalnych (w oknie u dotu)..
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- Jesli w systemie nastapi stan alarmowy, ktdry dotyczy wszystkich stopni (na przyklad brak sygnatu pradu, przepiecie, mikroprzerwa itp.), wéwczas odigczane sq wszystkie stopnie logiczne, a wiec wszystkie wyjécia zaréwno
jednostki nadrzednej jak i jednostek podrzednych.

- Jesli natomiast nastapi stan alarmowy, ktéry dotyczy tylko jednego z paneli (nadrzednego lub podrzednego), na przyklad nadmierna temperatura lub zabezpieczenia przed harmonicznymi, wowczas odwzbudzane sa wytacznie
wyjscia, ktdre steruja stopniami panelu znajdujacego sie w stanie alarmowym, a reszta systemu nadal dziata, chociaz moze sig to odbywa¢ ze zmniejszong wydajnoscia.

- Kazdy alarm ma specyficzng ceche nazywana Odtgczeniem jednostki podrzednej, ktéra wskazuje, czy dany alarm wptywa na caty system (cecha ustawiona na Ogdine) czy jedynie na dany panel (Lokalnie). Patrz tabela alarméw.

POPRAWA WSPOLCZYNNIKA MOCY W RAMACH KAZDEJ POJEDYNCZE.J FAZY (SPPFC - Single Phase Power Factor Correction)
- Dziatanie poprawy wspotczynnika mocy w ramach kazdej pojedynczej fazy przewidziano w przypadku zastosowania bardzo niezréwnowazonych systemow tréjfazowych.
- Regulator steruje cos fi kazdej fazy i dokonuje poprawy wspéiczynnika mocy przy wspélnym udziale baterii kondensatoréw jednofazowych i tréjfazowych.
- W przypadku takiego typu dziatania wazne jest zaprogramowanie parametréw w nastepujacy sposob:
P02.03-  Jedna faza.
P02.04- L1-L2-L3.
P02.06- L1-L2-L3-N.
P02.07 - Wartos¢ w kvar najmniejszego zainstalowanego stopnia jednofazowego (réwnowazna z moca 1).
P02.08 -  Napiecie znamionowe baterii kondensatoréw jednofazowych.
P03.n.01 - Stopnie (step) jednofazowe: moc stopnia n w odniesieniu do wartosci najmniejszego stopnia ustawionej w parametrze P02.07.
Stopnie (step) tréjfazowe: moc stopnia n tréjfazowego w odniesieniu do wartoéci najmniejszego stopnia jednofazowego ustawionej w parametrze P02.07, korzystajac z ponizszego wzoru:
INT [warto$¢ stopnia tréjfazowego / (3 * warto$¢ ustawiona w parametrze P02.07)].
Przyktad: stopien tréjfazowy 60 kvar i P02.07 = 10 (kvar), wtedy INT = [60 / (3 * 10)] = 2. Dlatego P03.n.01 jest ustawiony na warto$¢ 2.
P03.n.03 - Okreslanie typu stopnia (jednofazowego lub tréjfazowego) i do jakiej fazy jest podtaczony. Ustawic L1-L2-L3 w przypadku baterii typu tréjfazowego, a w przypadku baterii jednofazowych L1, L2 lub L3.
Uwaga: aby wiaczy¢ SPPFC, przynajmniej jedna bateria powinna by¢ podtaczona w konfiguracii jednofazowej; patrz przyktad na stronie 25.
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PORT PROGRAMOWANIA IR
- Konfiguracje parametrow DCRG8/DCRG8IND mozna wykona¢ za posrednictwem przedniego portu optycznego, poprzez modut programowania IR-USB typu CX01 lub modut IR-Wi-Fi typu CX02.
- Ten port programowania ma nastepujace zalety:
+ umozliwia wykonanie konfiguracji i obstuge DCRG8/DCRG8IND bez konieczno$ci uzyskania dostepu do tylnej czesci urzadzenia i otwierania szafy elektrycznej.
+ jest galwanicznie odizolowany od obwodéw wewnetrznych DCRG8/DCRGBIND, gwarantujac maksymalne bezpieczenstwo operatora.
+ umozliwia wysoka predko$¢ przesytania danych.
+ pozwala na stopien ochrony panelu przedniego IP65.
+ ogranicza mozliwo$¢ nieautoryzowanego dostepu do konfiguracji urzadzenia.
- Wystarczy whozy¢ modut CX... do odpowiednich otworéw w przednim panelu, po czym nastapi wzajemne rozpoznanie urzadzen, o ktérym informuje $wiecaca na zielono dioda na module do programowania.

Klucz do programowania USB typu CX01

USTAWIANIE PARAMETROW PRZEZ KOMPUTER
- Poprzez oprogramowanie do konfiguracji i sterowania zdalnego Xpress mozna wykona¢ przeniesienie parametrow (ustawionych wczesniej) z DCRG8/DCRG8IND na dysk komputera i odwrotnie.
- Przeniesienie parametrow z komputera do DCRG8/DCRG8IND moze by¢ czesciowe, to znaczy mozna przestac tylko parametry okreslonego menu.
— Oprdcz parametrow, za pomoca komputera mozna zdefiniowac:
+ Spersonalizowane logo, ktére pojawia sig przy podiaczaniu napiecia oraz przy kazdym wyjsciu z ustawien z klawiatury.
+ Strone informacyjna, na ktéra mozna wprowadzi¢ informacje, parametry, dane itp. dotyczace aplikacji.

USTAWIANIE PARAMETROW PRZEZ PANEL PRZEDNI
- Aby wej$¢ do menu programowania parametrow (konfiguracji), nalezy:
+ ustawic urzadzenie w trybie MAN i odigczy¢ wszystkie stopnie.
+ na standardowym ekranie wy$wietlania pomiaréw nacisnac ¢, aby otworzy¢ menu gléwne.

* wybrac ikone [E;} Jesli nie jest ona aktywna (wy$wietlana na szaro), oznacza to, ze konieczne jest wprowadzenie hasta odblokowujacego (patrz rozdziat Dostep z uzyciem hasta).

+ aby wej$¢ do menu ustawien, nalezy nacisnaé v
- Zostanie wy$wietlona tabela pokazana na rysunku, z wykazem poszczegéinych menu ustawien do wyboru, w ktérych pogrupowane sa wszystkie parametry wedtug kryteriow zwigzanych z ich funkcja.
- Wybra¢ zadane menu przyciskami A i ¥ oraz potwierdzi¢ za pomoca v.
- Aby wyjs¢ i powrcic do trybu wy$wietlania pomiaréw, nalezy nacisn <.

SETUFP MENL
ER QUTPUTS
R/SLAVE
E1l OUTPUTS
MEDIT KIEXIT,
Ustawianie: wybor menu
- W ponizszej tabeli przedstawiono liste dostepnych menu:
KOD MENU OPIS
M01 UZYTECZNE FUNKCJE Jezyk, podéwietlenie, strony wy$wietlacza itd.
M02 OGOLNE Specyfikacja systemu/panelu
Mo03 STOPNIE Konfiguracja stopni kondensatoréw
M04 WYJSCIA NADRZEDNE Wyjscia programowalne jednostek nadrzednych
M05 MASTER/SLAVE Konfiguracja roli urzadzenia
Mo6 WYJSCIA SLAVE1 Wyjécia programowalne slave 01
M13 WYJSCIA SLAVES Wyjécia programowalne slave 08
M14 WEJSCIA PROG. Funkcje programowalne wej$¢ cyfrowych
M15 HASLO Aktywacja hasfa dostepu
M16 KOMUNIKACJA Parametry kanatéw komunikacyjnych
m17 ZABEZPIECZENIA STANDARDOWE Standardowe zabezpieczenia panelu
M18 ZABEZPIECZENIE HARMON. Zabezpieczenie przed harmonicznymi dostepne tylko w przypadku zainstalowanego modutu EXP1016
M19 ROZNE Ustawienia rozne
M20 PROGI LIMITOW Wartosci progowe pomiaréw
M21 LICZNIKI Programowalne liczniki ogéine
M22 WEJ. ANALOGOWE Programowalne wejécia analogowe
M23 WYJSCIA ANALOGOWE Programowalne wyjscia analogowe
M24 IMPULSY ENERGII Impulsy zwigkszajace stan licznika energii
M25 ALARMY UZYTKOWNIKA Programowalne alarmy uzytkownika
M26 | WEASCIWOSCI ALARMOW Dziatania powodowane przez alarmy
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- Aby wyswietlic parametry, nalezy wybra¢ menu i nacisnag przycisk .
- Wszystkie parametry wy$wietlane sg wraz z kodem, opisem oraz wartoscig aktuaina,

1- Kod parametru

2- Warto$¢ aktualna 1 [
3 - Wybrany paramet
ybrany parametr \ N
—

4 - Opis parametru

4 CT SECONDARY

PO2.63 3-PHRASE
PLANT WIRING

B SEL EDIT
Ustawienia: wybor parametrow

- Jesli zamierza si¢ zmodyfikowa¢ warto$¢ parametru, nalezy po jego wybraniu nacisna¢ v
- Jedli nie zostanie wprowadzone hasto z poziomu zaawansowanego, nie bedzie mozna uzyska¢ dostepu do strony edycji i wy$wietiony zostanie komunikat odmowy dostepu.
- Jesli dostep jest mozliwy, wyéwietlona zostanie strona edycji.

1- Wybrany parametr =

2- Nowa ustawiona warto$¢

3 - Maksymalna mozliwa warto$¢ 2

4 - Warto$¢ domyslna —

5 - Graficzny wykres stupkowy ™~

warto$c-zakres 3
6- Minimalna mozliwa warto$¢ ),
=
Ustawienia: strona modyfikacji
- Na stronie edycji warto$¢ mozna zmieni¢ za pomoca przyciskow < i» . Wyswietlany jest takze pasek graficzny wskazujacy zakres ustawienia, mozliwe wartosci minimalne i maksymalne, poprzednia warto$c i warto$¢ domysina.
- Po naci$nieciu « + A warto$¢ zostanie ustawiona na minimalng mozliwa, natomiast po nacisnieciu przycisku A + P warto$¢ ustawiona zostanie na maksymaina,
- W przypadku jednoczesnego nacisniecia przyciskow <€ +» ustawienie jest przywracane do domysinej wartosci fabrycznej.
- Podczas wprowadzania tekstu za pomoca przyciskow A i ¥ wybiera sie znaki alfanumeryczne, a za pomoca przyciskow <€ i» przesuwa si¢ kursor wewnafrz tekstu. Po jednoczesnym naci$nigciu przyciskow A iV wybor
alfanumeryczny ustawia sie bezposrednio na literze ‘A’
~ Aby powrécié do wyboru parametréw, nalezy nacisna¢ ¢. Wprowadzona warto$¢ zostanie zapisana.
- Aby potwierdzi¢ zmiany i wyj$c z ustawien, nalezy nacisna¢ <. Regulator uruchomi sig¢ ponownie i nastapi powrét do normalnego trybu pracy.
- Jesli zaden przycisk nie zostanie naci$nigty w ciagu 2 kolejnych minut, wyjécie z menu ustawien nastapi automatycznie, a system powrdci do normalnego trybu wyswietlania bez zapisywania parametrow.
- Nalezy pamigtac, Ze tylko w przypadku zmiany danych ustawier za pomoca zespotu przyciskdw mozna wykonac kopie zapasowa w pamigci DCRG8/DCRG8IND. Dane te mozna w razie potrzeby przywrécic (restore) z pamigci
roboczej w pdzniejszym czasie. Komendy w celu wykonania kopii zapasowej i przywrdcenia danych dostepne sq w menu komend.

TABELA PARAMETROW

- Ponizej przedstawiono w formie tabeli wszystkie dostepne parametry programowania. Dla kazdego parametru podane sa mozliwe zakresy ustawienia i ustawienie domysine fabryczne, wraz z objasnieniem funkcji kazdego
parametru. Opis parametru wskazanego na wy$wietlaczu moze w niektorych przypadkach rézni¢ sie od tego, ktéry przedstawiono w tabeli, z powodu matej iloéci dostepnych znakéw. Jako odniesienie nalezy uwzglednia¢ kod

parametru.

Uwaga: Parametry podane w tabeli na szarym tle majg zasadnicze znaczenie dla funkcjonowania uktadu i stanowia minimalny poziom programowania wymagany do dziatania.

MO1 - UZYTECZNE M Domysinie Zakres
P01.01 Jezyk angielski angielski
wioski
francuski
hiszpariski
potugalski
niemiecki
polski
czeski
rosyjski
personalizowany
P01.02 | Ustawianie zegara przy wigczaniu zasilania OFF OFF - ON
P01.03 | Kontrast wy$wietlacza LCD % 50 0-100
P01.04 | Intensywnos¢ podswietlania wyswietlacza wysoka % 100 0-100
P01.05 | Intensywno$¢ pod$wietlania wyswietlacza niska % 25 0-50
P01.06 | Czas przejScia na niski poziom pod$wietlenia s 180 5-600
P01.07 | Powrét do strony domysinej s 60 OFF /10-600
P01.08 | Strona domysina gtowna (lista stron)
P01.09 | Opis ukfadu (pusty) (Wiersz 20 znakéw).

P01.01 - Wybdr jezyka dla tekstow na wy$wietlaczu.

P01.02 - Aktywacja dostepu automatycznego do ustawien zegara po podiaczeniu zasilania.
P01.03 - Regulacja kontrastu wy$wietlacza LCD.

P01.04 - Regulacja pod$wietlania wyswietlacza - wysoka intensywnos¢.

P01.05 - Regulacja podéwietlania wyswietlacza - niska intensywnosc.

P01.06 - Regulacja przejécia do podswietlania wy$wietlacza - niska intensywnosc.

P01.07 - Opdznienie przywrécenia wy$wietlania strony domysinej, gdy nie zostang naciéniete przyciski. Jesli ustawieniem jest OFF, wy$wietlacz pozostanie zawsze na ostatniej stronie wybranej recznie.

P01.08 - Strona domysina wyswietlana na wyswietlaczu po wigczeniu i po opéznieniu.

P01.09 - Dowolny tekst z identyfikacyjna nazwa alfanumeryczna specyficznego uktadu. Jesli zostanie ustawiony opis, pojawi sie on jako tytut strony gtéwnej. Wykorzystywany réwniez jako identyfikator takiego sygnatu poprzez

SMS/e-mail.
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M02 - OGOLNE M Domyslnie Zakres
P02.01 | Prad pierwotny przekladnika pradowego A OFF OFF/1-30000
P02.02 | Prad wtémy przektadnika pradowego A 5 115
P02.03 | Typ ukfadu Trojfazowy Trojfazowy
Jednofazowy
P02.04 | Faza odczytu pradow L3 L1/L2/L3/
L1-L2-L3
P02.05 | Biegunowos¢ przekfadnika pradowego Aut Aut. - Bezp. - Odw.
P02.06 | Faza odczytu napie¢ L1-L2 L1-L2/L2-L3 /
L3-L1/LA-N/
L2-N/L3-N/
L1-L2-L3/
L1-L2-L3-N
P02.07 | Moc najmniejszego stopnia kvar 1.00 0.10 - 10000
P02.08 | Napiecie nominalne kondensatorow \ 400 50 - 50000
P02.09 | Czestotliwos¢ nominalna Hz Aut Aut - 50Hz -
60Hz - Zmienna
P02.10 | Czas ponownego pofgczenia s 60 1-30000
P02.11 | Czulos¢ s 60 1-1000
P02.12 | Czutos¢ odigczania s OFF OFF /1-600
P02.13 | Warto$¢ zadana Cos fi 1 (standardowa) 0.95 IND. 0.50 IND. - 0.50 POJ.
P02.14 | Wartos¢ zadana Cos fi 2 0.95 IND. 0.50 IND. - 0.50 POJ.
P02.15 | Warto$¢ zadana Cos fi 3 0.95 IND. 0.50 IND. - 0.50 POJ.
P02.16 | Wartos¢ zadana Cos fi (generowanie) 0.95 IND. 0.50 IND. - 0.50 POJ.
P02.17 | Tolerancja + warto$¢ zadana 0.00 0-0.10
P02.18 | Tolerancja - warto$¢ zadana 0.00 0-0.10
P02.19 | Odigczanie stopnia podczas generowania OFF OFF-ON
P02.20 | Prad znamionowy uktadu A Aut Aut./ 1 - 30000
P02.21 | Napiecie znamionowe ukfadu \ Aut Aut /100 - 60000
P02.22 | Typ napiecia uktadu NN NN-NN/SN-SN
P02.23 | Uzycie przektadnika napigciowego OFF OFF-ON
P02.24 | Strona pierwotna przektadnika napigciowego TV1 v 100 50-50000
P02.25 | Strona wtéra przektadnika napieciowego TV1 \ 100 50-500
P02.26 | Strona pierwotna przektadnika napigciowego TV2 \ 100 50-50000
P02.27 | Strona pierwotna przektadnika napigciowego TV2 v 100 50-500
P02.28 | Tryb wiaczenia stopnia standardowy standardowy / liniowy
szybki / liniowy
pojedynczy / OFF>ON
P02.29 | Opbznienie wigczenia stopnia szybkiego cykle 3 1-20
P02.30 | Wiaczanie wartosci zadanej Tg fi OFF OFF-ON
P02.31 | Warto$¢ zadana Tg fi 0 0d -1.732 do +1.732
P02.32 | Tryb czutosci Proporcjonalny Proporcjonalny - Staty
P02.33 | Wartos¢ zadana Tg fi (generowanie) 0 od -1.732 do +1.732
P02.34 | Korekcja kata ° 0 0-359
P02.35 | Korekcja diawikami (tylko DCRG8IND) MIX MIX / NO-MIX

P02.01 - Warto$¢ pierwotna przektadnikéw pradu. Przyktad: w przypadku przekfadnika pradowego 800/5A ustawi¢ 800. Jesli jest ustawiony na OFF, po podigczeniu urzadzenia do zasilania napieciem zazada ono ustawienia
przektadnika pradowego i umozliwi bezposredni dostep do tego parametru.

P02.02 - Warto$¢ wtérna przektadnikow pradu. Przyktad: jesli prad strony wtérnej przektadnika ma wartos¢ 800/5A, nalezy ustawic 5.

P02.04 - Okresla, na ktorych i na ilu fazach urzadzenie odczytuje sygnat pradu. Podtaczenie wej$¢ pradu musi by¢ takie, jak ustawiono w tym parametrze. Obstugiwane s wszystkie kombinacje z parametrem P02.06.

P02.05 - Odczyt biegunowosci podiaczenia przektadnikow pradowych. Aut. = Biegunowos¢ jest rozpoznawana automatycznie po wigczeniu zasilania. Mozna z niego korzysta¢ wylacznie wowczas, gdy regulator pracuje z jednym
przektadnikiem pradowym oraz oraz nie wystepuje zwrot energii do sieci. Bezp. = Rozpoznawanie automatyczne wytaczone. Podtgczenie bezposrednie. Odw. = Rozpoznawanie automatyczne wytaczone. Podigczenie
odwrotne.

P02.06 — Okresla, na ktorych i na ilu fazach urzadzenie odczytuje sygnat napiecia. Podtaczenie wejs¢ napigciowych musi by¢ takie, jak ustawiono w tym parametrze. Obstugiwane sg wszystkie kombinacje z parametrem P02.04.

P02.07 - Warto¢ w kvar najmniejszego, zainstalowanego stopnia (réwnowazna z moca, 1). Moc znamionowa zespotu kondensatoréw wytwarzana przy napieciu znamionowym podanym w P02.08 i odnoszaca si¢ do wartosci
catkowite] trzech kondensatorow, jesli stosowane jest napiecie tréjfazowe.

P02.08 - Napigcie znamionowe kondensatoréw, przy ktérym wytwarzana jest moc okreslona w P02.07. Jezeli kondensatory sa stosowane przy innym napieciu (nizszym) niz znamionowe, wowczas wyliczenie mocy jest automatycznie
obliczane przez urzadzenie.

P02.09 - Czestotliwosc robocza ukladu. Aut = automatyczny wybér pomiedzy 50 i 60 Hz przy podigczeniu zasilania. 50 Hz = stata 50 Hz. 60 Hz = stata 60 Hz. Zmienna = mierzona w sposob ciagly i regulowana.

P02.10 - Minimalny czas, jaki musi uptyna¢ pomiedzy odtgczeniem jednego stopnia a pdzniejszym ponownym podigczeniem zaréwno w trybie MAN jak i w trybie AUT. W tym czasie numer stopnia na stronie gtéwnej miga zaznaczony
jest kolorem jasnoszarym.

P02.11 - Czulo¢ na podtaczanie. Parametr ten okresla szybko$¢ reakcji regulatora. Przy niskich warto$ciach regulacja jest szybka (wieksza precyzja, blizej wartoéci zadanej, ale przy wiekszej iloci operacji). Natomiast przy wysokich
warto$ciach nastepujg wolniejsze reakcje regulacii, z mniejsza, iloscig operacji przefgczania stopni.
Czas op6znienia reakcji jest odwrotnie proporcjonalny do ilosci stopni wymaganych w celu uzyskania wartosci ustawionej: czas oczekiwania = (czuto$¢/ilo$¢ wymaganych stopni).
Przyktad: w przypadku ustawienia czutosci na 60 s, jesli zostanie zazadane wiaczenie stopnia mocy 1, oczekiwanie potrwa 60 s (60/1 = 60). Jesli natomiast wymagane bedzie wiaczenie 4 stopni, oczekiwanie potrwa 15's
(6074 = 15).

P02.12 - Czulo$¢ odigczania. Jak w przypadku wezesniejszego parametru, ale w odniesieniu do odtaczania. Jesli ustawiony na OFF, odtaczenie ma taki sam czas reakcji, jak wyregulowano w przypadku podiaczania.

P02.13 - Warto$¢ zadana (warto$¢ do uzyskania) wspdtczynnika mocy Cos fi. Warto$¢ wykorzystywana w zastosowaniach standardowych.

P02.14 - P02.15 - Alternatywne wartosci zadane, wybieralne poprzez kombinacje programowalnych wej$¢ cyfrowych z zastosowaniem odpowiedniej funkcji.

P02.16 -

Wartos¢ zadana wykorzystywana, kiedy uktad generuje moc czynng do dostawcy energii (wyzsza precyzja, jesli chodzi o warto$c¢ zadana, ale wieksza liczba zadziatan).

P02.17 - P02.18 - Tolerancja w przypadku wartoéci zadanej. Gdy wspotczynnik mocy miesci sie w zakresie okreslonym przez te parametry, w trybie AUT stopnie nie sg wiaczane/wytaczane, nawet jesli delta-kvar jest wigksza od

P02.19 -
P02.20 -

P02.21 -

stopnia najmniejszego. Uwaga: + oznacza ,indukcyjny”, — oznacza ,pojemnosciowy”.

Jesli ustawiono opcje ON, gdy system generuje moc czynna do sieci dostawcy (generowanie = moc czynna i Cos fi uiemne), wszystkie stopnie sa odtaczane.

Prad znamionowy instalacji. Warto$¢ wykorzystywana do okreslenia petnej skali stupkéw graficznych i do ustawiania progéw pradu wyrazonych w wartosci procentowej. Jesli ustawiono na Aut, wykorzystywana jest warto$¢
ustawiona w parametrze P02.01 (strona pierwotna przektadnika pradowego).

Napiecie znamionowe uktadu. Warto$¢ wykorzystywana do okreslenia petnej skali stupkow graficznych i do ustawiania progéw napiecia wyrazonych w warto$ci procentowej. Jesli ustawiono na Aut, wykorzystywana jest
warto$¢ ustawiona w parametrze P02.08 (napiecie znamionowe kondensatoréw).
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P02.22 - Typ napiecia uktadu. W zaleznoéci od ustawienia tego parametru musza by¢ wykorzystane odpowiednie schematy pofgczen, podane na koricu niniejszej instrukcji.

P02.23...P02.27 - Dane przektadnikow napieciowych wykorzystywanych ewentualnie w schematach potaczen.

P02.28 - Wybor trybu wiaczania stopnia. Standardowy - Dziatanie normaine ze swobodnym wybieraniem stopni. Liniowy - Stopnie wiaczane sa tylko progresywnie, od strony lewej do strony prawej, zgodnie z numerami stopni, a
nastepnie wylaczane sg w odwrotnej kolejnosci, zgodnie z zasada LIFO (Last In, First Out). W przypadku stopni o réznej mocy, jesli wiaczenie dalszego stopnia powoduje przekroczenie wartosci zadanej, regulator nie wiacza
0. Szybki - Przefaczanie szybkie; zastosowanie w przypadku modutéw SCR i parametru P03.n.02 ustawionego na ‘pdtprzewodnikowy'. Liniowy pojedynczy — Tryb liniowy, w ktdrym wprowadzany jest tylko jeden stopier przy
kazdym wyzwoleniu czutosci niezaleznie od liczby wymaganych stopni ogétem. OFF—ON - Jak w przypadku trybu standardowego, ale przy kazdym wyzwoleniu czuto$ci najpierw wytaczane sa wszystkie stopnie do
odfaczenia, a nastepnie wigczane wszystkie stopnie, ktore maja by¢ podtaczone.

P02.29 - Po wydaniu komendy wiaczenia stopnia odczyt pomiaréw jest zawieszany na ilo$¢ okresow (cykli) okreslonych w tym parametrze, aby modut statyczny mdgt wiaczy¢ kondensatory. Ta funkcja umoziiwia regulacje w celu
unikniecia oscylacji wywotanych regulacja. Nalezy ustawi¢ czas w oparciu o parametry techniczne (czas zamykania) podane przez producenta modutu statycznego.

P02.30 - Umozliwia ustawienie warto$ci zadanej jako tangens kata przesuniecia fazowego (Tg fi), a nie jako cosinus (Cos fi). Wykorzystywany jako punkt odniesienia przez dostawce energii w niektorych krajach europejskich.

P02.31 - Wartos¢ zadana Tg fi. Wartosci ujemne Tg fi odpowiadajg pojemno$ciowym Cos fi.

P02.32 - Wybor trybu czutosci:
Proporcjonalny = Czas opdznienia czutosci jest odwrotnie proporcjonalny do wymaganej mocy biernej.
Staly = Czas opdznienia czutosci jest staty, niezaleznie od wymaganej mocy biemej.

P02.33 - Wartos¢ zadana Tg fi wykorzystywana, kiedy uktad generuje moc czynna do dostawcy energii (wyzsza precyzja, jesli chodzi o warto$¢ zadana, ale wigksza liczba zadziatan).

P02.34 - Przesuniecie kata w przypadku kompensacji przesunigcia fazowego w wyniku wprowadzenia przektadnika pomigdzy napiecia na stronie pierwotnej i napiecia na stronie wtomej.

P02.35 - Okresla, czy ukfad, w ktdrym kompensacja jest wykonywana zaréwno z kondensatorami, jak i z cewkami, dozwolone jest réwnoczesne podiaczenie obu typow stopni czy nie. MIX = Mozliwa jest kombinacja mieszana
kondensatorow i cewek indukcyjnych. NON-MIX = Podtgczane sa albo tylko kondensatory albo tylko cewki, w zaleznosci od typu obcigzenia.

MO03 - STOPNIE (STPn, n=1...32) M Domysinie Zakres
P03.n.01 | Moc stopnia OFF OFF/1-99
P03.n.02 | Urzadzenie wykonawcze przy zafgczaniu stopnia stycznik stycznik /
pdlprzewodnik / staty

P03.n.03 | Wybor fazy stopnia L1-L2-L3 L1-L2L3/

L1/L2/L3
P03.n.04 | Charakter stopnia (tylko DCRG8IND) CAP CAP

IND

Uwaga: To menu podzielono na 32 czesci odnoszace sie do 32 mozliwych stopni logicznych STP1...STP32, jakimi mozna sterowa¢ za pomocg DCRG8.

P03.n.01 - Moc stopnia n, odnoszaca sie do warto$ci najmniejszego stopnia. Numer, ktéry oznacza wielokrotno$¢ mocy aktualnego stopnia w odniesieniu do najmniejszego stopnia ustawionego w parametrze P02.07.
Jesli ustawiono opcje OFF, stopien jest wytaczony i nie zostanie uzyty.

P03.n.02 - Typ urzadzenia wykorzystywanego do zafgczania stopnia.

Staly = Stopieri zawsze podtaczony. Moc biema tego stopnia nie jest matematycznie uwzgledniana w obliczaniu parametréw elektrycznych poprawy wspotczynnika mocy. Funkcja ta jest zwykle uzywana w celu dokonania
poprawy wspotczynnika mocy strony wtérnej przektadnika posredniego, o ile wystepuie.

P03.n.03 - Okresla, czy stopnie s typu tréjfazowego czy typu jednofazowego i w jakiej fazie stopnie sg podigczane.

P03.n.04 - Okresla, czy dany stopien kontroluje zespét kondensatoréw lub cewek. Programowanie jest niezalezne w przypadku kazdego stopnia.

UWAGA:

- Mozliwa jest swobodna kombinacja kondensatoréw i cewek indukcyjnych. Moc kazdego stopnia okre$lana jest jak zazwyczaj, czyli moc stopnia pomnozona przez warto$¢ najmniejszego stopnia.

- Na stronie gtéwnej stopnie pojemnosciowe i indukcyjne sg wyswietlane wraz ze specjalng ikong, aby mdc je rozréznic.

- Stopnie indukcyjne nie uwzgledniajg czasu ponownego podigczenia.

- Logika alarméw niedokompensowania i przekompensowania z uwzglednieniem stanu i typu wiaczonych stopni.

M04 — WYJSCIA JED. NADRZEDNEJ (OUTn, n=1...24) JM Domyslnie Zakres
P04.n.01 | Funkcja wyjscia OUTn n=1..8 zobacz
stopien x tabela funkcji wyjs¢
n=9...24
OFF
P04.n.02 | Numer kanatu x n=1..8 OFF/1-99
x=1..8
n=9...24
x=1
P04.n.03  |Wyjécie normalne / odwrotne NOR NOR - REV

Uwaga: To menu podzielono na 24 czedci odnoszace sie do 24 mozliwych wyjsc cyfrowych OUT01...0UT24, jakimi mozna zarzadza¢ za pomocg DCRG8 master, przy czym OUTO01..0UT08 zarzadza si¢ w urzadzeniu bazowym,

a OUT09...0UT24 w ewentualnych modutach rozszerzen.

P04.n.01 - Wybdr funkcji wybranego wyjécia (patrz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych na stronie 14).

P04.n.02 - Numer kanatu przypisany do funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: Jesli funkcja wyjécia jest ustawiona na funkcje Alarm Axx, i to wyjscie ma wzbudzié sig po nastapieniu alarmu A31, wtedy nalezy
ustawi¢ warto$¢ 31.

P04.n.03 - Ustawia stan wyjécia, gdy P04.n.01 nie jest aktywny (OFF): NOR. = wyjécie odwzbudzone; REV. = wyjscie wzbudzone.
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M05 - MASTER / SLAVE M Domysinie Zakres
P05.01 Funkcja Master-Slave OFF OFF
COM1
com2
P05.02 | Rola urzadzenia Master Master
Slave01
Slave02
Slave03
Slave08
P05.03 | Wiaczanie slave 1 OFF OFF-ON
P05.04 | Wigczanie slave 2 OFF OFF-ON
P05.05 | Wiaczanie slave 3 OFF OFF-ON
P05.06 | Wiaczanie slave 4 OFF OFF-ON
P05.07 | Wiaczanie slave 5 OFF OFF-ON
P05.08 | Wigczanie slave 6 OFF OFF-ON
P05.09 | Wiaczanie slave 7 OFF OFF-ON
P05.10 | Wiaczanie slave 8 OFF OFF-ON

P05.01 - Okresla, czy system wykorzystywany jest w konfiguracji master/slave czy nie. W przypadku opcji OFF system pracuje przy udziale tylko jednego regulatora (konfiguracja normalna). Jesli natomiast ustawiono opcje COM1

lub COM2, system pracuje w trybie master/slave, a ustawienie to wskazuje, ktory z kanatow komunikacji wykorzystywany jest do komunikacji pomigdzy regulatorami.

P05.01 - Okresla, czy aktualnym urzadzeniem jest Master czy Slave, a takze jaki jest jego numer identyfikacyjny.
P05.03...P05.10 — Wiacza dziatanie poszczegélnych urzadzen typu Slave.

M06 - WYJSCIA JED. PODRZEDNEJ 01 (n=1...16) M Domyslnie Zakres
P06.n.01 | Funkcja wyjscia OUTn n=1...8 Patrz
Stopien x tabela funkcji wyj$¢
n=9...16
OFF
P06.n.02 | Numer kanatu x n=1...8 OFF/1-99
x=1..8
n=9...16
x=1
P06.n.03 | Wyjscie normalne / odwrotne NOR NOR - REV

Uwaga: To menu podzielono na 16 cze$ci odnoszacych sig do 16 mozliwych wyjsé cyfrowych OUTO1...0UT16, jakimi mozna zarzadza¢ za pomocg DCRG8/DCRGSIND slave 1, przy czym OUT01..0UT08 zarzadza sig w urzadzeniu

bazowym, a OUT09...0UT16 w ewentualnych modutach rozszerzen.

P06.n.01 - Wybor funkcji wybranego wyjécia (patrz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych).

P06.n.02 - Numer kanatu, jaki moze by¢ przypisany do funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze.

Przyktad: Jesli funkcja wyjscia jest ustawiona na funkcje Alarm Axx, i to wyjécie ma wzbudzi¢ sie po nastapieniu alarmu A31, wtedy nalezy ustawi¢ warto$¢ 31.
P06.n.03 -  Ustawia stan wyjécia, gdy P06.n.01 nie jest aktywny (OFF): NOR = wycie odwzbudzone, REV = wyjécie wzbudzone.

MO7 - WYJSCIA JED. PODRZEDNEJ 02 (n=1...16) M Domyslnie Zakres
P07.n.01 | Funkcja wyjscia OUTn n=1...8 Patrz
Stopien x tabela funkcji wyjs¢
n=9...16
OFF
P07.n.02 | Numer kanatu x n=1...8 OFF/1-99
x=1..8
n=9...16
x=1
P07.n.03 | Wyjécie normalne/odwrotne NOR NOR - REV
Jak wyzej, w odniesieniu do slave 02
M13 - WYJSCIA JED. PODRZEDNE. 08 (n=1...16) M Domyslnie Zakres
P13.n.01 | Funkcja wyjécia OUTn n=1...8 Patrz
Stopien x tabela funkcji wyj$¢
n=9...16
OFF
P13.n.02 | Numer kanatu x n=1..8 OFF/1-99
x=1..8
n=9...16
x=1
P13.n.03 | Wyjscie normalne/odwrotne NOR NOR - REV

Jak wyzej, w odniesieniu do slave 08
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TABELA FUNKCJI WYJSC

- Ponizsza tabela przedstawia wszystkie funkcje, ktdre moga by¢ potaczone z programowalnymi wyjsciami cyfrowymi OUTn.

- Kazde wyjscie moze by¢ nastepnie ustawione tak, aby miato funkcje normalng lub odwrotng (NOR lub REV).

- Niektore funkcje wymagaja dodatkowego parametru numerycznego, definiowanego poprzez numer kanafu x okreslany w parametrze P04.n.02.
- Aby uzyska¢ wiecej informacii, patrz menu M04 Wyjscia jed. nadrzednej i MO6...M13 Wyjécia jedn. podrzednej.

FUNKCJA OPIS

OFF Wyjscie zawsze odwzbudzone

ON Wyjscie zawsze wzbudzone

Stopier x Stopien poprawy wspoétczynnika mocy nr x

Alarm globalny 1 Wiaczany, gdy aktywny jest alarm globalny nr 1

Alarm globalny 2 Wiaczany, gdy aktywny jest alarm globalny nr 2

Alarm globalny 3 Wiaczany, gdy aktywny jest alarm globalny nr 3

Wentylator Wiaczanie wentylatora

Tryb manualny Wiaczany, gdy regulator dziata w trybie manualnym

Tryb automatyczny Wiaczany, gdy regulator dziata w trybie automatycznym

Limity LIM x Wyjscie sterowane przez limity (x=1...16)

Impulsy PULx Wyjécie sterowane impulsami energii (x=1...6)

Zmienna zdalna REM x Wyjécie sterowane przez zmienne zdalne (x=1...16)

Alarmy A01-Axx Gdy wybrany alarm Axx jest obecny, wyjécie cyfrowe jest wiaczane (x=1...numer alarmu)

Alarmy UA1..UAX Gdy wybrany alarm uzytkownika UAX jest obecny, wyjécie cyfrowe jest wiaczane (x=1...8)

M14 - WEJSCIA PROGRAMOWALNE (INPn, n=1...8) M Domyslnie Zakres

P14.n.01 | Funkcja wejscia INPn (rézne) (Patrz Tabela
funkcji wejs¢)

P14.n.02 | Numer kanatu x OFF OFF/1-99

P14.n.03 | Typ styku NO NOINC

P14.n.04 | Opoznienie wzbudzenia s 0.05 0.00-600.00

P14.n.05 | Opdznienie odwzbudzenia S 0.05 0.00-600.00

Uwaga: To menu podzielono na 8 czesci odnoszacych sie do 8 mozliwych wejs¢ cyfrowych.

P14.n.01 - Wybdr funkcji wybranego wejécia (patrz tabela funkcji wej$¢ programowalnych).

P14.n.02-  Numer kanatu, jaki moze by¢ przypisany do funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: Jesli funkcja wejscia jest ustawiona na Wykonanie menu komend Cxx, i to wejécie ma wykona¢ komende C.07 z
menu komend, wtedy nalezy ustawi¢ warto$¢ 7.

P14.n.03 - Wybor typu zestyku: NO normalnie otwarty lub NC normalnie zamknigty.

P14.n.04 - Opdznienie zamkniecia zestyku dla wybranego wejscia.

P14.n.05- Opoznienie otwarcia zestyku dla wybranego wejscia.

TABELA FUNKCJI WEJSC

- Ponizsza tabela przedstawia wszystkie funkcje, jakie mozna przypisa¢ do programowalnych wejsc cyfrowych INPn.

- Kazde wejscie moze by¢ nastepnie ustawione tak, aby uzyska¢ funkcje odwrotng (NO - NC), zadziata¢ z opdZznieniem po wzbudzeniu lub po odwzbudzeniu, przy niezaleznie ustawianych odstepach czasowych.

- Niektore funkcje wymagaja dodatkowego parametru numerycznego, definiowanego poprzez numer kanafu x okreslany w parametrze P14.n.02.

- W celu uzyskania szczegétowych informacii, patrz menu M14 Wejécia programowalne.

FUNKCJA OPIS

OFF Wejscie wytaczone

Konfigurowalna Dowolna konfiguracja INPx. Na przyktad w celu generowania alarmu uzytkownika UA Iub liczenia licznikiem CNT.

Tryb automatyczny Jesli uaktywniono, nastepuje przetaczenie na tryb automatyczny

Tryb manualny Jesli uaktywniono, nastepuje przetaczenie na tryb manualny

Wybor warto$ci zadanej Cos fi x Jesli uaktywniono, wybiera warto$¢ zadang Cos fi x (x=1...3).

Blokada zespolu przyciskow Blokada dziatania przyciskéw na panelu przednim.

Blokada ustawien Uniemozliwia dostep do ustawier/menu komend.

Blokowanie alarméw Selektywnie wytacza alarmy, ktore maja we wiasciwosciach ustawiong opcje ON przy funkcji Blokowanie.

Przycisk 1 Wejscie wykonuje te sama funkcje co przycisk na klawiaturze A

Przycisk 2 Wejécie wykonuje te sama funkcje co przycisk na klawiaturze »

Przycisk 3 Wejscie wykonuje te sama funkcjg co przycisk na klawiaturze W

Przycisk 4 Wejscie wykonuje te sama funkcje co przycisk na klawiaturze <

Przycisk 5 Wejscie wykonuje te sama funkcje co przycisk na klawiaturze v/

M15 - HASLO M Domysinie Zakres
P15.01 | Uzycie hasta OFF OFF-ON
P15.02 | Hasto uzytkownika 1000 0-9999
P15.03 | Hasto dostepu zaawansowanego 2000 0-9999
P15.04 | Hasto dostepu zdalnego OFF OFF/1-9999

P15.01 - Jesli ustawiono na OFF, zarzadzanie hastem jest wytaczone, a dostep do ustawier i menu komend nie jest ograniczony.

P15.02 - Jesli parametr P15.01 jest aktywny, kod numeryczny nalezy okresli¢ w celu aktywacji dostepu z poziomu uzytkownika. Patrz rozdziat Dostep z uzyciem hasta.

P15.03 - Jak w przypadku P15.02, ale w odniesieniu do dostepu z poziomu zaawansowanego.

P15.04 - Jedli jest ustawiony na warto$¢ numeryczna, to jest to kod do okreslenia przez komunikacje szeregowa, zanim bedzie mozna wysytaé komendy z pilota zdalnego sterowania.
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M16 - KOMUNIKACJA (COMn, n=1...2) M Domysinie Zakres
P16.n.01 | Adres seryjny wezla 01 01-255

P16.n.02 | Predko$¢ przesytu danych bps 9600 1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200

P16.n.03 | Format danych 8 bit-n 8 bit - n (bez parzyst.)
8 bit, nieparzysty

8 bit, parzysty
7 bit, nieparzysty

7 bit, parzysty

P16.n.04 | Bit stopu 1 12
P16.n.05 | Protokot Modbus RTU Modbus RTU
Modbus ASCII
Modbus TCP
P16.n.06 | Adres IP 192.168.1.1 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P16.n.07 | Maska podsieci 255.255.255.0 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P16.n.08 | Port TCP-IP 1001 0-9999
P16.n.09 | Funkcja kanatu Slave (Podrzedny) Slave / Gateway /
Mirror
P16.n.10 | Client / server Server Klient/Serwer
P16.n.11 | Adres IP zdalnego 000.000.000.000 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P16.n.12 | Port IP zdalnego 1001 0-9999
P16.n.13 | Adres IP bramki 000.000.000.000 000.000.000.000 -
255.255.255.255

Uwaga: to menu jest podzielone na 2 sekcje, wedtug kanatéw komunikacji COM1...2. Przedni port programowania na podczerwief ma state parametry komunikacji, a wiec nie wymaga ustawien.
P16.n.01 - Adres seryjny (weze) protokotu komunikacji.
P16.n.02 - Predkos$¢ transmisji danych przez port komunikacyjny.
P16.n.03 - Format danych. Ustawienia 7-bitowe mozliwe tylko dla protokotu ASCII.
P16.n.04 - Numer bitu stop.
P16.n.05 - Wybdr protokotu komunikacii.
P16.n.06...P16.n.08 — Wspoirzedne TCP-IP dla aplikacji z interfejsem typu Ethernet. Nieuzywane z innymi typami modutéw komunikacji.
P16.n.09 - Rola kanatu komunikacji. Slave = Slave modbus; Gateway = Potaczenie pomigdzy portem Ethernet a portem szeregowym.
Mirror = Funkcja Mirror panelu (zastrzezono/funkcja niedostepna).
P16.n.10 -  Aktywacja potaczenia TCP-IP. Server = Oczekuje na potaczenie z klientem zdalnym. Klient = Nawiazuje potaczenie ze zdalnym serwerem.
P16.n.11...P16.n.13 — Wspéirzedne w przypadku pofaczenia ze zdalnym serwerem, gdy P16.n.10 jest ustawiony na klienta.

M17 - ZABEZPIECZENIA STANDARDOWE M Domyslnie Zakres
P17.01 Jednostka miary temperatury °C °CI°F
P17.02 | Zrédio pomiaru temperatury wewnatrz panelu Czujnik wewnetrzny | Czujnik wewngtrzny /
AINX / NTCx
P17.03 | Numer kanatu x 1 1-99
P17.04 | Temperatura rozruchu wentylatora ° 50 0-212
P17.05 | Temperatura zatrzymania wentylatora ° 45 0-212
P17.06 | Prog alarmu temperatury wewnetrznej panelu ° 55 0-212
P17.07 | Kontrola przeciazenia kondensatoréw ON OFF/ON
P17.08 | Warto$¢ progowa alarmu przecigzenia pradu kondensatoréw % 125 OFF /100 - 150
P17.09 | Prég natychmiastowego odigczenia stopnia % 150 OFF /100 - 200
P17.10 | Czas kasowania alarmu przeciazenia min 5 1-30
P17.11 Regulacja mocy stopnia OFF OFF-ON
P17.12 | Warto$¢ progowa alarmu uszkodzenia stopnia % OFF OFF /25...100
P17.13 | Warto$¢ progowa alarmu maksymalnego napigcia % 120 OFF /90...150
P17.14 | Warto$¢ progowa alarmu minimalnego napiecia % OFF OFF /60..110
P17.15 | Prég alarmu Maks.THDV % OFF OFF/1..250
P17.16 | Prog alarmu Maks. THDI % OFF OFF/1..250

P17.02 - Okresla, z ktorego czujnika uzyskiwany jest pomiar temperatury wewnetrznej panelu:
Czujnik wewnetrzny - Czujnik wbudowany w regulator; AINx — Temperatura z wejscia PT100 na module rozszerzen EXP1004, NTCx — Temperatura z wejécia NTC na module rozszerzen EXP1016.
P17.03 - Numer kanafu odnoszacy sie do poprzedniego parametru.
P17.04 — P17.05 - Temperatury wiaczenia i wytaczenia wentylatora chtodzenia panelu, wyrazone w jednostce miary ustawionej w parametrze P17.01. Istnieje takze mozliwo$¢ wymuszenia uruchomienia wentylatora na 30 sekund,
wchodzac na strong dotyczaca temperatury i trzymajac weisniety przez trzy sekundy przycisk <.
P17.06 - Wartos¢ progowa alarmu do uaktywnienia ostrzezenia A07 - Temperatura zbyt wysoka.
P17.07 - Wiacza pomiar pradu przecigzenia kondensatoréw obliczany przez przebieg fali zastosowanego napiecia.
Uwaga: Mozliwe jest uzycie tego zabezpieczenia tylko wtedy, gdy kondensatory nie maja urzadzen filtrujacych, takich jak cewki lub inne.
P17.08 - Wartos¢ progowa, powyzej ktdrej interweniuje zabezpieczenie przecigzeniowe kondensatorow (alarm A08), po ogélnym czasie opdznienia, odwrotnie proporcjonalna do wielkosci przecigzenia.
P17.09 - Warto¢ progowa, powyzej ktdrej opdznienie zadziatania zabezpieczenia przed przeciazeniem jest zerowane, powodujac natychmiastowe zadziatanie zabezpieczenia i alarmu.
P17.10- Czas op6znienia kasowania alarmu przeciazenia.
P17.11 - Wiacza pomiar rzeczywistej mocy stopni, wykonywany przy ich wigczaniu. Pomiar jest obliczany, jako ze pomiar pradu odnosi sie do cafo$ci ukladu.
Mierzona moc stopni jest ‘regulowana’ po kazdej operacji i wySwietlana jest na stronie ‘statystyk trwatosci stopnia’.
P17.12 - Procentowa warto$¢ progowa pozostatej mocy stopni, poréwnana z wartoécia zaprogramowang pierwotnie. Ponizej tej wartosci progowej generowany jest alarm A10 - Stopien uszkodzony.
P17.13 - Warto$¢ progowa alarmu maksymalnego napiecia, odnoszaca sie do napiecia nominalnego z P02.21, powyzej ktorej generowany jest alarm A06 - Napiecie zbyt wysokie.
P17.14 - Warto$¢ progowa alarmu minimalnego napiecia, odnoszaca sig do napiecia nominalnego z P02.21, powyzej ktorej generowany jest alarm A05 - Napiecie zbyt niskie.
P17.15- Prog maksymalny THD napiecia, powyzej ktdrego generowany jest alarm A24 - THDV zbyt wysokie.
P17.16 - Prg maksymalny THD pradu, powyzej ktdrego generowany jest alarm A25 — THDI zbyt wysokie.
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M18 — ZABEZPIECZENIE PRZED HARMONICZNYMI (HARn, n=1...4) M Domyslnie Zakres
P18.n.01 | Prad pierwotny przektadnika pradowego A 5 1-30000
P18.n.02 | Prad wtérny przektadnika pradowego A 5 115
P18.n.03 | Podigczenie przekiadnika pradowego 2 w uktadzie Arona | 2 w ukfadzie Arona -
1 zrbwnowazone
P18.n.04 | Prad znamionowy A 5 1-30000
P18.n.05 | Pozycjonowanie przektadnika pradowego Globalne Globalne
Stopien 1
Stopien 2
Stoi)liléh 8
P18.n.06 | Limit pradu % OFF OFF /100 - 200
P18.n.07 | Limit THD | % OFF OFF /1-200
P18.n.08 | Limit 5. harmonicznej | % OFF OFF /1-200
P18.n.09 | Limit 7. harmonicznej | % OFF OFF /1-200
P18.n.10 | Limit 11. harmonicznej | % OFF OFF /1-200
P18.n.11 | Limit 13. harmonicznej | % OFF OFF /1-200
P18.n.12 | Prog alarmu temperatury zabezpieczenia 1 ° 55 OFF /1-212
P18.n.13 | Prog alarmu temperatury zabezpieczenia 2 ° 55 OFF /1-212

Uwaga: Parametry podane w tym menu odnosza si¢ do zabezpieczen dostepnych przed montazem modutu zabezpieczen przed harmonicznymi EXP1016.

P18.n.01 - P18.n.02 - Strona pierwotna i wtérna przektadnika pradowego pomiaru pradu w panelu podiaczonym do modutu zabezpieczen przed harmonicznymi.

P18.n.03 - Tryb pomiaru pradu: 2 w ukfadzie Arona - Odczyt trzech pradéw (trojfazowy) z dwoma przekfadnikami pradowymi w ukfadzie Arona. 1 zréwnowazone — Odczyt tylko jednego pradu przez pojedynczy przekfadnik pradowy.
P18.n.04 - Prad znamionowy, jaki mierzy sie w uktadzie do poprawy wspétczynnika mocy w warunkach normalnych.

P18.n.05- Odgatezienie obwodu, w ktérym umiejscowione sq przektadniki pradowego do pomiaru zabezpieczen przed harmonicznymi.

P18.n.06 -  Prog maksymalnego pradu ptynacego w ukfadzie do poprawy wspéiczynnika mocy wykorzystywany do generowania alarmu A11.

P18.n.07 - Prég THD pradu ptynacego w ukladzie do poprawy wspdtczynnika mocy wykorzystywany do generowania alarmu A12.

P18.n.08 -  Prog maksymalnej zawartosci 5. harmonicznej w ukfadzie do poprawy wspéiczynnika mocy wykorzystywany do generowania alarmu A13.

P18.n.09 - Prég maksymalnej zawartosci 7. harmonicznej w uktadzie do poprawy wspétczynnika mocy wykorzystywany do generowania alarmu A14.

P18.n.10 -  Prég maksymalnej zawartosci 11. harmonicznej w uktadzie do poprawy wspotczynnika mocy wykorzystywany do generowania alarmu A15.

P18.n.11 - Prég maksymalnej zawarto$ci 13. harmonicznej w uktadzie do poprawy wspoétczynnika mocy wykorzystywany do generowania alarmu A16.

P18.n.12 - P18.n.13 - Progi maksymalnej temperatury w czujnikach NTC 1 2 (np. typu NTCO1), podtaczonych do modutu zabezpieczen przed harmonicznymi. Wykorzystywany do generowania alarmow A17 i A18.

M19 - ROZNE M Domysinie Zakres
P19.01 | Odtaczanie stopnia przy przetaczaniu na tryb manualny OFF OFF-ON
P19.02 | Przerwa serwisowa 1 h 9000 1-30000
P19.03 | Tryb serwisowy 1 Zawsze Zawsze -
Wiaczone stopnie
P19.04 | Przerwa serwisowa 2 h 9000 1-30000
P19.05 | Tryb serwisowy 2 Wi stopnie Zawsze -
Wigczone stopnie
P19.06 | Przerwa serwisowa 3 h 9000 1-30000
P19.07 | Tryb serwisowy 3 WL, stopnie Zawsze -
Wiaczone stopnie
P19.08 | Liczba wiaczen w celach serwis kent 120 OFF/1-200

P19.01 - Jesli ustawiono opcje ON, po przejsciu z trybu AUT do trybu MAN stopnie sg odtaczane kolejno.

P19.02...P19.07 - Okreslajg trzy zaplanowane przerwy serwisowe. W przypadku kazdej z trzech przerw mozna ustawi¢ czas trwania w godzinach oraz tryb zliczania:

Zawsze = Zaliczanie zawsze aktywne, gdy urzadzenie jest zasilane; W. stopnie = zliczanie godzin zwigksza sie tylko wowczas, gdy wigczony jest jeden lub wigcej stopni. Po uptywie danego odstepu czasu generowane
sg odpowiednio alarmy A20, A21, A22 (alarmy te nalezy wiaczyc).

P19.08 - Okresla liczbg zadziatan stopni (z uwzglednieniem stopnia, ktéry ma najwyzszy licznik), po przekroczeniu ktérego generowany jest alarm A23.

M20 - PROGI LIMITOW (LIMn, n=1....16) M Domyslnie Zakres
P20.n.01 | Pomiar odniesienia OFF OFF- (pomiary)
P20.n.02 | Numer kanatu x 1 OFF/1-99
P20.n.03 | Funkcja Max Max - Min - Min+Max
P20.n.04 | Prog gomy 0 0d -9999 do +9999
P20.n.05 | Mnoznik X1 /100 - x100k
P20.n.06 | Opdznienie s 0 0.0 -600.0
P20.n.07 | Prég dolny 0 od -9999 do +9999
P20.n.08 | Mnoznik x1 1100 - x100k
P20.n.09 | Opoznienie s 0 0.0 -600.0
P20.n.10 | Stan spoczynku OFF OFF-ON
P20.n.11 | Pamig¢ OFF OFF-ON

Uwaga: To menu podzielono na 16 czesc, ktore odnosza sie do poszczegalnych progdw limitéw LIM1...16.
P20.n.01 - Okresla, do ktérego z pomiaréw dokonywanych przez DCRG8/dCRG8IND przydzielany jest prdg limitu.
P20.n.02- Okresla sig, ktory kanat, jesli pomiar odniesienia jest pomiarem wewnetrznym wielokanatowym (np. ANx).
P20.n.03 -  Definiuje funkcje dla progu limitow.

Max = LIMn aktywny, gdy pomiar przekracza P20.n.04 i P20.n.07 jest progiem przywracania.

Mix = LIMn aktywny, gdy pomiar jest nizszy od P20.n.07 i P20.n.04 jest progiem przywracania.

Min+Max = LIMn aktywny, gdy pomiar przekracza P20.n.04 lub wynosi mniej niz P20.n.07.
P20.n.04 - P20.n.05 - Okreslaja goma wartos¢ progowa, ktora uzyskiwana jest z mnozenia wartosci P20.n.04 przez P20.n.05.
P20.n.06 -  Opdznienie interwencji w przypadku gérnego progu.
P20..07...P08.n.09 - Jak ponizej, ale w odniesieniu do dolnej warto$ci progowej.
P20.n.10 - Umozliwia odwrdcenie statusu limitu LIMn.
P20.n.11 - Okresla, czy przekroczenie progu pozostaje zapisane w pamieci i nalezy je skasowac recznie poprzez menu komend (ON) czy kasuje sie automatycznie (OFF).
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M21 - LICZNIKI (CNTn, n=1...8) M Domysinie Zakres
P21.n.01 | Zrédto Zliczania OFF OFF-ON-INPx-OUTx-
LIMx-REMx
P21.n.02 | Numer kanatu x 1 OFF/1-99
P21.n.03 | Mnoznik 1 1-1000
P21.n.04 | Dzielnik 1 1-1000
P21.n.05 | Opis licznika CNTn (Tekst - 16 znakow)
P21.n.06 | Jednostka pomiaru Umn (Tekst — 6 znakow)
P21.n.07 | Zrédlo kasowania OFF OFF-ON-INPx-OUTx-
LIMx-REMx

P21.n.08 | Numer kanatu (x) 1 OFF/1-99

Uwaga: To menu podzielono na 8 czesci, ktére odnosza sig do poszczegolnych licznikow CNT1...8.

P21.n.01 - Sygnat, ktdry powoduje wzrost stanu licznika (po stronie wyjécia). Moze to by¢ wigczenie DCRG8/DCRGBIND (ON), przekroczenie progu (LIMx), aktywacja wejécia zewnetrznego (INPx) itd.

P21.n.02 - Numer kanafu odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

P21.n.03 - Mnoznik K. Zliczane impulsy mnozone sq przez te warto$¢ przed wySwietleniem.

P21.n.04 - Dzielnik K. Zliczane impulsy dzielone sa przez te warto$¢ przed wy$wietleniem. Jesli jest rozny od 1, licznik wy$wietlany jest z doktadnoscia do 2 miejsc po przecinku.

P21.n.05-  Opis licznika. Dowolny tekst 16 znakow.

P21.n.06 - Jednostka pomiaru licznika. Dowolny tekst 6 znakéw.

P21.n.07 - Sygnal, ktéry powoduje kasowanie licznika. Dopoki sygnat ten jest aktywny, liczydio pozostaje na wartosci zero.

P21.n.08 - Numer kanatu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.
M22 — WEJSCIA ANALOGOWE (AINn, n=1...4) M Domyslnie Zakres
P22.n.01 | Typ wejécia OFF OFF - 0...20mA -

4..20mA-0...10V -
-5V...+5V - PT100

P22.n.02 | Warto$¢ poczatku skali 0 0d -9999 do +9999
P22.n.03 | Mnoznik x1 /100 - x1k
P22.n.04 | Warto$¢ korica skali 100 od -9999 do +9999
P22.n.05 | Mnoznik x1 1100 - x1k
P22.n.06 | Opis AINn (Tekst - 16 znakow)
P22.n.07 | Jednostka pomiaru UMn (Tekst - 6 znakow)

Uwaga: To menu podzielono na 4 czeci, ktore odnosza sie do poszczegalnych wejs¢ analogowych AIN1...AIN4, dostepnych w potaczeniu z modutami rozszerzen EXP1004.

P22.n.01 - Okresla typ czujnika podiaczonego do wejécia analogowego. W zaleznosci od wybranego typu czujnik bedzie musiat by¢ podtaczony do odpowiedniego zacisku. Patrz instrukcja modutu wejsc.

P22.n.02 - P22.n.03 - Okreslaja wartos¢ do wyswietlenia, gdy sygnat czujnika jest na poziomie minimalnym, czyli na poczatku zakresu okreslonym przez dany typ (OmA, 4mA, 0V, -5V itd.). Uwaga: te parametry nie sa stosowane

w przypadku czujnika typu PT100.

P22.n.04 — P22.n.05 - Okreslaja wartos¢ do wyswietlenia, gdy sygnat czujnika jest na poziomie maksymalnym, czyli na koricu zakresu skali okreslonym przez dany typ (20ma,10V, +5V). Te parametry nie sa stosowane w przypadku

czujnika typu PT100.
P22.n.06 - Opis pomiaru zwigzanego z wejéciem analogowym. Dowolny tekst 16 znakéw.
P22.n.07 - Jednostka pomiaru. Dowolny tekst 6 znakow.

Przyktad aplikacji: Wejscie analogowe AIN3 bedzie musiato odczytywac sygnat z czujnika temperatury PT100, ktdry bedzie musiat by¢ wskazywany na wySwietlaczu z opisem ‘Temp. stopnia 1.
Programujemy wiec cze$¢ 3 tego menu, odnoszaca sie do AIN3.

P22.3.01 = PT100

P22.3.06 = ‘Temp. stopnia 1’

P22.3.07 = Stopnie C.

M23 - WYJSCIA ANALOGOWE (AOUn, n=1...4) M Domyslnie Zakres
P23.n.01 | Typ wyjscia OFF OFF - 0...20mA -
4..20mA-0...10V -
-5V...+5V
P23.n.02 | Pomiar odniesienia OFF OFF- (pomiary)
P23.n.03 | Numer kanalu (x) 1 OFF/1-99
P23.n.04 | Warto$¢ poczatku skali 0 0d -9999 do +9999
P23.n.05 | Mnoznik X1 /100 - x100k
P23.n.06 | Wartosc korica skali 0 od -9999 do +9999
P23.n.07 | Mnoznik x1 1100 - x100k

Uwaga: To menu podzielono na 4 czesci, ktére odnosza sig do wyjsc¢ analogowych AOU1...AOU4, dostepnych w potaczeniu z modutami rozszerzern EXP1005.

P23.n.01 - Okresla typ sygnafu analogowego na wyjsciu. W zaleznosci od wybranego typu konieczne bedzie wykonanie podiaczenia do odpowiedniego zacisku. Patrz instrukcja modutu rozszerzen.
P23.n.02- Pomiar, od ktérego zalezy warto$¢ wyjécia analogowego.

P23.n.03 - Jesli pomiar odniesienia jest pomiarem wewnetrznym wielokanatowym (np. AINx), tym parametrem okresla sie, do ktérego kanatu sig odnosi.

P23.n.04 - P23.n.05 - Okreslaja warto$¢ pomiaru, ktory odpowiada minimalnej wartosci zakresu na wyjéciu (OmA, 4mA, 0V, -5V).

P23.n.06 — P23.n.07 - Okreslaja warto$¢ pomiaru, ktéra odpowiada maksymalnej wartosci zakresu (20mA, 10V, +5V).

Przyktad aplikacji: Wyjécie analogowe AOU2 bedzie musiato emitowa¢ sygnat 0...20mA proporcjonalny do catkowitej mocy czynnej, od 0 do 500 kW.
Programujemy wiec cze$¢ 2 tego menu, odnoszacq si¢ do AOU2.

P23.2.01=0...20mA

P23.2.02 = kW calk.

P23.2.03 = 1 (brak zastosowania)

P23.2.04=0

P23.2.05=x1

P23.2.06 = 500

P23.2.07 = x1k.
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M24 - IMPULSY (PULn, n=1...6) M Domysinie Zakres
P24.n.01 | Zrédio impulsu OFF OFF / kWh- / kvarh-
kvarh- / KVAh+
P24.n.02 | Jednostka zliczania 100 10/100/1k/10k
P24.n.03 | Czas trwania impulsu s 0.1 0.1-1.00
Uwaga: To menu podzielono na 6 czesci, ktore odnosza sie do poszczegalnych generowanych zmiennych impulsu zuzycia energii PUL1...PULS.
P24.n.01 - Okresla, z ktérego licznika energii powinien by¢ generowany impuls, sposrod 6 mozliwych licznikw zarzadzanych przez DCRG8/DCRGSIND.
kWh+ = importowana energia czynna; kWh- = eksportowana energia czynna; kvarh+ = indukcyjna energia bierna; kvarh- = pojemnosciowa energia bierna; kVAh = catkowita energia pozorna.
P24.n.02 - llo8¢ energii, jaka musi by¢ zakumulowana, aby wyemitowa¢ impuls (na przyktad 10Wh lub 100Wh badz 1kWh).
P24.n.03 - Czas trwania impulsu.
Przyklad aplikacji: Dla kazdego 0,1 kWh importowanej energii czynnej bedzie musiat by¢ generowany impuls o czasie trwania 500ms na wyjsciu OUT10.
Przede wszystkim konieczne jest wygenerowanie zmiennej wewnetrznej impulsu, na przyktad PUL1. Programujemy wigc cze$¢ 1 tego menu w nastepujacy sposéb:
P24.1.01 = kWh+ (importowana energia czynna)
P24.1.02 = 100Wh (co odpowiada 0,1 kWh)
P24.1.03=0,5
W tym momencie nalezy ustawi¢ wyjscie OUT10 (menu MO04) i przypisac je do zmiennej impulsu PUL1:
P04.10.01 = PULx
P04.10.02 = 1 (PUL1)
P04.10.03 = NOR.
M25 — ALARMY UZYTKOWNIKA (UAn, n=1...8) M Domyslnie Zakres
P25.n.01 | Zrédto alarmu OFF OFF-INPx-OUTx-
LIMx-REMx
P25.n.02 | Numer kanatu zrddta (x) 1 OFF /1-99
P25.n.03 | Tekst alarmu uzytkownika UAX UAn (tekst - 20 znakéw)
Uwaga: To menu podzielono na 8 czeci, ktére odnosza sie do poszczegolnych alarméw uzytkownika UA1...UA8.
P25.n.01 - Okresla wejécie cyfrowe lub zmienng wewnetrzna, ktdrej aktywacja generuje alarm uzytkownika.
P25.n.02 - Numer kanafu odnoszacy sie do poprzedniego parametru.
P25.n.03 - Dowolny tekst, kiéry pojawia sie w oknie alarmu.
Przyktad aplikacji: Alarm uzytkownika UA3 musi by¢ generowany przez zamkniecie wejécia INP5, a takze musi pojawi¢ sie komunikat ‘Otwarte drzwi'.
W tym przypadku nalezy ustawi¢ czes¢ menu 3 (wg alarmu UA3):
P25.3.01 = INPx
P253.02=5
P25.3.03 = Otwarte drzwi.
M26 - WEASCIWOSCI ALARMOW (ALAN, n=1...30) Domyslnie Zakres
P26.n.01 | Wiaczanie alarmu (patrz tabela na str. 21) OFF - ON
P26.n.02 | Zachowany (patrz tabela na str. 21) OFF -RIT
P26.n.03 | Tryb pracy (patrz tabela na str. 21) AUT-MAN / AUT
P26.n.04 | Alarm globalny 1 (patrz tabela na str. 21) OFF - GLB1
P26.n.05 | Alarm globalny 2 (patrz tabela na str. 21) OFF - GLB2
P26.n.06 | Alarm globalny 3 (patrz tabela na str. 21) OFF - GLB3
P26.n.07 | Odtaczanie stopnia (patrz tabela na str. 21) OFF-
NATYCHMIAST -
POWOLI
P26.n.08 | Tryb odtaczania jednostki podrzednej (patrz tabela na str. 21) OGOLNY - LOKALNY
P26.n.09 | Blokowanie przez wejécie (patrz tabela na str. 21) OFF - INH
P26.n.10 | Pofaczenie z modemem (patrz tabela na str. 21) OFF - MDM
P26.n.11 | Bez wyswietlania na ekranie LCD (patrz tabela na str. 21) OFF - NOLCD
P26.n.12 | Czas op6znienia alarmu (patrz tabela na str. 21) OFF/1-120
P26.n.13 | Jednostka pomiaru opdznienia (patrz tabela na str. 21) MIN-S

P26.n.01 - Wiaczony: Wigczanie ogdlne alarmu. Jesli alarm nie jest wiaczony, nie zostaje uwzgledniony przy pracy urzadzenia.
P26.n.02- Zachowany: Pozostaje w pamieci urzadzenia nawet wtedy, gdy usunigto przyczyne, ktdra go spowodowata.
P26.n.03 - Tryb pracy — Tryby pracy, w ktdrych alarm jest wiaczony.

P26.n.04...P26.n.06 - Alarm globalny 1-2-3 - Wiacza wyjécie przypisane do tej funkcji.

P26.n.07 - Tryb odtaczania stopnia — Okresla, czy i jak stopnie powinny by¢ odtaczane, gdy emitowany jest przedmiotowy alarm. Mozna wybrac jedna z nastepujacych opcji:

OFF - Brak odtaczania; NATYCHMIAST = odfgczanie szybkie; POWOLI = odtgczanie stopniowe.

P26.n.08 - Tryb odiaczania jednostki podrzednej - W przypadku aplikacji Master/Slave okresla, czy wygenerowanie tego alarmu ma odiaczaé wszystkie stopnie systemu (OGOLNY) czy tylko panel, w kidrym wystapit stan alarmowy

(LOKALNY).
P26.n.09 - Zablokowanie: Alarm moze by¢ tymczasowo wytaczony poprzez aktywacje wejscia programowalnego ustawionego na funkcje Blokowanie alarméw.
P26.n.10 - Potaczenie z modemem - Nastepuje podtaczenie modemu zgodnie z trybem ustawionym w odpowiednich menu.
P26.n.11- Bez LCD - Alarm jest zarzadzany normalnie, nie jest jednak wyswietlany na wyswietlaczu.
P26.n.12 - P26.n.13 - Czas opoznienia — Opdznienie w minutach lub sekundach, zanim alarm zostanie wygenerowany.

20

JiLovato

___electric




1340 PL 02 21

ALARMY

- W momencie generowania alarmu na wy$wietlaczu pojawia sie ikona alarmu, kod identyfikacyjny i opis alarmu w wybranym jezyku.

MAIH

PRGE

- Jesli przyciski poruszania sig po stronach zostana wcisnigte, wyskakujace okienko z opisem alarmu znika na chwilg, po czym pojawia sig ponownie po kilku sekundach.
— Dopdki alarm jest aktywny, miga czerwona dioda obok ikony alarmu na panelu przednim.
- Oile sq wlaczone, generowane sa lokalne i zdalne alarmy akustyczne.
- Alarm mozna skasowac przez wcisniecie przycisku v
- Jesli nie mozna skasowac alarmu, oznacza to, ze utrzymuije si¢ przyczyna, ktéra go spowodowata.
- Po wystapieniu jednego lub wigkszej liczby alarméw regulator DCRG8/DCRG8IND zachowuije sie zaleznie od ustawienia wiasciwosci aktywnych alarméw.
OPIS ALARMOW
KOD | OPIS PRZYCZYNA ALARMU
A01 Niedokompensowanie Wszystkie dostepne stopnie sg wigczone, ale wspéiczynnik mocy pozostaje bardziej indukcyjny niz warto$¢ zadana.
A02 Przekompensowanie Wszystkie stopnie sg wylaczone i mierzony wspéiczynnik mocy jest bardziej pojemnosciowy niz warto$¢ zadana.
A03 Zbyt niski prad obwodu Prad ptynacy przez wejscia pradowe jest mniejszy niz minimalny dopuszczalny zakres pomiaru.
Stan taki moze wystepowa¢ normalnie, jesli obwdd nie jest obciazony.
A04 Zbyt wysoki prad obwodu Prad plynacy przez wejscia pradowe jest wyzszy niz maksymalny dopuszczalny zakres pomiaru.
A05 | Zbyt niskie napigcie obwodu Mierzone napigcie jest nizsze od wartoéci progowej ustawionej w P17.14.
A06 Zbyt wysokie napiecie obwodu Mierzone napiecie jest wyzsze od wartosci progowej ustawionej w P17.13.
A07 Zbyt wysoka temperatura panelu Temperatura panelu jest wyzsza od wartodci progowej ustawionej w P17.06.
A08 Przecigzenie pradowe kondensatorow Obliczone przeciazenie kondensatorow jest wyzsze od wartoéci progowych ustawionych w P17.08 i/lub P17.09.
A09 Mikro-przerwa Nastapita mikro-przerwa na wejsciach pomiarowych napiecia, trwajaca diuzej niz 8 ms.
A10 Stopien xx uszkodzony Procentowa moc resztkowa stopnia xx jest nizsza od minimalnego progu ustawionego w parametrze P17.12.
A1 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrn | Prad RMS zmierzony w module zabezpieczen przed harmonicznymi n jest wyZzsza od progu ustawionego w parametrze P18.n.06.
Prad zbyt wysoki
A12 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrn | THD pradu zmierzone przez modut zabezpieczen przed harmonicznymi n jest wyzsze niz prog ustawiony w parametrze P18.n.07.
Zbyt wysokie THD
A13 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrn | Zawarto$¢ % 5. harmonicznej pradu, mierzonej przez modut zabezpieczen przed harmonicznymi n, jest wyzsza niz prog ustawiony w parametrze P18.n.08.
5. harmoniczna zbyt wysoka
A4 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrn | Zawarto$¢ % 7. harmonicznej pradu, mierzonej przez modut zabezpieczer przed harmonicznymi n, jest wyzsza niz prdg ustawiony w parametrze P18.n.09.
7. harmoniczna zbyt wysoka
A15 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrn | Zawarto$¢ % 11. harmonicznej pradu, mierzonej przez modut zabezpieczen przed harmonicznymi n, jest wyzsza niz prog ustawiony w parametrze P18.n.10.
11. harmoniczna zbyt wysoka
A16 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrn | Zawarto$¢ % 13. harmonicznej pradu, mierzonej przez modut zabezpieczen przed harmonicznymi n, jest wyzsza niz prdg ustawiony w parametrze P18.n.11.
13. harmoniczna zbyt wysoka
A17 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrn | Temperatura mierzona na wejéciu temperatury 1 modutu zabezpieczen przed harmonicznymi n jest wyZzsza od progu ustawionego w parametrze P18.n.12.
Zbyt wysoka temperatura 1
A18 Alarm zabezpieczenia przed harmonicznymi modutu nrx | Temperatura mierzona na wejsciu temperatury 2 modutu zabezpieczer przed harmonicznymi n jest wyZzsza od progu ustawionego w parametrze P18.n.13.
Zbyt wysoka temperatura 2
A19 Biad komunikacji ze Slave x Jednostka podrzedna nr x nie komunikuje sie z jednostka nadrzedna. Prawdopodobny problem z potaczeniem RS485.
UAx | Alarm uzytkownika UAx (x=1..8) Alarm okreslony przez uzytkownika wedtug parametréw menu M25.
A20 Uplynefa 1. przerwa serwisowa Czas przerwy serwisowej minaf. Nalezy skasowac licznik komendg C16.
A21 Uplynefa 2. przerwa serwisowa Czas przerwy serwisowej mingf. Nalezy skasowa¢ licznik komendg C17.
A22 Uplyneta 3. przerwa serwisowa Czas przerwy serwisowej minaf. Nalezy skasowac licznik komendg C18.
A23 Uplyneta 4. przerwa serwisowa Czas przerwy serwisowej minaf. Nalezy skasowac licznik komendg C19.
A24 THDV zbyt wysokie THD napigcia jest wyzsze niz prog ustawiony w P17.15.
A25 THDI zbyt wysokie THD pradu jest wyzsze niz prog ustawiony w P17.16.

WEASCIWOSCI ALARMOW

Do kazdego alarmu, wigcznie z alarmami uzytkownika (User Alarms, UAx), moga by¢ przypisane rézne wiasciwosci:

- Wiaczony - Ogdlne wigczanie alarmu. Jesli alarm nie jest wigczony, nie zostaje uwzgledniony przy pracy urzadzenia.

- Zachowany - Pozostaje w pamieci urzadzenia nawet wtedy, gdy usunieto przyczyne, ktéra go spowodowata.

— Tryb pracy — Tryby pracy, w ktérych alarm jest wigczony.

- Alarm globalny 1-2-3 - Wiacza wyjécie przypisane do tej funkcji.

- Tryb odtgczania stopnia — Okresla, czy i jak stopnie powinny by¢ odigczane, gdy emitowany jest przedmiotowy alarm.

OFF = Bez odigczania. NATYCHMIAST = odfgczanie szybkie. POWOLI = odfaczanie stopniowe.

— Tryb odlaczania jednostki podrzednej — W przypadku aplikacji Master/Slave okresla, czy wygenerowanie tego alarmu ma odtaczaé wszystkie stopnie systemu (OGOLNY) czy tylko wyjécia panelu, w kiérym wystapit stan alarmowy
(LOKALNY).

— Zablokowanie - Alarm moze by¢ tymczasowo wytgczony poprzez aktywacje wejscia programowalnego ustawionego na funkcje Blokowanie alarmow.

- Pofgczenie z modemem - Nastepuje podigczenie modemu zgodnie z trybem ustawionym w odpowiednich menu.

- Bez LCD - Alarm jest zarzadzany normalnie, nie jest jednak wy$wietlany na wyswietlaczu.

- Czas opdznienia - Opoznienie w minutach lub sekundach, zanim alarm zostanie wygenerowany..
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TABELA ALARMOW

ME

KoD DEFAULT ALARM PROPERTIES
[=%
s 2| 2| 2 s % =
A EEEEEE R R R AR RN
g £ = E E E = & S & N 8 2 E
= N = 2 2 2 = 3 S & & 3 € 3
A01 ° ° ° OFF GEN ° 15 °
A02 ° ° OFF GEN ° 120 °
A03 ° ° SLo GEN ° 5 °
A04 ° ° ° OFF GEN ° 120 °
A0S ° ° ° OFF GEN ° 5 °
A06 ° ° ° OFF GEN ° 15 °
A07 ° ° ° SLo Loc ° 30 °
A08 ° ° ° SLO Loc ° 30 °
A09 ° IMM GEN ° 0 °
A0 ° ° ° ° OFF GEN ° 0 °
Aft ° ° ° SLo Loc ° 3 °
A12 ° ° ° SLO LOC ° 3 °
A13 ° ° ° SLo Loc ° 3 °
At4 ° ° ° SLO Loc ° 3 °
A15 ° ° ° SLo Loc ° 3 °
A16 ° ° ° SLO LOC ° 3 °
A17 ° ° ° SLo Loc ° 10 °
A18 ° ° ° SLO Loc ° 10 °
A19 ° ° SLo GEN ° 0 °
UA1 OFF GEN 0 °
UA2 OFF GEN 0 °
UA3 OFF GEN 0 °
UM OFF GEN 0 °
UAS OFF GEN 0 °
UAB OFF GEN 0 °
UAT OFF GEN 0 °
UA8 OFF GEN 0 °
A20 ° OFF GEN ° 0 °
A21 ° OFF GEN ° 0 °
A22 ° OFF GEN ° 0 °
A23 ° OFF GEN ° 0 °
A24 ° ° ° OFF GEN ° 120 °
A25 ° ° ° OFF GEN ° 120 °
NU KOMEND

Menu komend umozliwia wykonywanie takich sporadycznych czynnoéci, jak kasowanie pomiaréw, licznikow, alarmow itp.
Jesli wprowadzono hasto dostepu zaawansowanego, przy uzyciu menu komend mozna réwniez wykonywac automatyczne operacje uzyteczne do konfiguracji regulatora.
W ponizszej tabeli podano funkcje dostepne dzieki menu komend, podzielone w zaleznoéci od wymaganego poziomu dostepu.

KOD | KOMENDA POZIOM OPIS

DOSTEPU
CO1 Kasowanie energii cze$ciowej Uzytk. Kasuje liczniki energii czesciowej
C02 | Kasowanie licznikow ogélnych CNTx Uzytk. Kasuje liczniki programowalne CNTx
C03 | Kasowanie statusu limitow LIMx Uzytk. Kasuje status zmiennych LIMx z pamiecia,
C04 | Kasowanie temperatur maksymalnych Zaaw. Kasuje odnotowang warto$¢ maksymalng temperatury
C05 | Kasowanie przeciazenia maksymalnego Zaaw. Kasuje maksymalng odnotowang warto¢ przeciazenia
CO06 | Kasowanie godzin pracy stopnia Zaaw. Kasuie licznik dziatania stopni
C07 | Kasowanie licznika zadziatan stopnia Zaaw. Kasuje licznik zadziatan stopnia
C08 | Przywracanie mocy stopnia Zaaw. Przywraca pierwotne warto$ci regulacji mocy stopnia
C09 Kasowanie licznikow energii catkowitej Zaaw. Kasuje liczniki energii catkowite]
C10 | Przelaczanie na tryb testowy Zaaw. Wigcza tryb testowy w celu sprawdzenia wyjs¢
c1 Kasowanie pamigci zdarzen Zaaw. Kasuje pamig¢ zdarzen
C12 | Ustawienia domy$ine Zaaw. Przywraca fabryczne parametry domysine
C13 | Kopia zapasowa ustawien Zaaw. Zapisuje kopie zapasowa ustawien uzytkownika
C14 | Przywracanie ustawien Zaaw. Przywraca parametry do warto$ci kopii uzytkownika
C15 | Kasowanie tygodniowego TPF Uzytk. Kasuje pamie¢ tygodniowego wspotczynnika mocy (TPF)
C16 | Kasowanie minionej przerwy serwisowej 1 Zaaw. Przywraca zliczanie godzin dla przerwy serwisowej 1
C17 | Kasowanie minionej przerwy serwisowej 2 Zaaw. Przywraca zliczanie godzin dla przerwy serwisowej 2
C18 Kasowanie minionej przerwy serwisowej 3 Zaaw. Przywraca zliczanie godzin dla przerwy serwisowej 3
C19 | Kasowanie minionej przerwy serwisowej 4 Zaaw. Przywraca zliczanie godzin dla przerwy serwisowej 4

Po wybraniu zadanej komendy nalezy nacisna¢ v, aby ja wykona¢. Regulator zazada potwierdzenia. Nalezy ponownie nacisnac ¢, a komenda zostanie wykonana.
Aby anulowa¢ wykonanie wybranej komendy, nalezy nacisna¢ <.
Aby wyjs¢ z menu komend, nalezy nacisna¢ <.
* Mozna przywréci¢ zliczanie godzin dla przerwy serwisowej 1, réwniez wchodzac na odpowiednia strone i przytrzymujac weisnigty przez trzy sekundy przycisk <.
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TABELA POMIAROW PROGOW LIMITOW | WYJSC ANALOGOWYCH

- W ponizszej tabeli podano wszystkie pomiary, jakie moga by¢ przypisane do limitdw (LIMx, menu M20) i do wyj$¢ analogowych (AOUx, menu M23).

- Kody wybrane w parametrach P20.n.01 i P23.n.02 odpowiadaja pomiarom podanym ponizej.

~ Aby utatwi¢ poréwnanie z pomiarami tréjfazowymi, przewidziano pomiary ‘wirtuaine’, ktére obejmujg najwyzszy z pomiaréw z trzech faz. Pomiary te mozna zidentyfikowac¢ po obecno$ci napisu MAX w kodzie pomiaru.

Przyktad: Jesli zamierza sig zastosowac limit maksymalny wynoszacy 10% na zawarto$¢ 5. harmonicznej pradu w uktadzie, w przypadku trzech faz pradu nalezy zaprogramowac LIM1 z pomiarem H. | MAX, z nr kanatu ustawionym na
5. Urzadzenie bedzie uwzgledniaé najwyzsza z zawartodci harmonicznych w 5. kolejno$ci wérod pradéw | L1, 112 1L3.

PL

Ustawienia:
P20.1.01 = H. | MAX (harmoniczna pradu najwyzsza wérod 3 faz)
P20.1.02=5 (5. harmoniczna)
P20.1.03 = maks. (poréwnanie w przypadku przekroczenia maksymalnego limitu)
P20.1.04=10 (prog limitu = 10%)
LP. KOD POMIARU OPIS
00 OFF Pomiar wytaczony
01 VL1-N Napiecie fazowe L1-N
02 VL2-N Napiecie fazowe L2-N
03 VL3N Napiecie fazowe L3-N
04 L1 Prad fazowy L1
05 IL2 Prad fazowy L2
06 IL3 Prad fazowy L3
07 VL61-L2 Napigcie miedzyfazowe L1-L2
08 VL2-L3 Napiecie miedzyfazowe L2-L3
09 VL3-L1 Napiecie miedzyfazowe L3-L1
10 WL1 Moc czynna L1
1 WL2 Moc czynna L2
12 WL3 Moc czynna L3
13 var L1 Moc bierna L1
14 var L2 Moc bierna L2
15 var L3 Moc bierna L3
16 VAL1 Moc pozorna L1
17 VAL2 Moc pozorna L2
18 VAL3 Moc pozorna L3
19 Hz Czestotliwose
20 Cosphi L1 Cos fi L1
21 Senphi L1 Sin fi L1
22 Cosphi L2 Cos fi L2
2 Senphi L2 Sin fi L2
24 Cosphi L3 Cos fi L3
25 Senphi L3 SinfiL3
26 WTOT Catkowita moc czynna
27 var TOT Catkowita moc bierna
28 VATOT Catkowita moc pozorna
29 Cosphi TOT Cos fi (ukfad tréjfazowy symetryczny)
30 Senphi TOT Sin fi (uktad tréjfazowy symetryczny)
31 THD VLN MAX THD napiecia fazowego (maks. migdzy fazami)
32 THD | MAX THD pradu fazowego (maks. migdzy fazami)
33 THD VLL MAX THD napiecia miedzyfazowego (maks. migdzy fazami)
34 H. VLN MAX Zawarto$¢ harmonicznych n w napieciu fazowym (maks. miedzy fazami)
35 H. I MAX Zawarto¢ harmonicznych n w pradzie fazowym (maks. migdzy fazami)
36 H. VLL MAX Zawarto$¢ harmonicznych n w napieciu migdzyfazowym (maks. migdzy fazami)
37 Cosphi MAX Cos fi (maks. migdzy fazami)
38 Senphi MAX Sin fi (maks. miedzy fazami)
39 VLN MAX Napiecie fazowe (maks. migdzy fazami)
40 | MAX Prad (maks. migdzy fazami)
41 VLL MAX Napiecie miedzyfazowe (maks. migdzy fazami)
42 VLN MIN Napiecie fazowe (min. migdzy fazami)
43 VLL MIN Napiecie miedzyfazowe (min. miedzy fazami)
44 Cosphi MIN Cos fi (min. miedzy fazami)
45 AIN Pomiar z wej$¢ analogowych
46 CNT Zliczanie przez licznik programowalny
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LISTA ZDARZEN

KOD SYSTEM KoD DOSTEP

E0000 WLACZENIE E0700 DOSTEP DO MENU USTAWIEN

EQ001 WYLACZENIE E0703 DOSTEP DO UST. ZEGARA

E0002 RESET SYSTEMU KOMENDY
ALARMY E0800 C01 WYZ. ENERG. CZESC.

E0200 POCZATEK ALARMU E0801 02 WYZ. CNT

E0201 KONIEC ALARMU E0802 C03 WYZ. LIMITY

E0202 RESET ALAROW E0803 C04 WYZ. TEMP. MAKS.

E0203 WLACZONE ALARMY E0804 (05 RESET OVRL. MAKS.
LIMITY E0805 C06 WYZ. GODZINY KOND.

E0300 PROG WL. E0806 C07 WYZ. ZADZIAL. CIAG.

E0301 PROG WYL. E0807 (08 RESET STOPNI TRYM.
LIMITY E0808 009 WYZ ENERGIA CALK.

E0500 IR POCZATEK E0809 C10 PRZYWR. TRYB TESTOWY

E0501 IR KONIEC E0810 C11 KASOW. PAM. ZDARZ.
MODEM E0811 C12 PRZYWROCENIE UST. DOMYSLNYCH

E0600 POLACZENIE NAWYJSCIU 1 E0812 C13 ZAPISZ KOP. USTAWIENIA

E0601 POLACZENIE NA WYJSCIU 2 E0813 C14 PRZYWROC USTAWIENIA

E0602 POLACZENIE NA WEJSCIU E0814 C15 WYZ. TPF TYGOD. K

E0603 POLACZENIE 1 OK E0815 C16 WYZ. KONSERW, 1

E0604 POLACZENIE 2 OK E0816 C17 WYZ. KONSERW, 2

E0605 POLACZENIE ZAKONCZONE E0817 C18 WYZ. KONSERW. 3

E0606 POLACZENIE 1 NIEUDANE E0818 C19 WYZERUJ HI

E0607 POLACZENIE 12 NIEUDANE HASLO

E0608 POLACZENIE WEJSCIE OK £0900 POZIOM UZYTKOWNIKA

E0609 POLACZENIE WYJSCIE NIEUDANE E0901 POZIOM ZAAWANSOWANY

E0610 WYSLANIE WIAD. SMS 1 E0902 STEROWANIE ZDALNE

E0611 WYSLANIE WIAD. SMS 2 E0903 ODBLOKOWANIE

E0612 WYSLANIE WIAD. SMS 3 E0905 USTAWIENIA UZYTKOWNIKA

E0613 WYSLANIE WIAD. SMS 1 0K ROZSZERZENIA

E0614 SMS 2 WYSLANY OK E1000 NOWA KONFIGURACJA

E0615 SMS 3 WYSLANY OK ZMIANA TRYBU

E0616 WYSLANIE WIAD. SMS 1 NIEUDANE E1101 TRYB RECZNY

E0617 WYSLANIE WIAD. SMS 2 NIEUDANE EM102 TRYB AUT.

E0618 WYSLANIE WIAD. SMS 3 NIEUDANE STATUS STOPNIA

E0619 SMS ODEBRANY E2000 PODLACZONY

E0620 SMS ODEBRANY OK E2001 ODLACZONY

E0621 ODEBRANIE SMS NIEUDANE MENU MODULU WIFI

E0622 WYSLANIE WIAD. EMAIL E2400 WEACZONE

E0623 WYSLANIE WIAD. EMAIL OK E2401 WYLACZONE

E0624 WYSLANIE WIAD. EMAIL NIEUDANE E2402 USTAWIENIE URZADZENIE - CX02

E0625 WYSLANIE ZDARZENIA FTP E2403 USTAWIENIE CX02 - URZADZENIE

E0626 WYSLANIE STATUSU FTP E2404 KLONOWANIE URZADZENIE - CX02

E0627 WYSLANIE ZDARZENIA FTP OK E2405 KLONOWANIE CX02 - URZADZENIE

E0628 STATUS FTP OK

E0629 WYSLANIE EV FTP NIEUDANE

E0630 STATUS FTP NIEUDANE

E0631 RESTART GMS

E0632 GSM SERV., RESET

E0633 POLACZENIE OKRESOWE
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SCHEMATY POLACZEN
Polaczenie tréjfazowe standardowe

MAINS
L2

DCRG8/DCRGSIND

out
INPUT AUX 1234567 8
CURRENT VOLTAGE SUPPLY

- 100-600V- 1303501 W W

1T 1T 1
1234 5678 9101 19 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22

]
cT1
—O.
——o
st
[Fu10 Ut 10 FU2[] i i Fusll ] I
1 [ruts Futt ] [[Fut2 R R R
Contattori BFK...
g—ﬂ g—ﬂ g—ﬂ BFK... corr:tactors
KMIC 3 KM2” 3 KM8L_+
LOAD et L
i A P
POLACZENIE 3F STANDARDOWE (DomysIne) - Konfiguracja domysina w przypadku aplikacji stand.
Pomiar napiecia 1 pomiar napiecia miedzyfazowego L1-L2
Pomiar pradu Faza L3
Przesunigcie fazowe Pomigdzy V (L1-L2) i 1 (L3) = 90°
Pomiar przecigzenia kondensatorow 1 pomiar obliczony na L1-L2
Ustawienie parametrow P02.03 = Tréjfazowy P02.22 = nn
P02.04 = L3
P02.06 = L1-L2
UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).
Polaczenie jednofazowe
"A"S [ DCRGS/DCRGBIND
out

1.2 3 4 5 6 7 8

INPUT AUX
CURRENT VOLTAGE SUPPLY
100-415V-~
1/5A~ 100600V~  110-250V= \ \ \ \ \ \ \
T 1T 1
56 7 8 9 10 11 19 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22
112 13BN

nc

[l [

O - — — — — —-—q

ast
i Meoe |0 000 Fu2 (100 Fus ([
[l ruts [ruto i Rt At Y ety ity it B sty R

Contattori BFK...
BFK... contactors

LOAD et .
= & 5
N ju U
K1 K2 K8

POLACZENIE JEDNOFAZOWE - Konfiguracja potaczen w przypadku zastosowan jednofazowych
Pomiar napiecia 1 pomiar napiecia fazy L1-N
Pomiar pradu Faza L1
Przesunigcie fazowe Pomigdzy V (L1-N )il (L1) = 0°
Pomiar przecigzenia kondensatorow 1 pomiar obliczony na L1-N
Ustawienie parametrow P02.03 = Jednofazowy | P02.22 = nn
P02.04 = L1
P02.06 = L1-N

UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).
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Polaczenie tréjfazowe kompletne, bez przewodu neutrainego

MAINS
L3N | DCRG8/DCRGBIND
|
} out
| INPUT AUX 1 2 3 45 6 7 8
} CURRENT VOLTAGE O%JPPL\VI
100-415V~
I - 600V~ -250V=
| 1/5A 100600V~ 1102500~ \ \ \ \ \ \ \ \W
} 56 7 8 9 10 11 19 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22
I
I
S1 |
[ LI I
[aj] I517k
far] Iﬁr ,,,,,
[a5] ‘SZ
I
I
—+—0
1
| et
I [Iruro il 000D ][ rsll
} 1 [ruis ot ] [ rui2 B R R
| Contattori BFK...
| a g—‘—‘ a B?Ir(l...acoonr:actors
| kM1 _} KM2[” "} Kms[__}
| 2] & 2]
LI
LOAD el L
A
VAN VAN VAN
K1 K2 K8
POLACZENIE 3F KOMPLETNE, BEZ PRZEWODU N - Konfiguracja w przypadku aplikacji standardowych z kompletng kontrola napiecia tréjfazowego
Pomiar napiecia 3 pomiary napiecia miedzyfazowego L1-L2, L2-L3, L3-L1
Pomiar pradu Fazy L1-L2-L3
Przesunigcie fazowe 90°
Pomiar przecigzenia kondensatorow 3 pomiary obliczane w L1-L2, L2-L3, L3-L1
Ustawienie parametrow P02.03 = Tréjfazowy P02.22 = nn
P02.04 = L1-L2-L3
P02.06 = L1-L2-L3
UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).
Polaczenie trojfazowe kompletne, z przewodem neutralnym
MAINS
U2 3N DCRG8/DCRGIND
out
INPUT AUX 12384567 8
CURRENT VOLTAGE SUPPLY I I T T T ‘
1/5A- To0-600v-  110:2500- \ \ \ \ \ \ \ W
9 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22
S
IL |
cn i .
CT2] i el——
CT3)
- —0
——o
Qst
[ruto il el 1 sl 010
[ Qru1s futt {1 [ rure R R R
Contattori BFK...
e g—ﬂ P g—ﬂ ke D—‘ BFK... contactors
- %jj 3 éjj 3 %jj
LOAD TC1 1
- [ %) [ ) [ ) %
2 2 A
K1
POLACZENIE 3F KOMPLETNE, Z PRZEWODEM N - Konfiguracja w przypadku aplikacji standardowych z kompletng kontrolg napiecia tréjfazowego
Pomiar napiecia 3 pomiary napiecia fazowego i miedzyfazowego L1-N, L2-N, L3-N, L1-L2, L2-L3, L3-L1
Pomiar pradu Fazy L1-L2-L3
Przesunigcie fazowe 0°
Pomiar przecigzenia kondensatorow 3 pomiary obliczane w L1-L2, L2-L3, L3-L1
Ustawienie parametrow P02.03 = Tréjfazowy P02.22 = nn
P02.04 = L1-L2-L3
P02.06 = L1-L2-L3-N
UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).
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Potaczenie tréjfazowe kompletne, z przewodem neutralnym (SPPFC - odpowiednie do mieszanej poprawy wspotczynnika mocy dla pojedynczej fazy, z bateriami tréjfazowymi i jednofazowymi)

Contattori BFK...
BFK... contactors

MAINS
L2 3N DCRG8/DCRGSIND
out
INPUT AUX 12345687 8
CURRENT VOLTAGE SUPPLY
100-415V~
1/5A~ 100-600v~  110-250V= \ \ \ \ \ \ \
} 1T 1
56 7 8 9 1011 9 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22
O O O—0—0C
11 ]2 |13 ne A1
S1
[
cT1 Iﬂ?f
cT2 i];

[ Qrutz

l

LOAD C1

Fut [ g 0 ruz(]] [0 fusl] ] fua] [ rus (] [0 rus] (1] rurl] (]
|<M1j Fz—\:'ﬂ el %%T KM&] %%T |<wmj F%T KME] F%T KMG] %;?TT KM&] %%T
)T el T He T Y T R T Hedi ] e
- t i i iy i i
L 25 ) Ld L L$ L3 L

K1

POLACZENIE 3F KOMPLETNE, Z PRZEWODEM N - Konfiguracja w aplikacjach bardzo niezrownowazonych z poprawa wspétczynnika mocy dla pojedynczej fazy i kontrola napiecia 3F

Pomiar napigcia

3 pomiary napigcia fazowego i migdzyfazowego L1-N, L2-N, L3-N, L1-L2, L2-L3, L3-L1

Pomiar pradu

Fazy L1-L2-L3

Przesuniecie fazowe

90°

Capacitor overload measurement

3 pomiary obliczane L1-L2, L2-L3, L3-L1

Parameter settings

P02.03 = Jednofazowy P02.22=mn
P02.04 = L1-L2-L3
P02.06 = L1-L2-L3-N

UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).

Przykiad programowania minimalnego parametréw dla systemu 400 V sktadajacego sie ze stopnia tréjfazowego 60 kvar i 6 stopni jednofazowych 10 kvar kazdy:

A1

2 L3N nc

P02.03 = 1F (jednofazowy) P03.3.01=1
P02.04 = L1-L2-L3 P03.3.03 = L2
P02.06 = L1-L2-L3-N P03.4.01=1
P02.07 =10 (kvar) P03.4.03 = L1
P02.08 =230 (V) P03.5.01=1
P03.1.01 = 2 (stopien tréjfazowy 60 kvar = 20 kvar na faze) P03.5.03 = L3
P03.1.03 = L1-L2-L3 P03.6.01 =1
P03.2.01=1 P03.6.03 = L2
P03.2.03=L3 P03.7.01 =1
P03.7.03 = L1.
Standardowe potaczenie tréjfazowe z dtawikami
MAINS - 'DCRGEIND
L
out
INPUT AUX 1234567 8
CURRENT VOLTAGE ngzzgh
1/5A~ 100-600V~  110-250V= \ \ \ \ W
56'1011 9 12 13 11820

LOAD

FUT0

FU13 FUn Ful

BF contactor
N

BF..K contactor

e

BF..K contactor

X
et

STANDARDOWE POLACZENIE 3F Z DLAWIKAMI - DOMYSLNA KONFIGURACJA STANDARDOWYCH APLIKACJI

Pomiar napiecia 1 pomiar napiecia miedzyfazowego L1-L2
Pomiar pradu Faza L3
Przesuniecie fazowe Pomiedzy V (L1-L2 ) oraz | (L3) = 90°

Pomiar przeciazenia kondensatorow

1 pomiar obliczany L1-L2

Ustawienie parametrow

P02.03 = Trojfazowy P02.22=LV

P02.04 = L3 P.03.1.04 = IND

P02.06 = L1-L2 P.03.2.04 = IND
P.03.7.04 = CAP
P.03.8.04 = CAP
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Potaczenie z pomiarami po stronie SN i z poprawa wspétczynnika mocy po stronie NN

MAINS
111213 |DCRG8/DCRGSIND

ouT
N . W‘ T =
MEDIUM 100-415V~

VOLTAGE 1/5A~ 100-600V~  110-250V= \ \
T 1T 1
56 7 8 9 1011 9 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22

]
CT1]
O VTt
PR R Fut1 ] [JFu12
ST
EQB = = DFut3
N = w00 rel) QD el 0
Low t—o
VOLTAGE| t+—T % Contattori BFK...
0s2 L g—ﬂ L g—ﬂ L g—ﬂ BFK... contactors
1 Mrute KMIC 3 g KM éjj KMBL éjj
LOAD Te1 T
Y A
VATA . VATA VATAN
K1 K2 K8
POLACZENIE Z POMIARAMI PO STRONIE SN | Z POPRAWA WSPOLCZYNNIKA MOCY W NN
Pomiar napiecia 1 pomiar napiecia miedzyfazowego L1-L2 po stronie SN
Pomiar pradu Faza L3 po stronie $redniego napiecia
Przesunigcie fazowe 90°
Pomiar przecigzenia kondensatorow 1 pomiar obliczony na L1-L3, strona NN
Ustawienie parametrow P02.03 = Trojfazowy P02.22 = NN/SN
P02.04 = L3 P02.23 = ON
P02.06 = L1-L2

UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).

Potaczenie tréjfazowe kompletne, po stronie SN

MAINS
11213 |DCRG8/DCRG8IND
out
INPUT AUX 1234567 8
CURRENT VOLTAGE ~ SUPPLY W
VoG 1/5A T00-600v-  110:250V-
: g YY)
9 10 11 19 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22
nc |A1|A2
S1
i
[l Iif%7777
CT2] [ e———
CT3| 52
——b
s
Qst ‘ ‘
‘ il 0 Ffl 0 sl 0 0
b
_ KM”:\],;,,,,,\,,,A KMz[ﬁA 77777 - -—-X KMs[‘jAﬂﬂ—\ﬁﬂx
FU14
= -l i 1 |
TC1 <L
Low or B
VOLTAGE oo L é % é
. . ™
LOAD Kl K2 K8
PODLACZENIE DO POMIAROW | POPRAWY WSPOLCZYNNIKA MOCY W OBWODZIE SN
Pomiar napiecia 3 pomiary napiecia miedzyfazowego L1-L2, L2-L3, L3-L1 w obwodzie SN
Pomiar pradu Fazy L1-L2-L3 w obwodzie $redniego napiecia
Przesuniecie fazowe 90°
Pomiar przecigzenia kondensatorow 3 pomiary obliczane w L1-L2, L2-L3, L3-L1
Ustawienie parametrow P02.03 = Trojfazowy P02.22=SN

P02.04 = L1-L2-L3 P02.23 = ON
P02.06 = L1-L2-L3

UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).
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Sterowanie stopniami przy uzyciu modutéw rozszerzen

MAINS
L1123 N

DCRG8/DCRG8IND EXP10 06
2 RELAY OUTPUTS

out

INPUT AUX 1.2 3 456 7 8
CURRENT VOLTAGE SUPPLY

100-415V~ Wﬁ
o won B[V T

T L 1
5 6 7 8 9 1011 19 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22

Maksymala liczbe modutéw podano
na stronie 7.

1 14 21 24

S1
CTII
I
m“zjﬁ i
o |82

O
»—y—oE
T
T
| st
| [Jrut2 il 0 0 ol 00 ol 0 [
! [ [ruts ruta () (] Futa R R R
| Contattori BFK...
} e D—‘ o] D—‘ o] g—ﬂ BFK... contactors
I
N}
LOAD TC1 £
= [~ 2
NgY B
VAN VAN AN
K1 K9 K10
UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).
Zataczanie stopni przy uzyciu modutdw tyrystorowych (FAST)
MAINS
DCRG8/DCRGBIND
L1L2 L3N
| 4 S%EJOOU%LTS
| a4 OgT 6 1 s Maksymala liczbe modutow
‘ INPUT AUX i
} CURRENT Vot 1&?5?% T T T T T ‘ podano na stronie 7.
I 1/5A~ 100-600V~  110-250V=
| e TR W) ENh
| 9 10 11 1 15 1 1 13 14 23 24 33 34 43 44
I
w el
S !
cnl W,L
cn":*W ,,,,, [
| |
| (S
I
—o ————————
»—'—DE

T

T

| st

I et 0 0 ol O 0 ool 00

} [J [QJruts rute R R (&0

‘ :.T ! CONTROL ! CONTROL

| i |

I y KMIC --X--—- 30— - { e A OA] ! | o [A] vay

‘ é,j [ LU

! otz | suppLy | suppLy

} 71

LOAD )
Contattori BFK... %ﬂd_us\: 0a tnl-rzloséorllelsJ%TC’\TnnSAa
BFK... contactors yristor ul
K1 K9 K10

POPRAWA WSPOLCZYNNIKA MOCY Z UZYCIEM MODULOW TYRYSTOROWYCH

Pomiar napiecia

3 pomiary napiecia miedzyfazowego L1-L2, L2-L3, L3-L1

Pomiar pradu

Fazy L1-L2-L3

Przesuniecie fazowe

90°

Pomiar przecigzenia kondensatoréw

3 pomiary obliczane w L1-L2, L2-L3, L3-L1

Ustawienie parametrow

P02.03 = Trojfazowy P02.22 = nn
P02.04 = L1-L2-L3 P02.28 = Fast
P02.06 = L1-L2-L3

UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejécia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).
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Konfiguracja Master-Slave

L1213 7:1
| MASTER =
} DCRG8/DCRGSIND TR A BSG -
| RS485 I
|
} INPUT AUX 12384567 8 EXP10 12 —
} CURRENT VOLTAGE 4 g&lrz?%‘\(]h
} 1/5A~ 100600V~ 110-250V= \ \ \ \ \ \ \ \W
| 56 78 9 1011 9 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22
|
S
o WEE] -
cry gy+—F—————
lera] i
|
|
| J—
i L i
i o8 f—
| st
} FU10 FUt Fus
| R R
} e o e %ﬂ—‘ %ﬂ—‘ Contattori BFK...
} e D—‘ P D—‘ BFK... contactors
! —
} TC1 1 T
| R
|
} H §P
| K1 K8
|
|
| SLAVE 1
} DCRG8/DCRG8IND TR A B SG <
} RS485
} INPUT AUX 123 456 7 8 EXP1012 L
} CURRENT VOLTAGE SUPPLY
| 100-415V~
| 1/5A~ 100-600V~ 110-250V= \
| 1 1
‘ 28 8y
| n 12113 c
} FUg [
! —
—
‘ f—
Lo o I \
R } Futa FUtt FU2 R R I |
1 I Contattori BFK...
L1 s = e 7| || 8FK...contactors H }
R 2] T 2]
RN | - | -
‘ Tc1 - T
|
|
I K1 K‘;
|
|
! —
| SLAVE n (max 8)
} DCRG8/DCRG8IND TR A BSG
} RS485
|
| INPUT AUX 1234567 8 EXP10 12
| e B REREREE
! 600V~ 2500~
} 1/5A~ 100600V~ 110-250V: \ \ \ \ \ \ W
I L3384 5828 30U g
! 112 13 C |L1|L2|L3 N nc (At
} FUg| .
! —_—— ]
1 of -
} st
| FU10 FU1 Fug
} FUt3 FUtt FUt2 R R
| oL Sl =] | [ e
| —IL
| Tt £
1
LOAD
K1 K8
POLACZENIE MASTER/SLAVE - Przyktad z 1 jednostka nadrzedna i 3 podrzednymi
MASTER SLAVE 01 SLAVE 02 SLAVE 03
P05.01 = COM1 P05.01 = COM1 P05.01 = COM1 P05.01 = COM1
P05.02 = Master P05.02 = Slave01 P05.02 = Slave02 P05.02 = Slave03
P05.03=0ON
P05.04 = ON
P05.05=0ON
P04.1.01 = Stopien x
P06.1.01 = Stopien x
P07.1.01 = Stopien x
P08.1.02 = Stopien x
UWAGA: Bezpieczniki zalecane dla zasilania pomocniczego i wejscia pomiarowego napiecia: F1A (szybkie).

30 JiLovato

___electric



1340 PL 02 21

ROZMIESZCZENIE ZACISKOW

1.2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

nireBc u L2 3 N nc A A2
CURRENT INPUT VOLTAGE INPUT AUX SUPPLY
le = 1/5A~ 100-600V~ 100-415V~
110-250v=

50160 Hz

o o o

SLOT 1
SLOT 2
SLOT3
SLOT 4

INSTALACJA

- Regulator DCRG8/DCRG8IND przeznaczony jest do montazu w ptaszczyznie. Przy prawidiowym montazu gwarantuje stopien ochrony IP65.

- Wiozy¢ regulator w otwdr montazowy, upewniajac si¢, czy uszczelka jest ustawiona prawidiowo pomiedzy powierzchnig panelu a rama regulatora.

- Nalezy upewnic sig, czy koricowka tabliczki znamionowej nie pozostata zagieta pod uszczelka, uniemozliwiajac uszczelnienie. Powinna by¢ prawidiowo umieszczona wewnatrz ramy.

- Wykonujac czynnosci od wnetrza ramy, dla kazdego z czterech zaciskow mocujacych (dostarczanych wraz z regulatorem), nalezy umiescic zacisk metalowy w odpowiednim otworze na bokach obudowy, a nastepnie przesunac go

do tylu, aby wiozy¢ zaczep do gniazda.

~Nalezy powtdrzy¢ te sama czynno$¢ w przypadku czterech zaciskow.

- Dokreci¢ $rube mocujaca, stosujac maksymalny moment obrotowy wynoszacy 0,5 Nm.

- W przypadku, gdy okaze sie konieczne wymontowanie urzadzenia, nalezy poluzowac cztery $ruby i wykona¢ procedure w odwrotnej kolejnosci.

- W celu wykonania podtaczenia elektrycznego nalezy zapoznac sie z przedstawionymi w odpowiednim rozdziale schematami pofgczen, a takze z wymogami okreslonymi w tabeli parametréw technicznych.

WYMIARY MECHANICZNE | OTWOR MONTAZOWY [mm]

138

|

138

- 35—
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CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Zasilanie

Zegar czasu rzeczywistego

Napiecie znamionowe Us @ 100 - 415V~
110 - 250V =

Zakresy napiecia pracy 90 - 456V~
93.5 - 300V =

Czestotliwosc 45 - 66Hz

Pobér/rozproszenie mocy

10,5W / 27VA (mierzone z 4 zamontowanymi modutami EXP)

Poboér/rozproszenie mocy wg UL

5,5W (mierzona bez modutéw EXP)

Czas odpornosci na mikro-przerwe

110V~ 235ms; 220V - 415V~ 280ms

Wejscia napigciowe

Maksymalne napiecie znamionowe Ue

600V~ L-L (346V~ L-N)

Zakres pomiaru

50 - 720V L-L (415V~ L-N)

Zakres czestotliwosci

45 - 65Hz / 360 - 440Hz

Typ pomiaru

Rzeczywista warto$¢ skuteczna (TRMS)

Impedancja wejScia pomiarowego

>0,55MQ L-N; > 1,10MQ L-L

Typy podiaczen

Linia jednofazowa, dwufazowa, tréjfazowa z przewodem
neutralnym lub bez oraz tréjfazowa symetryczna

Wejscia pradowe

Prad znamionowy le

1A~ lub 5A~

Zakres pomiaru

dla skali 1A: 0,025 - 1,2A~
dla sakli 5A: 0,025 - 6A~

Podtrzymanie zasilania

kondensator

Czas pracy bez zasilania

okoto 12...15 dni

Izolacja

Znamionowe napiecie izolacji Ui 600V~

Znamionowe napigcie udarowe Uimp 9.5kv

Prdba napigciem sieci 5.2kV

Warunki otoczenia

Temperatura pracy -20 do +70°C

Temperatura skfadowania -30 do +80°C

Wilgotnos¢ wzgledna <80% (IEC/EN/BS 60068-2-78)
Maksymalny stopien zanieczyszczenia 2

Kategoria przepigciowa 3

Kategoria pomiarowa

Sekwencja klimatyczna

Z/ABDM (IEC/EN/BS 60068-2-61)

Odpomos¢ na uderzenia

15g (IEC/EN/BS 60068-2-27)

Odpornos¢ na wibracje 0.7g (IEC/EN/BS 60068-2-6)
Podtaczenie
Typ zaciskow wtykowe / wyciagane

Przekroj przewodow (min. i maks.)

0.2-2.5mm? (24-12 AWG)

Typ wejscia przez przektadnik pradowy
zewnetrzny (niskie napiecie) maks. 5A

Typ pomiaru rzeczywista warto$¢ skuteczna (RMS)

Przecigzenie diugotrwate +20% le

Przecigzenie krotkotrwate 50 A przez 1 sekunde

Pobér mocy <0.6VA

Doktadno$¢ pomiaru

Napiecie fazowe +0.5% petnej skali +1 cyfra

Wyjscia przekaznikowe OUT 1-7

Liczba i typ zestykow

7 kazdy z 1 NO + punkt wspdlny

Maksymalne napiecie znamionowe

415V~

Prad znamionowy

5A 250V~ AC1/1.5A 415V~ AC15

Zastosowanie wg UL

B300; 5A 250V~

Maksymalny prad na zacisku wspélnym

10A

Wyjécie przekaznikowe OUT 8

Liczba i typ zestykow

1 przefaczny

Maksymalne napiecie znamionowe

415V~

Prad znamionowy

5A 250V~ AC1/1.5A 415V~ AC15

Zastosowanie wg UL

B300; 5A 250V~

Przekréj przewodéw (min. i maks.) wg UL

0,75-2.5 mm? (18-12 AWG)

Moment obrotowy dokrecania

0.56 Nm (5 Ibin /4.5 lbin wgUL)

Obudowa

Wykonanie tablicowe

Materiat poliweglan

Stopien ochrony IP65 od przodu; IP20 na zaciskach
Masa 980g

Certyfikaty i zgodnosci

Uzyskane certyfikaty cULus, EAC, RCM
Wg UL Nalezy stosowat wylacznie przewody miedziane 60°C/75°C
(Cu) Zakres AWG : 18 - 12 AWG linka lub drut
Moment dokrecenia zaciskow: 4,5 Ib.in (ok. 0,5 Nm)
Montaz tablicowy ptaski, na obudowie typu 1 lub 4X
Zgodne z normami IEC/EN/BS 61010-1, IEC/EN/BS 61000-6-2

IEC/EN/BS 61000-6-3, UL508, CSA C22.2 nr 14

@ Zasilanie pomocnicze pochodzace z systemu z napigciem fazowym < 300 V
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