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1.1 Symbole bezpieczeristwa w mstnlkn]l
A i ieczen Oznacza sytuacig, ktdra jesli si¢ jej nie uniknie, sj j powazne obrazenia lub $mierc.
ViN zeni Oznacza sytuacie, ktdra jesli sie jej nie uniknie, moze i ciata lub $miercia.
@ Ostroznie Oznacza sytuacie, ktdra, jesli sig jej nie uniknie, moze ¢ drobne obrazenia lub ie mienia.
12
A Niebezpieczeristwo

Nigdy nie zdejmuj pokrywy produktu ani nie dotykaj wewnetrznej plytki drukowanej (PCB) ani zadnych punktéw stykowych, gdy
zasilanie jest wigczone. Nie uruchamiaj rowniez produktu, gdy pokrywa jest otwarta. Moze to spowodowac porazenie pradem z powodu
odstonigcia zaciskow napigciowych i czescl czynnych.

Nawet jesli zasilanie jest wytaczone, nie otwieraj pokrywy, chyba ze jest to np. w celu rac

2 okablowaniem lub regularnej kontroli. Otwarcie pokrywy moze nadal spowodowac porazenie pradem, nawet po odtgczeniu zasilania,

2.3. Instalacja przemiennika
2.3.1 Schemat podstawowej konfiguraciji
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- Nalezy pamietac, ze ilustracja w niniejsze] instrukcji obstugi moze przedstawia¢ produkt z otwarta pokrywa lub zdjgtym wylacznikiem

bwodu w celach wy]asnlenla Podczas obstugi pr

nalezy

zgodnie z
czescei, takich jak pokrywa i wytacznik obwudu
- Nle uruchamiaj ani nie zatrzymuj przemiennika za pomocg stycznika. Moze to

zawartymi w instrukcji obstugi

- Jesli przemiennik zostanie uszkodzony i straci kontrole, maszyna moze spowodowac niebezpieczng sytuaqe Zainstaluj dodatkowe

urzadzenie zabezpieczajace, takie jak hamulec awaryjny, aby zapobiec takim sytuacjom.
Wysoki pobor prqdu podczas ‘wigczania zasilania moze miec wplyw na system. Upewnij sig, ze prawidtowo dobrane wytaczniki obwodu

s3 ¢ obwdd podczas wigczania zasilania.
- Mozna zalnstaluwac dOaW|k| w celu | poprawy wspétczynnika mocy. Nalezy pamlgtac, ze dfawiki mozna zainstalowa¢ w odlegtosci 9,14 m

poniewaz produkt posiada elementy z diugim czasem roztadowania od #rddia zasilania, jesli moc przekracza 10-krot mocy
- Odczekaj co najmniej 10 minut przed i pokryw i iem pofaczen zaci: . Przed pracy przy napgdne
sprawdz potaczenia, aby upewnic sie, ze cafe napiecie DC zostato ici W pr razie moze to 2.3.2 Urzadzenia peryleryjne
porazenie pradem i obrazenia ciata, a nawet $mierc. ik silnikowy, y, stycznik
Moc przemiennika Wytgeznik silnikowy Wyt. réznicowonadpradowy Stycznik
/N ostrzezenie kW] [ A [
— Upewnij sig, ze migdzy ur a silnikiem, aby zapewni¢ bezpieczne uzytkowanie.
W przeciwnym razie moze to pradem i obrazenia ciata, a nawet Smierc. 0.4 4 5 9
- Nie wigczaj zasilania, jesli produkt jest uszkodzony lub wadliwy. Jesli okaze sig, ze produkt jest wadliwy, odtacz zasilanie i oddaj
produkt do profesjonalnej naprawy. 0.75 6.5
— Przemiennik grzeje sig podczas pracy. Unikaj dotykania napedu, dopoki nie nstygnie, aby unikna¢ oparzeri. 15 12 10 9
- Nie dopusc, aby do wnetrza napedu dostaty sig obce przedmluly, takie jak Sruby, wiory metalowe, zanieczyszczenia, woda lub olej. .
Dopuszczenie obcych przedmiotéw do wnetrza napedu moze spowodowac jego awarig lub pozar. 22 12
~ Nie obstuguj napedu mokrymi rekami. W przeciwnym razie moze to ie pradem i ia ciafa, a nawet $mierc. n 2 2 18
- Sprawdz i je o klasie oW i urzqdzen
Zaciski przykaczeniowe i czesci wymienione ponizej maja klasg ochronnosci 0. Oznacza to, ze poziom ochrony obwodu zalezy od izolacji 55 30 30 25
i istnieje pradem, jesli izolacja podstawowa ulegnie uszkodzeniu. Dlatego nalezy podja¢
takie same $rodki ostroznosci, jak w przypadku obstugi linii energetycznej podczas podtaczania przewodéw do zaciskow lub 0 75 32
ponizej oraz instalowania lub uzytkowania urzadzen. 1 50 50 50
- Wejscie wielofunkcyjne: P1-P5, CM
- Wejscie/wyjscie analogowe: VR, V1, 12, AO 15 60 60 65
- Wyjscie cyfrowe: 24, A1/B1/C1, A2/C2
- Komunikacja: S+/ S- 185 70 7% 80
- Wentylator 22 90 100 9%
— Kiasa ochronnosci tego urzadzenia (napedu) to 1.
© ostroznosé PRI 1 diawikéw
~ Nie zmieniaj wnetrza produktu wedtug wtasnego uznania. Moze to ¢ zenia lub ie produktu z powodu awarii (K AC na weisciu Diawik AC
lub nieprawidtowego dziatania. Ponadto produkty zmienione wedtug wiasnego uznania zostang wytaczone z gwarancji produktu. (kW) ) — .
— Nie uzywaj napedu do pracy z silnikiem jednofazowym, poniewaz zostat zaprojektowany do pracy z silnikiem tréjfazowym. Uzywanie Model Prad Napiecie Induktancja Prad
ka jednofazowego moze uszkodzi¢ silnik. [A] U] [mH] [A]
- Nie umieszczaj cigzkich przedmiotéw na kablach elektrycznych. Cigzkie przedmioty moga ic kabel i 3fazy 047075 DFJ-10 10 600 481 48
pradem. 400V — - :
15 3.23 75
Nota
prad y na przytgczu zasilania wejsciowego |est zdefiniowany w normie |EC 60439-1 22 DFJ-15 15 2.34 10
jako 100 kA. W zaleznosci od wybranegu wqucznlka MCCB seria VLG3 nadaje si¢ do zdolnych do 4.0 DFJ-20 20 1.22 15
maksymalnie 100 kA RMS symetrycznych amperéw przy maksymalnym znamionowym napieciu napgdu
55 DFJ-30 30 112 19
75 DFJ-35 35 0.78 27
2. Instalacja 1" DFJ-50 50 0.59 35
2.1 Identyfikacja produktu 15 DFJ-60 60 0.46 il
VLG3 0004 A480 185 DFJ-70 70 0.40 52
VLG Nazwa serii 22 DFJ-100 100 0.30 68
3 Wejéie SF Nota1) DFJ e delu klasy J/600V firmy B
0004 Moc silnika: 0004 = 0.4kW, 0007 = 0.75kW, 0015 = 1.5kW, 0022 = 2.2kW, 0040 = 4.0KW, otat) DFJ to nazwa modelu klasy irmy Bussmann.
0055 = 5.5kW, 0075 = 7.5kW, 0110 = 11kW, 0150 = 15kW, 0185 = 18.5kW, 0220 = 22kW [0} Uwaga
A480 Napiecie wejsciowe AC: 380...480V - Stosuj wytacznie bezplecznlkl wejsciowe klasy CC, G, J, L, R Iuh T z ||stq uLi wyiqcznlkl z lista UL. Zobacz tabele powyzej, aby uzyska¢
) L B ) o informacje na temat napigcia i pradu
- Sprawdz pod katem Jesli wyda]e sie po sig zd
- Sprawdz otrzymanie i modelu, na tabliczce j. Jesli otrzymates ni iwy model, Specyfikacja rezystora hamujacego
sig ze swoim 3. (Tabliczka znajduje sig z boku produktu.)

Wazne!

Sprawdz, czy napiecie wejsciowe jest zgodne ze Zréditem napiecia, ktére bedzie przytozone do przemiennika.
Sprawdz, czy moc wyjsciowa przemiennika jest rowna lub wigksza od mocy znamionowej silnika, ktory bedzie podgczony.

2.2 Rozwazania dulyczqce instalacji

Miejsce montazu musi by¢ wolne od wibracji, a naped musi by¢ zainstalowany na smanle ktéra utrzyma jego (:lezar
Naped moze stac si¢ bardzo goracy podczas pracy. Zainstaluj naped na powierzchni iz

iloscig miejsca wokot falownika, aby umozliwi¢ cyrkulacje powietrza. Ponizsze ilustracje 6 pr odstepy
mslalacy]ne
Upewnij sie, ze wokot produktu iona jest ja powietrza. Podczas instalowania produklu wewngtrz

panelu, doktadnie rozwaz potozenie wentylatura chiudzqcego produktu i zaluzji wentylacyjnej. Produkt musi by¢ umieszczony tak, aby
mogt w sposob ciepto podczas pracy.

Jesli instalujesz wiele napedow na jednym panelu, ustaw je obuk siebie i zdejmij gérne pokrywy Gorne pokrywy MUSZA zostaé

usunigte w przypadku instalacji obok siebie, aby zapewnic ie ciepta. Uzyj aby zdjaé

gorne pokrywy. (Instalacja na szynie DIN jest rowniez dostepna)

- Jedli instalujesz wiele napedéw o réznych zapewnij i odstep, aby spetni¢ wymagania dotyczace
odstepu dla wigkszego napedu.
1. i j 2. Przeplyw powietrz 3. Montaz obok siebie
10cm
e
[
10cm
~ Napedy skiadaja si¢ z wraz Diatego instalacji moze znaczaco wplynac na zywotnosé

i niezawodno$¢ produktu. Ponlzsza tabela przedstawia idealne warunki pracy i instalacji napedu.

Warunki Opis
it ia @ 0l ie cigzkie: -10... +50" -10...+40°
$¢ wzgledna Mniej niz 95% wil § j (bez
-20...+65°C
Czynniki $ § wolne od gazow zracych lub i oleju lub pytu
Wysokos¢ n.p.m. ie 1000m nad morza w j ji
0d 1000 do 4000m i napiecie wejsci i y prad wyjsciowy pr musza
zostac obnizone o0 1% na kazde 100m.
Wibracje Mniej niz 1g (9.8m/sek?)
Cisnienie powietrza 70~106 kPa
o ia jest mierzona w punkcie 5 cm od panelu
ota
- Wybierz $ciane lub szafe ie do montazu pr i sprawdz wymiary uchwytu montazowego przemiennika.
0] Uwaga
- ik moze upasé, jesli pokrywy pekna,

Nie transportuj przemiennika, podnoszac go za pokrywy lub powi i i P
lul produktu. Zawsze podpieraj przemiennik za pomoca metalowych ram podczas przenoszenia.

Uzyj metody transportu odpowiedniej do wagi produktu. Niektore przemienniki o duzej mocy moga by¢ zbyt ciezkie dla jednej osoby.

Uzyj odpowiedniej liczby 0sob i narzedzi transportowych, aby bezpiecznie przeniesé produkt.

Nie instaluj przemiennika na podfodze ani nie montuj go bokiem do $ciany. Naped musi by¢ zainstalowany pionowo, na $cianie lub

wewnatrz szafy, z jego tylna czescig ptasko na powierzchni montazowej.

Moc iennil Moc i
(kw) @ w)
3 fazy 0.4 1200 100
4o0v 0.75 600 150
15 300 300
22 200 400
37 130 600
4 130 600
55 85 1000
75 60 1200
" 40 2000
15 30 2400
18.5 20 3600
22 20 3600

Norma momentu obrotowego hamowania wynosi 150%, a wspétczynnik roboczy (%ED) wynosi 5%. Jesli wspétczynnik roboczy wynosi 10%, znamionowg
rezystancjg hamowania nalezy obliczy¢ jako dwukrotnosc normy.

2.4 Wytaczanie filtra EMC w przypadku Zrédet zasilania z asymetrycznym uziemieniem
Przed uzyciem przemiennika nalezy sprawdzic system uziemienia zasilania. Wytcz filtr EMC, jesli Zrodto zasilania ma asymetryczne potaczenie
uziemiajace. Sprawdz potozenie Sruby wiaczajacej/wytaczajacej filtr EMC i zamocuj plastikowa podktadke do $ruby pod blokiem zaciskow sterujacych.

Steelbolt | Steelbolt +Plasticwasher |

N

\\/

| EMC ON |

EMC OFF |

3 Zaciski

3. 1 Zaclskl torow glawnych

ia, aby
wyh)cmnym zasilaniu! Zapoznaj sig z rozdzmiaml 3.3 Dobor przewodu i

glnwne zasllame do przemlennlka Ten krok nalezy wykonac przy

oraz 3.4

$rub

aby uzyskaé

zalecenia dotyczace prawidtowego przekroju przewodu. Pamigtaj o przestrzeganiu dobrych praktyk okablowania i uziemienia. W razie

potrzeby postepuj zgodnie z obowigzujacymi lokalnie przepisami.

AN Uwaga!

Nlehezpleczne naplgcle Upewnij sig, ze cale zasi
Prz

e jest WYLACZONE podczas w

ia torow

0znaczenia i opisy zaciskow

Oznaczenie Nazwa Opis
< Zacisk uziemienia Podtgczenie przewodu uziemienia
R(L1)/S(L2)/T(L3) Wejscia pradowe AC Podtaczenie zasilania sieciowego AC.
B1/B2 Zaciski rezystora hamujgcego Podtgczenie rezystora hamujgcego.
unmw Wyjscia do silnika Przewody do 3 fazowego silnika indukcyjnego.
Nota
- Nie nalezy uzywac przewodéw 3-zylowych do faczenia silnika znajdujacego sig w odleglym miejscu od przemiennika.
- Podczas pracy rezystora silnik moze . W takim wytacz | (Pr.50).
~ Upewnij sie, ze catkowita dfugosé przewodu nie 202m. W ikow 0 mocy < 4,0 KW upewnij sig, ze catkowita
dtugo$¢ przewodu nie przekracza 50m
- Diugie przewody moga iejszenie momentu silnika w 0 niskiej i z powodu
spadku napiecia. Diugie przewody ja rowniez $¢ obwodu na poj $¢ btadzaca i mogg i i
i lub awarlg sprzetu do Spadek napigcia oblicza sig, korzystajac

z nastepujacego wzoru: Spadek napiecia (V) = [/3 X rezystancja przewodu (mQ/m) X dugos¢ przewodu (m) X natezenie pradu (A)] / 1000
Uzywaj przewodow o mozliwie najwigkszym przekroju, aby zminimalizowac spadek napiecia. Obnizenie czestotliwosci nosnej
przeciwpr. moze réwniez pomdc w zmniejszeniu spadku napigcia.

\ Odlegtos¢ \ <50m <100m \ >100m

\
‘ Dozwolona czgstotliwo$¢ nosna ‘ <15kHz ‘ <5kHz ‘ <2.5kHz

/N ostrzesenie
- Nie podtaczaj zasilania do przemiennika, dopdki instalacja nie zostanie catkowicie ukoriczona i przemiennik nie bedzie gotowy
do uzycia. W razie moze to pradem i zenia ciata, a nawet $mierc.

O uwaga
— przewody zasilajgce muszg by¢ podtgczone do zaciskéw R, S i T. Podtaczanie przewoddw zasilajacych do innych zaciskow spowoduje
uszkodzenie przemiennika.

- Uzywaj i zaciskow ych podczas do toréw pi R/S/T i UN/W

— Praca pr moze ¢ harmoni ktdre mogg zakidcac prace innych urzadzen komunikacyjnych znajdujacych
sie w poblizu przemiennika. Aby iejszyc moze by¢ instalacja filtrow przeciwzaktéceniowych lub filtréw
liniowych.

— Nalezy i przepigé i filtry zaktocen

czy S
Aby unlknqc przerwania obwodu Iub uszkodzenia podtaczonego sprzgtu, nie instaluj stycznikw na wyjsciu przemiennika.

3.2 Zaciski sterowania
Ponizsza ilustracja przedstawia szczegotowy uktad zaciskow.

Multi-function input

Default:  £x Pl 5 S+ 9 RS-485
SW1
RX P2 5- @
BX p3 npn pup  ON OFF
RST

Analog output
Default: Frequency

P24 0 P24 Power

Zaciski i przetaczniki sterowania

Przetacznik Opis
SW1 Wybdr trybu pracy przetacznika NPN/PNP

SW2 Przetacznik wyboru rezystora terminujacego

Ztacze RJ-45 Podtaczenie do zdalnej klawiatury, programowania lub komunikacji RS485.

0znaczenie i opis zaciskow wejs¢

Funkcja Oznaczenie | Nazwa Opis
Konfiguracja P1-P5 Wejscia wielofunkcyjne Zaciski wejs¢ wielofunkcyjnych. Domysine i fabryczne ustawienia
zaciskow wejsé 1-5 podano ponizej:
wielofunkcyjnych P1:Fx, P2:Rx, P3:BX, P4:RST, P5:Speed-L
™ Zacisk wspdlny Zacisk wspdlny wejscia i wyjscia analogowego
Konfiguracja VR Wejscie potencjometru Stuzy do iania lub y i
wejscia regulacii czestotliwosci za pomocg analogowego sygnatu wejsciowego napicia lub prqdu
analogowego - Maksymalne napiecie wyjscia: 12V
- Maksymalny prad wyjscia: 100mA,
— Potencjometr: 1-5kQ
Vi Wejscie napieciowe Stuzy do iania lub modyfi
iwosci odniesil Zza pomoca sygnatu
- Tylko wartos¢ dodatnia: 0...10V (maks. 12V)
— Wartosci ujemne i dodatnie: -10...+10V (maks. +12V)
12 Wejscie pradowe Stuzy do iania lub yfil
iwosci odni za pomoca sygnatu

- Prad wejscia: 4-20 mA
— Maksymalny prad wejscia: 24mA
- Rezystancja wejscia: 249 Q

0Oznaczenia i opisy zaciskow wyj$é/komunikeji

Funkcja Oznaczenie | Nazwa Opis

Wyjscie analogowe | AO Wyjscie napigciowe Stuzy do ji Z wyjscé pr do urzqdzen
zewnetrznych: czestolllwosu pradu i napiecia lub napigcia DC.

— Napiecie wyjscia: 0-10V

— Maksymalne napigcie/prad wyjscia: 12V, 10 mA

V)

Wyjscia cyfrowe 24 Zrédto zasilania 24V Maksymalny prad wyjsciowy: 100 mA

A1/C1/B1 Wyjscie przekaznikowe 1 Wysyta sygnat alarmowy, gdy funkcje bezpieczeristwa przemiennika
sg aktywowane (AC 250V <1A, DC 30V < 1A).
— Stan biedu: styki A1 i C1 sa zwarte (B1i C1 rozwarte)
— Normalna praca: Styki B1 i C1 sg zwarte (A1 i C1 rozwarte)

A2/C2 Wyjscie przekaznikowe 2 | Wysyta sygnat alarmowy, gdy funkcje bezpieczenstwa przemiennika
s aktywowane (AC 250V <1A, DC 30V < 1A).
- Stan btedu: A1i C1 sa rozwarte
— Normalna praca: B1i C1 s3 zwarte

RS-485 S+/S- Magistrala RS-485 Stuzy do wysytania i odbierania sygnatow RS-485.

3.3 Dohor przewodu i okablowanie

pecyfikacja przewoddw zasilaj i

zasilania zamontuj

stony VLG3.

Ponizej znajdujq sig

ia zaciskow toréw gto

przemiennika i typu ubudowy Nazwy zaciskow (np. R, S, T itd.) pozostana spéjne.

0.4~4.0kW

—J® BRuSnl
=1 ; %‘”

o]

e

h. Flzyczny ukfad zaciskéw bedzie sie zmieniat w zaleznosci od mocy

11~22kW

3-phase AC input

Motor

Ohciazenie (KW) Zasilanie wej./wyj. (mm2) | Zasilanie wej./wyj. (AWG) Rozmiar
mme AWG RISIT unw R/SIT oW | sk
3 fazy 0.4/7.5/1.5/2.2/4 25 14 25 25 14 14 M3.5
400V 55 4 12 4 25 12 14 M4
75 4 12 4 4 12 12 M4
1" 10 8 6 6 10 10 M4
15 10 8 16 10 6 8 M5
185 16 6 16 10 6 8 M5
22 16 6 25 16 4 6 M5

Nota
- VLG3 wymaga ia klasy 3. ia musi wynosi¢ < 10 Q.
/N Ostrzezenie
— Upewnij sig, ze migdzy a silnikiem.

W przeciwnym razie moze to ie pradem i ia ciata, a nawet $mierc.
© ywaga
— Dokre¢ sruby i i ym. Luzne sruby moga powodowa¢ zwarcia i awarie. Zbyt mocne

(] Sruby moze i¢ zaciski i ¢ zwarcia i awarie.

- Uzywaj wy ie przewodow i 0 napigciu 600V, 75°C dla ia zaciskow zasilania i 300 V, 75°C dla

okablowania zaciskow sterowania.

Nie podtgczaj dwoch przewodéw do jednego zacisku podczas podtaczania zasilania.

Przewody zasilania muszg by¢ podiaczone do zaciskow R, S i T. Podtaczenie ich do zaciskow U, V, W powoduje wewnetrzne uszkodzenia
przemiennika. Silnik powinien by¢ podiqczony do zaciskow U,V i W. Ustalenie kolejnosci faz nie jest konieczne.

ja przewodow
Zacisk / przewdd sygnatowy Bez koricowek zaciskowych Z koricéwkg zaciskowg
(bez izloacji) (tulejkowa)
mm? AWG mm? AWG
P1~P5/CM/VRV1/12/A0/ 0.8 18 0.5 20
24/A1/B1/C1/A2/C2/S+/S-
Okablowanie
— Zainstaluj zgodnie ze specyfikacja. Zakoricz ia kablowe, io dobrany przewod
do zaciskéw na blokach zaciskdw zasilania i sterowania.
U Uwaga
- Zainstaluj potaczen
- Upewnij sig, ze wewnqtrz przemiennika nie pozostaty zadne drobne metalowe zanieczyszczenia, takie jak odcigte przewody. Metalowe
sig do przemi moga
— Dokreé¢ sruby i i ym. Luzne sruby moga powodowaé zwarcia i awarie. Zbyt mocne
(] Sruby moze i¢ zaciski i ¢ zwarcia i awarie.
— Nie umi ciezkich pr iotow na elektrycznych. Ciezkie przedmioty moga i¢ kabel i
pradem.
- System zasilania powinien byé Nie uzywaj w uktadach TT, TN, IT i z uziemieniem
naroznikowym.
- Urzadzenie moze generowac prqd stafy w przewodzie Podczas il ika rozni
(RCD) lub momtorowanlq prqdu réznicowego (RCM) mnzna uzywac y i ikow rozni ych typu B i RCM.

Uzywaj przewodow o
nie przekroczy 2%.

przekroju, ia zaciskow zasilania, aby mie¢ pewnosc, ze spadek napiecia

Do okablowania toréw pradowych nalezy uzywaé 0 napieciu i ym 600 Vi 75°C.

Do okablowania sterowania nalezy uzywaé 0 napieciu 300Vi75°C.

0Oddziel przewody obwodu j od ow g y iinnych iego napigcia.

Sprawdz, czy w obwodzie sterujagcym nie wystepuja zwarcia lub awarie okablowama Moga one spowodowac awarig systemu lub
urzadzenia.

Do okablowania sterowania nalezy uzywaé Brak przewodu

awarig z powodu zaktécen. Gdy wymagane jest uziemienie, nalezy uzywac przewoduw typu skretka ekranowana (STP)

Jesli konieczne jest ponowne okablowanie zaciskéw z powodu usterek przed iem pracy nad
potgczeniami okablowania nalezy upewnic sig, ze wyswi Klawiatury przemi y, a lampka pod
przednia pokrywa jest wytaczona. Przemiennik moze utrzymywac fadunek elektryczny dlugo po wquczenlu zasilania.

3.4 Specyfikacja zaciskow
Specyfikacja Srub zaciskow wejS¢/wyjs¢
Moc przemiennika (kW) Rozmiar sruby zacisku Moment obrot. dokrecania (Kgf cm/Nm)
3 fazy 0.4/0.75/1.5/2.2 R/S/T, UN/W: M3.5 R/S/T,UN/W:10.3/1.0
400V
4 R/S/T, UN/W: M4 R/S/T, UN/W:18.4/1.8
55/75 R/S/T, UN/W: M4 R/S/T:14.0/1.4, UN/W :18.4/1.8
11/15/18.5/22 R/S/T, UN/W: M5 R/S/T, UN/W: 25.34/2.5
Specyfikacja $rub zaciskéw obwodu sterowania
Zacisk Rozmiar $ruby zacisku Moment obrot. dokrecania (Kgf cm/Nm)
24/ P1~P5/ CM M2 2.2~2.5/0.22~0.25
VR/V1/12/A0/CM/S+/S-/A1/B1/C1 /A2/C2 M2.6 4.0/0.4
@ ywaga
— Dokrec¢ sruby i i ym. Luzne $ruby moga powodowac zwarcia i awarie. Zbyt mocne
e Sruby moze i¢ zaciski i ¢ zwarcia i awarie.
4. Klawiatura i wy$wietlacz

4.1 Wskazniki LED

Nr Nazwa Funkcja

1 7 aktualny status pracy i informacje o parametrach.

2 Wskaznik SET Dioda LED pulsuje podczas konfiguracji parametréw oraz gdy klawisz ESC petni funkcje
klawisza wielofunkcyjnego.

3 Wskaznik RUN Dioda LED $wieci (Swiattem ciggtym) podczas pracy i pulsuje podczas przyspieszania
lub hamowania.

4 Wskaznik FWD Dioda LED $wieci (Swiattem ciggtym) podczas pracy do przodu.

5 Wskaznik REV Dioda LED s$wieci (Swiattem ciagtym) podczas pracy do tytu.

4.2 Przyciski funkcyjne
W ponizszej tabeli wymieniono nazwy i funkcje przyciskow funkeyjnych klawiatury.

Przycisk Nazwa Opis
m RUN Stuzy do uruchomienia napedu
STOP/RESET STOP: stuzy do zatrzymania napedu
% RESET: kasuje naped w przypadku wystapienia biedu lub awarii
= AY Przetgczanie miedzy kodami lub zwi ie i ie wartosci p
MODE/SHIFT Umozliwia przejscie miedzy grupami parametrow lub do cyfry po lewej stronie podczas
% ustawiania parametru. Nacisnij przycisk MODE/SHIFT ponownie przy maksymalnej wartosci
liczby, aby przejs¢ do minimalnej wartosci liczby
ENTER Przetgcza z wybranego stanu parametru do stanu wejscia.
ﬂ Edytuje parametr i zatwierdza zmiany.
Uzyskuje dostep do informacii o btedzie podczas awarii na podstronie awarii.
Pokretto regulacji | Umozliwia ustawienia czgstotliwosci pracy
@ czestotliwosci
ESC Dziata jako przycisk ESC jesli dwa przyciski [MODE/SHIFT], [A] lub [¥] s3 wciskane
= + = jednoczesnie.
— Naci$nij ESC w trybie nawigacji, aby przej$¢ do ekranu poczatkowego
(ekranu wy$wietlania czestotliwosci)
+ — Naci$nij ESC w trybie zmian parametrow, by przejs¢ do ekranu nawigaciji bez zapisu
wprowadzonych zmian
BH-B




5. Podstawowa parametryzacja

5.1 po grupach ow i

— Dostep do kodow uzyskuje sie przez nacisniecie [A] i [V].

— Dostep do elementéw uzyskuje sig przez nacisnigcie przycisku [ENT].

- Dostep do grup mozna uzyskac za pomocg przycisku [MODE/SHIFT].

- Dalszy dostep do kolejnego poziomu grupy mozna uzyskac wciskajac przycisk [MODE/SHIFT] przez czas dtuzszy niz 1sek.
- Dostep do parametrow mozna uzyskac za pomocg przyciskéw [A] i [V].

- iecie przycisku [ENT] powoduje zmiane ustawien parametru.

- Wclsnlecle przycisku [ENT] dwa razy powoduje zapis ustawien.

Menu sterowania posiada nastepujace grupy.

Grupa Wyswietlacz Opis

Dziatanie - i j ow pracy

Przemiennik (Drive) dr pracy. Obejmuja one dzianie jog, moc silnika,
zwnekszenle momentu obrotowego i inne parametry wprowadzane klawiatura.

Podstawowe (Basic) bA Parametry te obejmujg
parametry silnika i parametry regulaql czgstotllwosm

Zaawansowane (Advanced) Ad i ja rozruchu, ia, limitow iwosci, etc.

Sterowanie (Control) Cn ja funkcji pracy j jnikowej

Wejscia (Input) In Konfiguracja funkcji przypisanych do zaciskéw wejs¢ cyfrowych i analogowych.

Wyjscia (Output) ou Konfiguracja funkcji przypisanych do zaciskéw wyjs¢ przekaznikowych i analogowych.

Komunikacja (Communication) M Konfiguracja komunikaji RS-485 lub innych opcji komunikacyjnych.

Aplikacja (Application) AP Konflguracja funkcji regulatora PID.

Zabezpieczenia (Protection) Pr i silnika i pr

Drugi silnik M2 Konfiguracja funkcjl druglego silnika.

(2nd Motor) Silnik pomocniczy (M2) pojawia sig tylko wtedy, gdy jeden z zaciskow wejsciowych
wielofunkeyjnych (In.65-In.69) zostat na 26 (Silnik

5.2 Wery‘llkac]a kierunku pracy silnika
Ten krok wyjasnia, jak sprawdzi¢ kierunek pracy silnika za pomoca Klawiatury, po uruchomieniu przy niskiej predkosci.
Przed podigczeniem zasilania sprawdz, czy okablowanie zasilania i silnika jest zgodne z aostony s3

Ustawienia predkosci
Przy pierwszym wigczeniu wyswietlacz wskaze ,,0.00”. Oznacza to czgstotliwosc odniesienia 0,00 Hz.

Wecisnij przycisk [ENT]. Dioda SET $wieci. Weisnij [A] az wyswietli sie 10.00.
Weisnij [MODE/SHIFT]x3 by Nstepnie wcisnij [ENT] x2 by zapisa¢
przechodzi¢ migdzy cyframi. wartosc.

Ustawienia zrodta sterowania

Weisnij [A]x4 az wyswietli sig drv. Weisnij przycisk [¥] by zmieni¢ By powrdci¢ do wyswietlania

ustawienia na 0. czestotliwosci uzyj przycisku [ESC]
Nastepniej weisnij [ENT] x2 by zapisa¢ weiskajac:
ustawienia. -[A +[V],

- [A] + [MODE/SHIFT, lub
- [V + [MODE/SHIFT].

* Aktywuje klawisze RUN/STOP jako
Zrodio sterowania.

Sprawdzanie kierunku obrotow

Sprawdz, czy silnik moze bezpiecznie pracowa¢ na niskich obrotach.

Gdy bedziesz gotowy, nacisnij przycisk [RUN], aby uruchomic silnik. Na wy$wietlaczu przez chwile bedzie wy$wietlana czestotliwosé
iennika, do osiagnigcia 10 Hz.

Spdjrz na wat silnika, aby sprawdzi¢ jego obr6t. Nacisnij przycisk [STOP/RESET], aby zatrzymac. Jesli kierunek silnika jest nieprawidtowy,
zatrzymaj silnik przyciskiem [STOP/RESET] i wytacz przemiennik.

AN Odczekaj co najmniej 5 minut, aby y iennika mogly sig

Zamien dwa dowolne przewody wyjsciowe migdzy pr
obrotdw za pomocg powyzszych krokow.

a silnikiem. je to zmiane kierunku silnika. Sprawdz poprawnosé

U.stawienia Zrodta komendy rozruchu

Sterowanie 2-przewodowe 0
(1: Fx/Rx-1)
1 FX/RX-1
2 FX/RX-2
|Av B1C1A2Q2 3 485
[@fuju)a]s] " -
Weisnij przycisk [A]x3 az pojawi sie drv. Nastepnie wcisnij [ENT] by wyswietli¢ ustawienia
ia Zrodta
0 1
1 )
2 Vi
4 A
5 12
6 485
3 -
Weisnij przycisk [A]x4 az pojawi sie frq. Nastepnie weisnij [ENT] by wyswietli¢ ustawienia.
Sygnat z potencjometru lub napigciowy 0-10VDC (2: V1, 0-10V)
i iennika z uzyciem e il uzysku]e sig iajac frq=2 i uktad jak ponizej.
W przypadku sygnatéw 0-10 VDC ze ika PLC lub § nalezy ¢ je doV1iCM.

VR = wyjscie 10VDC
VI = §lizgacz
CM = wspdlny

Sygnat pradowy 4-20mA (5: 12, 4-20mA)

Kontrola predkosci powyzej sygnatu 4-20mA, ustaw frg=5.

12 = + sygnat
CM = - wspdlny

Whudowany potencjometr (4: V0)

Kontrola predkosci powyzej zakresu whudowanego potencjometru, ustaw frg=0.

1
2 —
3—

5.4 Ustawienia czasu rozruchu i zatrzymania
Weisnij przycisk [A] poczawszy od ekranu gtéwnego (0.00) az wyswietli sig Acc.
Wusnu przycisk [ENT] by wyswietlic biezace ustawienia.
Uzyj [A]i[V] by lub ¢ wartosc.
- Uzyj przycisku [MDDE/SHIF‘I'J by przenies¢ kursor do kolejnej cyfry.
Weisnij [ENT] x2 by zaplsac ustaW|enla
Ponownie wyswietli sie Acc, i jacy o wpi iu zmian w

5.5 Parametry silnika
Ustaw ponizsze parametry silnika na podstawie tabliczki znamionowej silnika.

Grupa Kod Nazwa
dr 14 Moc silnika
bA 1 Pola
12 Poslizg znamionowy silnika
13 Prad znamionowy silnika
15 Napigcie pracy silnika
Tabela zmiany HP na kW
[ [ e | 1+ [ 2 ] 3 [ 5 [75] 10 [ 5] 2 EHEEN
[ 1w [ 02 [ 04 Jo7s | 15 | 22 | 40 [ 55 | 75 | 11 | 15 | 185 | 22 |
Pola silnika w iu do obrotéw na minute (RPM)
Pola 2 4 6 8
Hz EEEE EEEE EEEE EEEE
RPM 3000 | 3600 1500 | 1800 1000 | 1200 750 | 900

Jesli na tabliczce znamionowej silnika znajduje si¢ 1750 rpm, ustaw bA11_pola=4 i bA12_poslizg silnika=50
(Poslizg znamionowy to réznica miedzy obrotami na minute a obrotami z tabliczki znamionowej)

6. Czesto uzywane funkcje
6.1 Stopniowanie czestotliwosci

W tym kroku pokazano, jak i ¢ i uzywaé
Grupa Kod Nazwa
In 65 ustawienie funkcji P1 7: predkosc-L

8: predkosc-M

66 ustawienie funkeji P2 9: predkosé-H
67 ustawienie funkcji P3
68 ustawienie funkcji P4
69 ustawienie funkcji P5

Wejscie cyfrowe funkcji Predkosé-L/M/H jako sekwencja binarna definiujaca rézne stopnie predkosci od 1 do 7. (np. P3=predkos¢-L,
P4=predkos¢-M, P5=predkos¢-H)

Output 4
frequency
Speed 7
Speed 6
Speed 5
Speed 4
Speed 3
Speed 2
Speed 1
Speed 0
P3 — — .
P4 e
P5 1
Fx 1,
Predkosé P3 P4 P5 Opis
0 - - - Ustawienie predkosci zgodnie ze Zrédtem w Frq
1 J - St-1_czestotliwosc 1
2 - J - St-2_1_czestotliwosé 2
3 J J - St-3_1_czestotliwosé 3
4 - - J bA-53_1_czestotliwosé 4
S J - J bA-54_1_czestotliwosé 5
6 - J bA-55_1_czestotliwosé 6
7 J J J bA-56_1_czestotliwosé 7

6.2 Rozruch po podaniu zasilania
Aby uruchomic urzadzenie automatycznie po powrocie zasilania lub po wigczeniu, nalezy ustawi¢ parametr Ad-10_Poweron Run=1.

6.3 Automatyczny restart
Funkcja automatycznego restartu dziata tylko na zaciskach (Fx/Rx-1/2).
Ustawienia: Pr-08_wybor Auto Restart= 1, Pr-09_Restart No., Pr-10_opéznienie Restartu

7. Lista parametrow

Grupa operacyjna
0.00 C;
ACC Czas rozruchu
dEC Czas zatrzymania
dru Zrédto sterowania
Frq Zrédto
St1 iwosc 1
St2 C: iwosc 2
St3 iwosc 3

Cur Prad wyjsciowy

Rpm Obroty silnika na minutg
dCL Napigcie DC pr i

vOL Napigcie wyjéciowe pr

non Sygnat

drC Wybdr kierunku obrotéw

— — = 8. i pytania (FAQ)
pzwe) pwetees LD e < 1. Silnik nie obraca sig, a prad wyjsciowy jest zbyt wysoki przy rozruchu. Przyczyna Obcigzenie jest zbyt wysokie. Mozna to rozwigzac,
Czestotliwos¢ docelowa 0.00 0-Maksymalna czestotliwos¢ (Hz) 0.00 uzywajac reczneg momentu niektore parametry.
R al
Czas rozruchu ACC 0.0-600.0(5) 50 ozwigzanie:
" 1 Reczne wzmocnienie momentu Nieznacznie zwigksz wzmocnienie (praca do przodu lub do tytu) w dr-16 lub dr-17
Czas zatrzymania dEC 0.0-600.0(s) 100 obrotowego Jesli poziom wzmocnienia momentu obrotowego jest zbyt wysoki, moze wystapic
Zrédto sterowania dru 0 Klawiatura 1: Fx/Rx-1 10L.
1 Fx/Rx-1 2 Automatyczne wzmocnienie Ustaw dr-15 na 1, nastepnie reguluj wartosci w dr-26~28.
momentu obrotowego (ATB)
2 Fx/Rx-2 —— - - - ——
3 Czgstotliwos¢ rozruchu zwigksz 3w dr-19.
3 485 (np. 0.5 1.0 > 1.5 > 2.0Hz)
4 Magistralat 4 Wzorzec V/f uzytkownika Kiedy hA-07AjeslAusta.\‘\n.liqny.na 2 (User V/f), mozna ustawi¢ wzorzec V/f uzytkownika zgodnie
Zrédto czestotiiwosci odniesienia Frq 0 Klawiatura-1 0: Klawiatura -1 2 wymoganmi aplikacji i silnika
1 Klawiatura-2 2. Stychac niepokojacy dzwigk buczenia silnika.
2 v Rozwigzanie: Nieznacznie zwigksz lub zmniejsz czestotliwos¢ no$ng w Cn-04.
3. Podczas pracy (RCD).
4 V0, wartosci zadane Przyczyna: Wytacznik RCD od'qnzy zasilanie, jezeli pndczas pracy przemiennika wystapi uptyw pradu do uziemienia.
Rozwigzanie:
5 12 - Podfacz iennik do zacisku
6 285 — Sprawdz dane wytacznika RCD i podtacz go do przemiennika zgodnie z jego pradem znamionowym.
— Zmniejsz czestotliwo$c nosng w Cn-04.
8 Magistralal - Staraj sig, aby diugos¢ przewodu od przemiennika do silnika byta jak najkrotsza.
o A — 4. Jak przywrdci¢ ustawienia fabryczne przemiennika?
Stopier czgstotliwosci 1 st 0.00-Maksymalna czgstotiiwos¢ (Hz) 10.00 Rozwigzanie: Ustaw dr-93 na 1 (wszystkie grupy) i naciénij [ENTER] x2. dr-93 wyswietii si¢ ponownie po zakoriczeniu inicjalizacii.
Stopieri czestotliwosci 2 St2 0.00-Maksymalna czgstotliwos¢ (Hz) 20.00 5. Jak ustawi¢ czas rozruchu lub zatrzymania silnika? .
— —— —— Rozwigzanie: Dostosuj czas rozruchu w ACC i czas zatrzymania w dEC.
Stopien czgstotliwosci 3 St3 0.00-Maksymalna czestotliwos¢ (Hz) 30.00 6. Jak zapobiec wytaczeniu przemiennika z powodu bigdu OV (przepigcie), gdy silnik zwalnia?
o - Zwieksz czas zwalniania w dEC.
Prad wyjsciowy Cur - Aktywuj hamowanie strumieniowe w Pr-50. Aktywuj pierwszy bit z lewej strony.
Obroty silnika na minutg PM - Zainstaluj rezystor DB jesli pozwala na to charakterystyka obciazenia.
— —— 7. Jak zapobiec wytaczeniu przemiennika z powodu btedu OLT (przecigzenie), gdy Sl|nlk zwalnia? Sprawdz znamionowy prad sllnlka w bA-13
Napiecie DC przemiennika dcL - - i ustawienie parametru przeciazenia silnika w Pr-20 (wybor Pr-21 (poziom przeciaz
Napieci idei iennik: L i Pr-22 (czas wyzwalacza przequenlowego)
aplecle wyjsclowe przemiennika uo 8. Jak uruchomic silnik powyzej znamionowej predkosci silnika?
Sygnat uszkodzenia non Zwieksz maksymalng czestotliwos¢ w dr-20. W trybie V/f maksymalny zakres czgstotliwosci wynosi 400 Hz, a w trybie bezczujnikowym
- - 120 Hz. Jesli uzywasz wejscia do pracy powyzej i (50/60 Hz), zmien ustawienie czestotliwosci
Wybdr kierunku obrotdw urc F ‘ Do przodu F analogowej w In-01 (czgsmlllwosc na poziomie 100%)
r ‘ Do tylu 9. Czy przemiennik generuje harmoniczne? Jesli tak, czy stanowig one problem?
i generujq iczng 5 i 7. Czasami, w zaleznosci od aplikacji, moga wystepowac problemy zwigzane
— z i i, takie jak i S|e transformatara lub zakidcenia innych urzadzen komunikacyjnych zainstalowanych w poblizu
Przemiennik (dr) przemiennika. Aby ¢ zakio 0ze byé instalacja filtrow szumow lub filtréw liniowych. Dodatkowo pomocne moze
09 | Tryb sterowania 26 | Automat. wzmocnienie mom. obrot.- stata filtrowania okaza sl dostosowanle czgstotiiwoscl nosnej do wartoscl minimaine] w Cn-04.
11 | Czgstotliwosé (Jog) 27 | Automat. wzmocnienie mom. obrot.- praca motoryczna 9. Specyfikacja techniczna
14 | Moc silnika 28 | Automat. wzmocnienie mom. obrot.- praca regeneratywna Kod VLG...A480 0004 | 0007 | 0015 | 0022 | 0040 | 0055 | 0075 | 0110 | 0150 | 0185 | 0220
15 | Tryb wzmocnienia momentu obrotowego 91 Nie jest uzywane Typ Obciazenie ciezkie HP 05 |10 |20 |30 |50 |75 |10 15 20 25 30
16 | Tryb wzmocnienia momentu obrotowego do przodu 93 | Parametry inicjalizacji obcigzenia Kw 04 07515 |22 [40 |55 |75 |11 |15 [185 |22
17 | Tryb wzmocnienia momentu obrotowego do tytu 97 | Wersja oprogramowania Obciazenie stan- HP 10 |20 |30 |50 [75 |10 |15 |20 |25 |30 |40
18 | Czestotliwosé bazowa 98 | Wyswietlanie wersji /0 dardowe Kw 075 |15 |22 |40 [55 |75 |11 [15 |185|22 |30
20 | Czestotliwos¢ maksymalna Dane Moc znamionowa 0b. cigzkie 10 (19 |30 |42 |65 |91 122 | 183 | 23.6 | 29.7 | 343
Podstawowe (bA) wyjscia | (kVA) Ob. standardowe | 1.5 | 24 | 39 |53 | 7.6 | 122 | 17.5 | 236 | 29.0 | 343 | 465
04 | 2 zrddto sterowania 19 | Napigcie zasilania wejsciowego Prad znamionowy (A) | Ob. cigzkie 13 |25 |40 |55 |9.0 [120 | 16.0 | 24 31 39 45
05 | 2 Zrédto zadawania czgstotliwosci 20 | Auto strojenie 0Ob. standardowe |20 |31 |51 |69 |10.0 | 16.0 | 23.0 | 31 38 45 61
10 | Czestotliwo$c zasilania wejsciowego 53 | Stopien czestotliwosci 4 Czestotliwos¢ wyjsciowa 0~400Hz (tryb bezczujnikowy: 0~120Hz)
" Liczba pdl silnika 54 | Stopien czestotliwosci 5 Napigcie wyjéciowe (V) 3F, 380-480 VAC
12 | Znamionowy poslizg silnika 55 | Stopien czestotliwosci 6 Dane Napiecie pracy (V) 3F, 380-480 VAC (-15% do +10%)
13 | Prad znamionowy silnika 56 | Stopien czestotliwosci 7 wejscia Czestotliwos¢ wejsciowa 50~60Hz(5%)
15 | Znamionowe napigcie silnika Prad znamionowy (A) ‘ 0Ob. cigzkie 11 |24 |42 |59 |98 |129 175|272 |353 | 445|519
Zaawansowane (Ad) ‘ 0Ob. standardowe |20 |33 |55 |75 |10.8 | 17.5 | 254 | 353 | 43.3 | 51.9 | 70.8
01 | Tryb sterowania rozruchem (Liniowy/krzywa S) 44 | Czestotliwos¢ zwolnienia hamulca (praca do przodu) Masa (kg) 1.04 | 1.08 | 1.44 | 1.46 | 1.98 | 3.24 | 3.28 | 5.04 | 5.06 | 7.96 | 7.98
02 | Tryb sterowania zatrzymaniem (Liniowy/krzywa S) 45 | Czestotliwosé zwolnienia hamulca (praca do tyu)
07 | Tryb Start 47 | Czestotliwosé zataczania hamulca 10 Wymiary
08 | Tryb Stop 50 | Tryb oszczedzania energii 0.4~2.2kW
09 | Opcje zapobiegania uruchomieniu 64 i
10 | Rozruch po podaniu zasilania 66 | Opcje sterowania (On/0ff) stykiem wyjécia
20 | Czestotliwosc Dwell przy rozruchu 70 | Wybor trybu bezpieczerstwa
22 | Czestotliwos¢ Dwell przy zatrzymaniu 74 | Funkcja unikania regenracji (prasy)
24 | Limit czgstotliwosci 79 | Poziom napigcia zataczania DB Unit
27 | Skok czestotliwosci 80 | Wybor trybu pracy w trakcie pozaru
Sterowanie (Cn)
04 | Czestotliwos¢ nosna 29 e i przy braku
09 | Czas wzbudzenia 30 | Szybkos¢ odpowiedzi przy regulacji
21 ja wyj. momentu go przy niskiej predk. | 53 | Ustawienie limitu momentu obrotowego
22 ja wyj. momentu IV 71 | Wybér trybu wyszukiwania predkosci
23 ieni ji 77 | Wybér buforowania energii
24 | Gtéwna kompensacja odchylenia predkosci
Wejscie (In)
01 Czgstotliwos¢ maks. sygnatu wejécia analogowego " Napigcie maksymalne wyjscia V1 (%)
05 | Wyswietlanie napigcia wejscia V1 16 | Zmiana kierunku obrotow V1
06 | Wybdr polaryzacji wejscia V1 17 | Poziom kwantyzacji V1
07 | Stata czasowa filtra wejscia V1 65~ | Do zdefiniowania P1~P5
08 | Napigcie minimalne wejscia V1 ~69 | Do zdefiniowania P1~P5
09 | Napiecie minimalne wyjscia V1 (%) 87 | Wybor styku NO/NC wielofunkcyjnego wejscia
10 | Napigcie maksymalne wejscia V1 90 | Status styku wielofunkcyjnego wejécia
Wyjscie (OU)
01 | Wyjscie analogowe 1 31 | Przekaznik wielofunkeyjny 1
02 | Wzmocnienie wyjscia analogowego 1 33 | Przekaznik wielofunkcyjny 2
03 | Offset wyjscia analogowego 1 41 | Kontrola wyjscia wielofunkcyjnego
04 | Filtr wyjscia analogowego 1 52 | Wybdr styku wyjscia wielofunkcyjnego
05 | Stata wyjscia analogowego 1 57 | Detekcja czestotliwosci
06 | Kontrola wyjécia analogowego 1 58 | Zakres detekcji czgstotliwosci
Komunikacja (CM)
\ Adres wezta ID 03 \ Predkosé przesytu danych RS485
02 ‘ Protokét wbudowanego RS485 ‘
Aplikacja (AP)
\ Zobacz petng instrukcje do VLG3 \ Jednostka: mm (cale)
Zabezpieczenia (Pr) Moc w1 w2 H1 H2 H3 H4 D1 A B 0
04 | Ustawienia poziomu obcigzenia 50 | Praca przy utyku i hamowaniu strumieniowym 0.4-0.75kW 86.2 76.2 154 154 164 5 131.5 5 4.5 4.5
3.39) (3.00) 6.06) (6.06) (6.46) 0.20) (5.18) 0.20) 0.18) 0.18
0 - ie fazy otwarcia wejScie/wyjs 59 - i strumieni (3.39) (3.00) (6.06) (6.06) (6.46) (0.20) (5.18) (0.20) (0.18) (0.18)
- - P - - 1.5-2.2kW 101 90 167 167 177 5 150.5 5.5 4.5 4.5
08 | Wybor po 66 | Poziom ostrzezenia dla rezystora DB (3.98) (354) (657) 657) 6.97) 0.20) (5.93) 022) 0.18) ©0.18)
12 | Praca przy zaniku sterowania predkoscia 73 | Biad odchylenia predkosci "W 135 125 183 183 193 5 1505 5 45 25
17 | Wybor ostrzezenia przy przecigzeniu 78 | Wybér akcji przy ostrzezeniu o przegrzaniu (5.31) (4.92) (7.20) (7.20) (7.60) (0.20) (5.93) (0.20) (0.18) (0.18)
20 | Praca przy bfedzie przecigzenia 79 | Wybor akeji po btedzie wentylatora chiodzacego 5.5-7.5kW 180 od gory: 220 229.5 240 5.5 144 od gory: 45 0-1:
7.09) 162 (6.38) 8.66) 9.04) (9.45) 0.22) (5.67) 9(0.35) 0.18) 4.5 0 18
25 | Wyhdr ostrzezenia przy niedocigzeniu 80 | Wyhdr trbu pracy po zadziatniu opcji @09 od ((mlu )| (6E6) 604 649) 02 667 né do{J: 018 ( )
27 | Wyb6r trybu pracy po wystapieniu btedu niedocigzenia 82 | Wybor Lv2 170 (6.70) 5(0.20) s(u 35)
31 | P Kryciu braku silnik 87 | Pozi trzezenia di - tylat 11-15kW 180 157 290 2737 290 113 173 8.5 45 0-1:
raca przy wykryciu braku silnika oziom ostrzezenia dla wymiany wentylatora (7.09) (6.18) (11.4) (10.8) (11.4) (0.44) (6.81) (0.33 (0.18) 4.5(0.18)
40 | Wyhor i 91~ | Historia btedow 1~ -2 ¢
P . p 8.5(0.33)
41 | Typ wentylatora wychtadzania silnika ~95 | Historia btedow ~5 18.5-22kW 220 1938 245 331 245 P 187 101 55 0-1:
45 | Tryb zadziatania BX 96 | Kasowanie historii biedow (8.66) (7.63) (13.6) (13.0) (13.6) (0.31) (7.36) (0.40) 0.22) | 5. 5(0 22)
11(0 43)




