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LOVATO ELECTRIC S.P.A.

24020 GORLE (BERGAMO) ITALY
VIA DON E. MAZZA, 12

PHONE +39 035 4282111

E-mail info@LovatoElectric.com
Web  www.LovatoElectric.com

WARNING!

- This equipment is to be installed by qualified
damages or safety hazards.

- The manufacturer cannot be held responsible for electrical safety in case of improper use of the equipment.

- Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and descriptions
in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors, omissions or contingencies
arising there from are accepted.

plying to current to avoid
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GLCMB...

UKLADY PRZELACZNE Z NAPEDEM
Instrukcja obstugi

UK
CA

ATTENZIONE!
- Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti normative

impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose. A

ATTENTION !

- Ces appareils doivent étre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur en
matiére d'installations, afin d'éviter de causer des dommages a des personnes ou choses.

- Le constructeur n‘assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d'utilisation impropre du dispositif.

- Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications & n'importe quel
moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune valeur contractuelle.

>

— Il costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del dispositivo.

- | prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche.
Le descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.
W celu uniknigcia obrazen osob lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez A
wykwalifikowany personel, zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

- Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczeristwo elekiryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania
urzadzenia.

UWAGA!

ACHTUNG!

— Zur Vermeidung von Personen- und Sachschéden diirfen diese Gerate nur von qualifiziertem
Fachpersonal und unter Befolgung der einschlégigen Vorschriften installiert werden.

- Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung tibernimmt der Hersteller keine Haftung fiir die elektrische Sicherheit.

- Die in dieser Broschiire beschriebenen Produkte konnen jederzeit weiterentwickelt und geéndert werden. Die im Katalog
enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewahr.
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- Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane
-
o AREIEHEABARBERTIOERTRE  LBRKERBRFIRLRE,

katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej warto$ci umownej.
o HEBTAREREEATYSBHE[RZEAE.

ADVERTENCIA

- Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion
vigente a fin de evitar dafios personales o materiales.

— El fabricante no se responsabilizara de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de forma
adecuada.

- Lospl en este se pueden o modificar en cualquier momento. Por consiguiente, las
descripciones y los datos técnicos aqui contenidos no tienen valor contractual.

>

o HARBENFERTELEEE , ATRIEN. RIVEIBRAEFHEARKBENRANERY | BX FHR,

RS N RABHE R AR,

NPEAYNPEXAEHUE!

— Bo nsbexanue TpaBm Ui MaTepuansHoro yiuepba MOHTaK AOMKeH CyLECTBNATLCA TONbKO KBANMULMPOBAHHBIM
MIEPCOHaroM B COOTBETCTBIM C JEHCTBYIOLMMM HOPMATVBaMM.

— Mpov3BoauTenb He HeceT OTBETCTBEHHOCTb 3a 0BeCreyeHNe anekTPoBe3onacHoCT! B Cry4ae HeHaANeXKaLLEro UCNonb3oBaHHs
YCTPOiACTBA.

- Vi3penus, onvcakHble B HACTOSLLEM FOKYMEHT, B TIGOIA MOMEHT MOTYT NO/BEPTHYTLCA U3MEHEHMSM Ui

UPOZORNENi

- Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi predpisy a normami pro predchazeni
(irazti osob ¢i poSkozeni véci.

- Vyrobce nenese odpovédnost za elektrickou bezpecnost v pfipadé nevhodného pouzivani regulatoru.

- Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit Gpravami ¢i dalsim vyvojem. Popisy a Udaje uvedené v katalogu
nemaji proto Zadnou smluvni hodnotu.

>

DIKKAT!

YCOBEPLLEHCTBOBAHMAM. [03TOMY KaTanoxHble AaHHbIE 1 OMUCAHWS HE MOTYT PaCCMATPUBATLCS Kak ASICTBUTENbHbIE C TOHKN
- Bu aparatlar kisilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline kars! yirirlikte olan sistem kurma normlarina gére
kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler

3PEHIUA KOHTPAKTOB
— Uretici aparatin hatali kullanimindan kaynaklanan elektriksel giivenlige ait sorumluluk kabul etmez.

AVERTIZARE!

- Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita
deterioréri sau pericolele.

- Producétorul nu poate fi considerat responsabil pentru siguranta electricé in caz de utilizare incorecté a echipamentului.

- Produsele ilustrate in prezentul sunt supuse modificarilor si schimbarilor fara notificare anterioara. Datele tehnice §i descrierile
din documentatje sunt precise, fn masura cunostintelor noastre, dar nu se accepta nicio raspundere pentru erorile, omiterile sau
evenimentele neprevazute care apar ca urmare a acestora.

>

UPOZORENJE!

- Bu dokiimanda tarif edilen riinler her an evrimlere veya degisimlere aciktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerler herhangi bir
— Ovaj uredaj mora instalirati, u skladu s vazecim normama, obucena osoba kako bi se izbjegle Stete li sigumosne
opasnosti.

baglayici dederi haiz degildir.

- Proizvoda¢ ne snosi odgovornost za elektriénu sigurnost u sluaju nepravilnog koristenja opreme.

- Ovdje prikazan uredaj predmet je stalnog usavravanja i promjena bez prethodne najave. Tehnicki podaci i opisi u ovim uputama
su toéni, ali ne preuzimamo odgovornost za mozebitne nenamjerne greske.
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1. ZALECENIA BEZPIECZENSTWA

Podczas montazu i obstugi uktadu przetacznego z napgdem silnikowym nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi wytycznymi.

— Przed instalacja upewnij sig, ze przetacznik jest w pozycji 0 (WYL.).

- Dokfadnie postepuj zgodnie z instrukcjami instalacji i zapoznaj si¢ ze schematami okablowania.

- Nie wiaczaj uktadu przetacznego z napedem przed zakoriczeniem wszystkich czynnosci zwiazanych z okablowaniem.

- Przestrzegaj limitdw roboczych napigcia, czestotliwosci i natgzenia pradu okreslonych w instrukcii.

- Nie rozmontowuj, nie naprawiaj ani nie modyfikuj urzadzenia, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenia ciata lub porazenie pradem. W przypadku wymiany napedu zapoznaj sie z instrukcja 1767
na stronie internetowej www.LovatoElectric.com.

- Nie wiaczaj ani nie podtaczaj uktadu przetacznego z napedem, jesli jakikolwiek element jest uszkodzony.

— Wez pod uwage mozliwe spadki napigcia w linii zasilajacej.

- Lovato Electric nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za nieprawidtowe uzycie uktadu przetacznego z napgdem lub nieprawidtowa interpretacje informacji zawartych w tym dokumencie.

- Instalacja tego urzadzenia w Srodowisku domowym moze generowac zaktdcenia o czestotliwosci radiowe;.

- Jesli do linii pomocniczej podtaczono agregat pradotwdrczy, upewnij sig, ze agregat jest wytaczony (OFF) po zmianie linii (t >1 min).

- UWAGA: ten produkt zostat zaprojektowany do srodowiska A. Uzywanie tego produktu w srodowisku B moze powodowac niepozadane zaktdcenia elektromagnetyczne, w takim przypadku uzytkownik
moze by¢ zobowiazany do podjgcia odpowiednich Srodkéw zaradczych.

2. CHARAKTERYSTYKA 0GOLNA

- Prad znamionowy: wersje IEC od 125 do 315A AC23, wersje UL1008: prad zastosowania ogéinego 100 i 200A

— Wersje 3i 4 polowe

- Znamionowe napigcie zasilania pomocniczego: 24VDC dla GLCMB...D024, 110...125VAC/DC dla GLCMB...E110, 208...277VAC dla GLCMB...A230

- Sterowanie reczne lub automatyczne

— Otwarte przejscie 1-0-II

- Blokowane ktddka pokretto do przetaczania bezposredniego w komplecie

— Mozliwos¢ rozbudowy o modut rozszerzajacy serii EXP... w celu zwigkszenia liczby wyjs¢ przekaznikowych lub dodania portu komunikacyjnego RS485
- Zintegrowany port optyczny do konfiguracji parametréw za pomoca opcjonalnego urzadzenia USB o kodzie CX01 i oprogramowania Xpress

— Montaz $rubowy na ptycie.

3. WYGLAD ZEWNETRZNY

14

Nr Opis

1 Dzwignia wyboru trybu pracy: Automatyczny/Reczny

2 Zaciski zasilania pomocniczego

3 Zaciski sterowania

4 Wskazniki LED statusu

5 Blokowane kiddka pokretto do przetaczania bezposredniego
6 Dzwignia zwalniajaca pokretto i wytaczajaca sterowanie elektryczne
7 Tory pradowe (strona obciazenia @)

8 Okienka rewizyjne stykéw gtéwnych

9 Adapter do mocowania pokretta

10 Tory pradowe (strona linii Il @)

1 Tory pradowe (strona linii | @)

12 Gniazdo do podfaczenia blokéw stykéw pomocniczych

13 Gniazdo do podtaczenia modutu rozszerzen typu EXP...

14 Port optyczny

15 Otwory montazowe

© Podtaczenie obcigzenia do zaciskéw znajdujacych sig przed lub za uktadem przetacznym jest mozliwe przy uzyciu mostkéw GLX200-GLX201 lub poprzez odpowiednie okablowanie zaciskow.
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8 SCHEMATY ELEKTRYCZNE
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5. BLOKI ZACISKOW

5.1 Zaciski zasilania pomocniczego

Al(+) A2(-) PE AVAIL.
LT ™

Zaciski Opis

Al(+) i A2(-) Zaciski zasilania pomocniczego napedu.
— GLCMB...D024: 24VDC (zakres: 19,2...31,2VDC)
— GLCMB...E110: 110...125VAC/DC +30% (zakres: 77...165VAC/DC)
— GLCMB...A230: 208...277VAC +30% (zakres: 166...332VAC)

PE Podtaczenie uziemienia

AVAIL (11, 14)

Wyjscie przekaznikowe z 1 stykiem NO do sygnalizacji elektrycznej dostepnosci ukadu przetacznego. Zostaje wzbudzone jezeli spetnione s nastepujace warunki:
- brak blokujacych alarméw w toku

— przetacznik w tybie automatycznym

- brak blokady

— wejscie OFF nieaktywne

— wej$cie EN aktywne lub komunikacja RS485 aktywna.

5.2 Zaciski sterowania

EN OFF I

| 0

IR

AR

R

Zaciski

Opis

EN (Wtaczony)

Wiacza sterowanie. Jezeli jest zwarty z zaciskiem COM, umozliwia przesytanie komend z uzyciem stykéw przez wejscia I-0-1l. Wiaczenie wejscia EN odiacza wszelkie zewnetrzne
urzadzenia elektroniczne dziatajace za posrednictwem komunikacji.

OFF

W trybie automatycznym, jezeli zwarte z zaciskiem COM, wymusza przej$cie do pozycji 0. Ma pierwszenstwo przed pozostatymi wejSciami sterujgcymi I-0-1l oraz wejsciem EN.
Wyklucza réwniez kazda zewnetrzng elektronike dziatajacg poprzez komunikacje.

W trybie automatycznym zwarcie z zaciskiem COM powoduje przejscie do pozycji 2.
Uwaga: Aby to zadziatato wejscie EN-COM musi by¢ zamknigte.

W trybie automatycznym zwarcie z zaciskiem COM powoduje przejscie do pozycji 1.
Uwaga: Aby to zadziatato wejscie EN-COM musi by¢ zamknigte.

W trybie automatycznym zwarcie z zaciskiem COM powoduje przejscie do pozycji 0.
Uwaga: Aby to zadziatato wejscie EN-COM musi by¢ zamknigte.

com

Wspdlny zacisk dla wejs¢ cyfrowych.

UWAGA! Zacisk COM zapewnia wewnetrzne napiecie odniesienia dla wejs¢ cyfrowych. Do zaciskéw sterujacych nalezy podtacza¢ wytacznie styki bezpotencjatowe!

.JLovato
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S 6. MOZLIWOSC ROZBUDOWY
= Przetacznik GLCMB z napgdem silnikowym ma gdrnej czesci obudowy gniazdo do podtaczenia opcjonalnego modutu rozszerzajacego serii EXP... w celu zwigkszenia liczby wyjsé przekaznikowych
do sygnalizacji lub podtaczenia portu komunikacyjnego RS485. Ponizej wymieniono wspétpracujace zgodne moduty:
- EXP1012: port komunikacyjny RS485, protokét Modbus-RTU
— EXP1003: 2 wyjscia przekaznikowe ze stykiem przetacznym
- EXP1006: 2 wyjscia przekaznikowe ze stykiem normalnie otwartym
Uwaga: Modut rozszerzajacy EXP... musi by¢ podtaczany przy wytaczonym przetaczniku GLCMB.

1762 PL 04 25

Informacje o konfiguracji funkcji wyjscia przekaznikowego i parametréw komunikacji znajduja sie w rozdziale 11. Port optyczny (konfiguracja parametrow). Szczegéty dotyczace dostepnych
funkcjonalnosci dla komunikacji RS485 znajduja sie w rozdziale 7.2.2 Tryb automatyczny - sterowanie przez RS485.

7. TRYBY PRACY

Przetacznik GLCMB moze dziata¢ w trybie recznym, przy uzyciu dostarczanego w standardzie pokretta do przetaczania bezposredniego lub w trybie automatycznym ze zdalnym sterowaniem za pomoca
wejs¢ sterujacych (np. aktywowanych przez sterownik SZR lub sterownik agregatu itp.) lub za pomoca opcjonalnej komunikacji RS485. Wybor trybu pracy odbywa sig za pomoca dzwigni na panelu
przednim MANUAL/AUTO.

7.1 Tryb reczny

W tym trybie sterowanie odbywa sig z uzyciem pokretta do przetaczania bezposredniego zamontowanej na panelu przednim przetacznika. By wiaczy¢ ten tryb nalezy ustawi¢ dzwignie w pozycje
MANUAL i nastepnie zamontowac pokretto.

Uwaga.

- Pokretto montowane jest na zatrzask z przodu przetacznika

- Pokretto mozna zablokowac¢ w pozyc;ji O (jesli jest zablokowane, nie mozna go usunac)

- Pokretto mozna zamontowacé i zdja¢ w dowolnej pozycji (I-0-1)

- Gdy pokretto jest zamontowane sterowanie elektryczne jest wytaczone

- Pokretto mozna przechowywac w adapterze z boku przetacznika, gdy nie jest uzywane (adapter mozna zamontowac oddzielnie na szynie DIN, jesli to konieczne).

4 .JLovato
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8 7.2 Tryb automatyczny

5W trybie automatycznym przetacznik odbiera polecenia zdalnie za posrednictwem wejs¢ sterujacych lub opcjonalnej komunikaciji RS485. Aby wiaczy¢ tryb automatyczny, zdejmij pokretto do
przetaczania bezposredniego (jesli jest zamontowane) i ustaw dzwignie w pozycji AUTO.

1762 PL 04 25

Ponizej opisano mozliwe opcje dziatania trybu automatycznego.

7.2.1 Tryb automatyczny - sterowanie z uzyciem stykow
Tryb ten obejmuje wykorzystanie stykow sterujacych.
Ten typ sterowania moze by¢ realizowany w dwach trybach, opisanych w ponizszej tabeli.

Tryb logiczny Sterowanie impuslowe Sterowanie sygnatem ciagtym
Schemat
\ Sterowanie i | \ cigglym (np. styczniki |
__ |
——————
I I pozycjal _
ooz — ComeaT] W —
I “omenda impulsowa I komenda ciggta
Opis Przetacznik przechodzi do wyznaczonej pozycii (I-0-l) po otrzymaniu impulsu na wejsciu| Przetacznik przechodzi do wyznaczonej pozycii (I lub Il) i pozostaje w tej pozycji tak

sterujacym. Minimalny czas trwania impulsu wynosi 30 ms. Aby wiaczy¢ ten tryb, ustaw
dzwignie przedniag w pozycji AUTO (z usunigtym pokrettem) i pozostaw wejscie 0-COM
otwarte. Dziatanie:
- Po otrzymaniu impulsu na jednym z wejs$¢ sterujacych, przetacznik przetacza sig do
zadanej pozycji:
¢ Po zamknigciu wejscia | przy otwartym I, przechodzi do pozycji |
¢ Po zamknigciu wejscia Il przy otwartym | przechodzi do pozycji Il
¢ Po zamknigciu wejscia 0 przy otwartych wejsciach I i I, przechodzi do pozycji 0.
— W przypadku jednoczesnego zamknigcia dwéch wejsc:
o Jezeli przetacznik znajduje sie w pozycji 0 i wejscia | i Il sg jednoczesnie
zamkniete, pozostaje on w pozycji 0
o Jezeli wejscie | (lub 1) jest zamkniete i impuls dociera do Il (lub I), jest on
ignorowany
e Jesli wejscie | (lub Il) jest zamkniete, a Il (lub ) jest zamkniete i przytrzymywane,
pozostaje w I (lub II). Gdy tylko wejscie I (ub Il) zostanie otwarte, a Il pozostanie
zamkniete, przetacza sie do pozycii Il

dtugo, jak dtugo utrzymywana jest komenda na wejsciu sterujagcym. Jesli komenda
przetaczenia do | lub Il zostanie zdjeta, przetacznik powraca do pozycji 0 (pod
warunkiem, ze jest obecne zasilanie pomocnicze napedu). Aby wiaczy¢ ten tryb, ustaw
przednia dzwignie w pozycji AUTO (z usunigtym pokrettem) i zamknij wejscie 0-COM.

Dziatanie:

- Gdy wejscie | jest zamknigte, a wejscie Il jest otwarte, przetacza sig w pozycje |

— Gdy wejscie Il jest zamkniete, a wejscie | jest otwarte, przetacza sie w pozycje Il

- Gdy wejscia | i Il sa otwarte, przetacza sig w pozycje 0

- Jesli wejscia | i Il s3 zamknigte jednoczes$nie, polecenie jest ignorowane, a przetacznik
pozostaje w pozycji 0.

.JLovato
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§ 7.2.2 Tryb automatyczny - sterowanie z uzyciem RS485.
& Alternatywa dla sterowania z uzyciem stykow bezpotencjatowych jest mozliwosé sterowania GLCMB za pomoca sygnatow Modbus-RTU. W tym celu nalezy wyposazyé uktad przetaczny w opcjonalny
modut komunikacji RS485 typu EXP1012.
Rozwiazanie to oferuje szereg zalet w poréwnaniu z tradycyjnym okablowaniem stykéw:
— Redukcja liczby przewoddow i czasu okablowania
- Brak ryzyka nieprawidtowego podtaczenia
- Monitorowanie i diagnostyka przetacznika w czasie rzeczywistym (status, pomiary, alarmy, liczba operacii itp.)
— Natychmiastowe wykrywanie usterek lub nieprawidtowych sytuacji w systemie.

Jezeli przetacznik GLCMB wyposazony jest w modut EXP1012 moze by¢ uzywany w potaczeniu z jednym z wymienionych ponizej sterownikéw Lovato Electric, istnieje rowniez mozliwos¢ wtaczenia
trybu sterowania przetacznikiem poprzez RS485 za pomoca specjalnego parametru w sterowniku i monitorowania jego stanu w czasie rzeczywistym za pomoca dedykowanych stron na wyswietlaczu.

Uwaga. Modut rozszerzajacy EXP... musi by¢ podtaczony przy wytaczonym przetaczniku GLCMB. Prawidtowa instalacja pokazana jest w rozdziale 6. Mozliwo$¢ rozbudowy.

1762 PL 04 25

Sterownik
z RS485

|

Lista kompatybilnych sterownikéw produkcji Lovato Electric wyposazonych w RS485:
— ATL610 (od wersji >= 34 i 12) + EXP1012

— ATL800 (od wersji >= 11)

RGK610 (od wersji >= 32 and 13) + EXP1012

RGK750 (od wersji >= 6) + EXP1012

RGK800 (od wersji >= 23).

By skonfigurowac sterownik Lovato Electric do sterowania przetacznikiem GLCMB przez RS485 wykonaj nastepujace kroki:

. Uzyskaj dostep do menu konfiguraciji sterownika

. Wejdz do menu KOMUNIKACJA

. Wybierz podmenu COM powigzane z portem RS485 sterownika

Ustaw parametr Adres wezta na numer adresu przetacznika GLCMB (domys$inie: 1)

. Skonfiguruj parametry szybkosci transmisji, formatu danych i bitu stopu, uzywajac tych samych wartosci co ustawione w przetaczniku GLCMB (domysinie: 9600bps, 8bit-n, 1)
. Ustaw parametr Funkcja kanatu na GLCM.

. Zapisz ustawienia.

NoohswN =

© Parametry komunikacji Modbus przetacznika GLCM mozna ustawi¢ za pomocg opcjonalnego urzadzenia komunikacyjnego CX01 i oprogramowania Xpress (parametry domysine: adres wezta 1,
szybkos¢ transmisji 9600 bps, 8 bitéw danych, brak parzystosci, 1 bit stopu). Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznaj sig z rozdziatem 11. Port optyczny (konfiguracja parametréw). Po wiaczeniu
tego trybu na sterowniku pojawig si¢ nowe strony poswigcone diagnostyce przetacznika GLCMB.

Strona statusu przetacznika GLCMB

GLCH

Status blokady

rh : blokada wytgczona

ﬁ : blokada wigczona

Tryb pracy

REM-CHD: sterowanie zdalne

@: sterowanie reczne

SWITCHIMG FRILED Alarmy

Status pokretta bezposredniego
: brak pokretta
= pokretio podiaczone & - w toku alarm nieblokujacy

& @ - w toku alarm blokujacy

: brak alarméw

Strona statusu wejsé i wyjs¢é GLCMB

I IHFLIT OUTPLT i
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8 Tabela Modbus
% Ponizsza tabela zawiera adresy Modbus polecen odczytu i zapisu obstugiwanych przez przetacznik GLCM, ktére mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego urzadzenia Master Modbus-RTU. Maksymalna
liczba kolejnych rejestrow w jednym zapytaniu wynosi 20.

1762 PL 04 25

Adres Dtugosé

Opis

Komenda @

Jednostka

Format

0x0E04 2

Informacije o statusie:

bit 0 = tryb manualny

bit 1 - blokada wtaczona
bit 2 = pokretto podtaczone
bit 3 = GLCM w pozycji 0
bit 4 = GLCM w pozycji 1
bit 5= GLCM w pozycji 2

bit 6 = GLCM z nieblokujacym btedem

bit 7 - nie jest uzywane
bit 8 = GLCM z blokujacym btedem

bit 9 = GLCM z blokujacym btedem lub btad systemu

bit 10 > Wejscie EN

bit 11 > Wejscie OFF

bit 12 - Wejscie pozyciji ll
bit 13 > Wejscie pozycji |
bit 14 - Wejscie pozycji 0

R

Unsigned int

0x2122 2

Alarmy:
bit 0 = A01
bit 1 > A02

bit 11 > A12

bool

Unsigned int

0x2100 2

Status wejs¢:

bit 0 > Wejscie EN
bit 1 > Wejscie OFF
bit 2 > Wejscie Il
bit 3 > Wejscie 0
bit 4 > Wejscie |

bool

Unsigned int

N

0x2110, bit 0

Status wyjscia DOSTEPNY

bool

Unsigned int

0x2F00 1

Komendy:

Warto$¢ 0xAA -> komenda pozycji Il
Wartos¢ 0xBB - komenda pozycji |
Warto$¢ 0xCC - komenda pozycji 0

Unsigned int

@ R = tylko odczyt, W = nadpisywanie.

8. TRYB BLOKADY

W grupie komend znajduje sig dZzwignia blokady do zwalniania pokretta i blokowania sterowania elektrycznego. Dzwignig blokujaca mozna zablokowac kiddka w dowolnej pozycii (I-0-11). Jesli kiddka
zostanie wiozona do dzwigni blokujacej, wszystkie komendy zostana zablokowane, zaréwno w trybie obstugi recznej (nie mozna zamontowac pokretta), jak i w trybie automatycznym. Przetacznik

pozostaje w swojej aktualnej pozycji, niezaleznie od stanu wejsé sterujacych (ma pierwszenstwo przed wszystkim, w tym wejsciem OFF).

9. WSKAZNIKI LED STATUSU

Na panelu przednim przetacznika znajduja sie dwie diody LED statusu. Ponizsza tabela opisuje ich znaczenie.

LED Kolor Znaczenie
Power Off Brak zasilania pomocniczego (naped nie jest zasilony).
POWER Zielony, $wiatfo ciagte Obecnos$¢ zasilania pomocniczego, sterowanie z zaciskow wejsc.

Zielony, $wiatto pulsujace

Obecnos$¢ zasilania pomocniczego, aktywna komunikacja (przez kabel CX01 lub opcjonalny port komunikacji RS485).

Manual/Alarm

O
YA

off

Praca w trybie automatycznym (dZwignia w pozycji AUTO), przetacznik gotowy do sterowania elektrycznego (pod warunkiem obecnosci
zasilania pomocniczego, dioda POWER $wieci).

76tty, Swiatto ciggte

Praca w trybie recznym (dzwignia w pozycji MANUAL), niezaleznie od obecnosci pokretta.

76tty, $wiatto pulsujace

Blokada komend dzwignia. Polecenia sa blokowane zaréwno w trybie recznym, jak i automatycznym.

Czerwony, $wiatto pulsujace

Ostrzezenie lub alarm w toku. Liczba impulséw wskazuje rodzaj ostrzezenia/alarmu w toku (np. 1 impuls = alarm A01,
2 impulsy = A02 itd.).
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10. ALARMY

% Gdy wystapi alarm, czerwona dioda LED ALARM pulsuje tak diugo, jak diugo alarm jest aktywny. Liczba impulséw identyfikuje rodzaj trwajacego alarmu (np. 1 impuls = alarm A01, 2 impulsy = alarm
A02, 3 impulsy = alarm A03 itd.).
Ponizsza tabela opisuje znaczenie i wtasciwosci alarmoéw.

1762 PL 04 25

Kod Opis Liczba impulséw | Blokowanie Trwaly Czy nalezy wymieni¢ naped?
LED
A01 Komenda przetaczenia do pozycji I/0/1l nie zostata wykonana 1 Nie Tak (@) Nie
A02 Osiagnigto maksymaing liczbe kolejnych nieudanych préb (progra- 2 Tak Tak Tak, jesli obstuga reczna jest mozliwa
mowalng parametrem P04.01)

A03 Naped zablok. (przeciazenie pradowe) i komenda nie zostata wykonana | 3 Nie Tak (@) Nie

A04 Napigcie pomocnicze jest zbyt wysokie = 10s 4 Nie Nie Tylko jesli napigcie pomocnicze zmierzone
miernikiem jest prawidtowe

A05 Napiecie pomocnicze jest zbyt niskie = 10s 5 Nie Nie Tylko jesli napigcie pomocnicze zmierzone
miernikiem jest prawidtowe

A06...A08 Zarezerwowane 6..8 - - -

A09 Btad systemu napedu 9 Tak Nie Tak

A10 Ostrzezenie systemu napedu 10 Nie Nie Tak

A1 Btad systemu 1 Tak Nie Nie

A12 Ostrzezenie systemu 12 Nie Nie Nie

Wiasciwosci alarmu:

- Blokowanie: alarm powoduje zablokowanie napedu.
- Trwaty: alarm pozostaje aktywny nawet jesli przyczyna, ktéra go wywotata, zostata usunieta.

W przypadku alarmu

trwatego:

@: Aby skasowac alarm, nalezy wykona¢ nowe polecenie operacyjne.

11. PORT OPTYCZNY (konfiguracja parametrow)
W gérnej czesci napedu znajduije sig port optyczny do podiaczania opcjonalnego urzadzenia USB o kodzie CX01, stuzacego do potaczenia z oprogramowaniem Xpress zainstalowanym na komputerze lub
w celu aktualizacji oprogramowania sprzgtowego. Zblizajac urzadzenie CX01 do portu optycznego GLCMB i wktadajac do odpowiednich otwordw, uzyskasz wzajemne rozpoznanie urzadzen, wyréznione
zielonym kolorem diody LED LINK na CX01. Oprogramowanie Xpress umozliwia ustawienie parametrow przetacznika oraz monitorowanie jego stanu i pomiaréw. Mozna je bezptatnie pobra¢ ze strony

internetowej www.LovatoElectric.com.
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Ponizsza tabela przedstawia parametry, ktére mozna skonfigurowac przy uzyciu oprogramowania Xpress.

Parameter Opis Domyslnie Zakres
UZYTECZNE
P01.01 Adres wezta 1 1-240
P01.02 Predkos¢ przesytu danych 9600 bps 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bps
P01.03 Format danych 8/N 8/N (N=bez parzystosci),
8/E (E=parzystosc)
8/0 (O=nieparzystosc)
P01.04 Stop bit 1 11lub 2
HASEO
P02.01 Hasto dostepu OFF OFF-ON. Jesli jest wigczone, blokuje dostep do parametrdw z programu Xpress, nalezy musisz wprowadzi¢ hasto
P02.02.
P02.02 Hasto zaawansowane 2000 0-9999
P02.03 Hasto dostepu zdalnego OFF OFF/1-9999
Jezeli wartos¢ jest r6zna od OFF, blokuje komunikacje RS485, jezeli hasto nie zostanie przestane na adres 0x1FF6.
WYJSCIA (dostepne w modutach rozszerzeri EXP1003 lub EXP1006)
P03.01 Funkcja OUT1 Pokretto Zobacz liste funkcji wyj$¢ programowalnych
P03.02 Status OUT1 NOR NOR/REV (NOR=normalna praca, REV=odwrotna praca)
P03.03 Funkcja OUT2 Blokada Zobacz liste funkcji wyjs¢ programowalnych
P03.04 Status 0UT2 NOR NOR/REV (NOR=normalna praca, REV=odwrotna praca)
ROZNE
P04.01 Maksymalna liczba préb przed 10 1-10
wygenerowaniem A02

Lista funkcji wyj$¢ programowalnych (dostepne w opcjonalnych modutach rozszerzen typu EXP1003 lub EXP1006):
- przetgcznik dostepny do pracy

- obecno$¢ pokretta do przetaczania bezposredniego
- obecno$¢ kiédki na dzwigni blokujacej

— tryb automatyczny aktywny

- tryb reczny aktywny

— alarm globalny

—alarm (A01,A02, ...

A12)

- przetacznik w pozyciji |
- przetacznik w pozyciji 0
- przetacznik w pozyciji Il

.JLovato
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12. SCHEMATY POLACZEN

31100581

12.1 Sterowanie z uzyciem stykow
Sterownik ATL500, zasilanie AC (GLCM...A230)

LINE 1 LINE 2
L1213 N L1 12 13 N
QF1
i 1 1L
i 2 |L2
=2 LINE 1
1o 3 [Ls
o j 1 4 N
N
=
: o ATL500
. 5 |L1
5 | 6 |L2
= e 7 | g tINE2
L@f'
—— 1L — 8 |IN
Q1¥\>¥ < AV;\ @ OUT1 OUT2 ouT3 DIGITAL INPUTS
1 [ T oas
aag
L N L N ‘3 ‘Z C‘)
LINE 1 LINE 2 L Lr oo Ly
L - - ISR - - pag g
DUAL POWER SUPPLY | out
N
L1 L2 13 N
LOAD L
Zacisk Parameter Ustawienia Q1l ‘ T ‘ { {
11 (INP1) P07.01.01 Sygnat zwrotny LINIA 1 o i w z Lg = - o g } X } \;
12 (INP2) P07.02.01 Sygnat zwrotny LINIA 2 2 3 1 o1 g
18 (OUTY) P0B.01.01 Zamykanie LINIA 1 z AR
21 (0uT2) P08.02.01 Zamykanie LINIA 2 ez 1 219
g, 8
: \ \
16 (OUT3) P08.03.01 Otwarcie LINIA 1+2 G LC M B . } }
I I
Sterownik ATL6..., zasilanie AC (GLCM...A230 i GLCM...E110)
LINE 1 LINE 2
L1 L2 13 N L1213 N
QF1
e 1L
i 2 |L2
=2 LINE 1 -——-
1o 3 [Ls
il 4 N l>
I =
o ATL600 B
| 5
! 6 t; | g
e S | Lne2 } =
Laf' <
—— | — 8 [N |
AC | DC
Q1 \,‘\,\, —— — % j\ Q2 LINE 1 LINE 2 AUX DIGITAL INPUTS SUPPLY | SUPPLY
~ N M < WO
[0 B T Y Y % ~~ + -
L N L N W Z2zzzzz3 [
B | I (!
e HER 285 8]8 oS TNRRI Pereegy o | 5y
DUAL POWER SUPPLY | out ] Il
N
L1213 N
LOAD L
- — T T T
Zacisk Parameter Ustawienia a1 l ‘ ‘ | |
- P05.07 Sterowanie impulsowe O EET"°3 ! !
lub ciagte < < 3 °lglg
15 (INP1) P10.01.01 Sygnat zwrotny LINIA 1 z | 8 | 8
16 (INP2) P10.02.01 Sygnat zwrotny LINIA 2 2 1 o108
: I 9 C
25 (0UT4) P11.04.01 Otwarcie LINIA 1+2 G LC IVI B . | |
27 (0UTH) P11.05.01 Zamykanie LINIA 1 l l
30 (0UT7) P11.07.01 Zamykanie LINIA 2
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Sterownik ATL6..., zasilanie DC (GLCM...D024)

31100581

LINE 1 LINE 2
L1 1213 N L1123 N
QF1
= 1|
! 2 |L2
= LINE 1 F——T ==
ien- 3 |3 | | IS
11— 4N o @
QF2 | [N
o ATLOXX .o!:2
i - -
= ° L2|.|NE2 199199
il T ek lkk
41 8 [N | |
| Aac | bc
Q1 \_\_\_ — = — % % Q2 LINE 1 LINE 2 AUX DIGITAL INPUTS | SUPPLY | SUPPLY
aaaaaag’ ~~ +—
/\ \ \ —‘ ZZ22Zz3| | o
Ll Il ==—-]
88N 8RB o2 -T QI LetR2Ry, 2% | 58§
11213 N — |
LOAD —
N
-
o
o
-Fl =)
(%]
T T T g
Zacisk Parameter Ustawienia Qat l | | 1 1
- P05.07 Sterowanie impulsowe £z L= ° 3 |
lub ciagte < < ] °loala
z
15 (INP1) P10.01.01 Sygnat zwrotny LINIA 1 z ! § ! §
16 (INP2) P10.02.01 Sygnat zwrotny LINIA 2 @2 Lol o
o, o
n | |
25 (0UT4) P11.04.01 Otwarcie LINIA 1+2 G LC M B . | |
27 (0UTH) P11.05.01 Zamykanie LINIA 1 : :
30 (0UT7) P11.07.01 Zamykanie LINIA 2
Sterownik ATL800, zasilanie AC (GLCM...A230 i GLCM...E110)
LINE 1 LINE 2
L1123 N L1 L2 L3 N
QF1
ea 1L TR| 22
- 2 [L2 23
i LINE 1 RS485
tem- 3 |3 B |24
4 4 IN sG| 25
ATL800
i 5 L1
= 6 [L2
| LINE 2
Lala" 7 (L3
—1 L — 8 IN
AC DC
Q1\_“\_x_ — _V_ - %_ % Q2 LINE 1 LINE 2 AUX DIGITAL INPUTS SUPPLY SUPPLY
dacaacaaaan ~~ + =
L N L N \ —I —I —I oZzzzzzzzZ I 1
RN
L 0w WwWw [T N] TANN OO®M OOO O T T 0w NN
DUAL POWER SUPPLY out |
N
L1123 N
LOAD —
T
Zacisk Parameter Ustawienia 011 | | : \\ :\
_ P08.01 Sterowanie impulsowe lub ciagte § ;3 g : i % =-° § : :
40 (INP1) P12.01.01 Sygnat zwrotny LINIA 1 << 3 : @ : @
>
41 (INP2) P12.02.01 Sygnat zwrotny LINIA 2 p” < g g
55 (0UT1) P13.01.01 Otwarcie LINIA 1+2 G L C M B : S : S
57 (0UT2) P13.02.01 Zamykanie LINIA 1 e : :
60 (0UT4) P13.04.01 Zamykanie LINIA 2 | |
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Sterowanie ATL800, zasilanie DC (GLCM...D024)

LINE 1 LINE 2
L1 L2 L3N L1 1213 N
QF1
e 1L TR| 22
= 2 (L2 23
== LINE 1 RS485
1 e 3 |L3 24
y 1 4 [N sG| 25
ATL800
== 5 L1
e 6 |L2
A 7 |3 tINE2
e
41— 8 |IN
AC DC
Q1\>\> \> — = — \, 3‘ ;\ Q2 LINE 1 LINE 2 AUX DIGITAL INPUTS SUPPLY SUPPLY
s N ™ < WO~
daaaoaaan ~~ + —
HW W W czZzzzzzz | L
[
B85 833 2 8B5 383 8z9deIees 83 & &
L1L2L3 N
LOAD L
>
p-}
o
o
- 2
d 2
- — T T T 8
Zacisk Parameter Ustawienia Q1 l ‘ ‘ | | a
- P08.01 Sterowanie ciggte rTu z g =-° g} \; }\;
40 (INP1) P12.01.01 Sygnat zwrotny LINIA 1 < B3 :_ti o } 2 } 2
41(NP2) | P12.02.01 Sygnat zwrotny LINIA 2 z 1 818
2
55(0UT1) | P13.01.01 Otwarcie LINIA 1+2 @ | z | 8
- I I
57 (0UT2) P13.02.01 Zamykanie LINIA 1 G LC M B | |
60 (OUT4) | P13.04.01 Zamykanie LINIA 2 l l
Sterownik RGK..., zasilanie DC (GLCM...D024)
LINE 1 LINE 2
L1 L2 L3 N L1 L2 L3 N
QF1
e 1L
i 2 [L2
e MAIN
Hem 3 |L3
y 1 4 In
QF2
o ‘o RGKG6xx
feb 6 |L2
= 7 [La &N
ee
11— 8 IN
DC
Q1\>\> \> — = — \, 3‘ ;\ Q2 DIGITAL OUTPUT DIGITAL INPUTS SUPPLY
0 ©O~ - N ™
( coaa> o0QQ +—
£2Z2Z2g £<£Z2<Z
[ [ T T T T I A Il
, 338588%% IBHH BIBSE &K
¢ 'S ¢
|
K2 F8A ‘ } F2A
(] |
K1 K3 ‘
L1 L2 L3 N [ L
LOAD I
T
T T
— -
m- T _________ J
|1 |
T
[TT] o
K3/ K2/ K1 I | ‘
el z
Zacisk Parameter Ustawienia ﬂ |1 ‘ | w
- P12.03 Przetaczanie Q1l ‘ T ‘ ‘ ‘ ‘ T % ‘ T ‘ g
55 (INP3) P18.03.01 Sygnat zwrotny przetaczania Sieci T w \ zu=-o El \J }\J
56 (INP4) | P18.04.01 | Sygnat zwrotny przetaczania Agregat ¢ - [¢] 8 } = } S
38(0UT4) | P19.04.01 | Otwarcie urzadzenia Sieci/Agregatu < ! § ! “81
<
39 (0UT5) P19.05.01 |Zamykanie stycznika/wytacznika Sieci Q2 I D1 O
[ I
o, C
I I
40 (OUT6) | P19.06.01 Zamykanie stycznika/wytacznika G LC M B | |
Agregatu l l

12
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Sterownik RGK?7..., zasilanie DC (GLCM...D024)

LINE 1 LINE 2
L1 L2 L3 N L1 L2113 N
QF1
e 1L
i 2 [L2
"aﬁ' 5 [ g Man
e
11— 4 N
RGK700
== 5 L1
e 6 |L2
. 7 [La &N
e
41— 8 |IN
DC
Q1\>\> \> — = — \, 3‘ ;\ Q2 MAIN GEN DIGITAL OUTPUT DIGITAL INPUTS SUPPLY
7 —1 — NM T WO
[N o H I W H o Y + —
i \ \ \ ZZzzzZZ
e [ Il
> 2 =& IB3BB8T BIBEER , &8
2 'S 3
F8A F2A
L1L2L3 N
LOAD
K1 K2
K1/ K2
>
o
N P = w
Zacisk Parameter Ustawienia ﬂ =
<
_ P12.03 Przetaczanie le ‘ T ‘ ‘ ‘ { { S
- P12.05 Sygnat ciagty ORoN™ ZhE=-° g} \; }\;
- o o
57 (INP5) P18.05.01 | Sygnat zwrotny przetaczania Sieci < < 5{' © } a } a
[%}
58 (INP6) P18.06.01 Sygnat zwrotny przetaczania Agregat] P z I 9 §
2 I I
10(0UT9) | P19.09.01 Zataczanie Sieci | g | §
12(0UT10) | P19.10.01 Zataczanie Agregatu GLCMB | |
38(0UT4) | P19.04.01 Otwarcie Sie¢/Agregat j j
Sterownik RGK800, zasilanie DC (GLCM...D024)
LINE 1 LINE 2
L1 L2 L3 N L1 L2 L3 N
QF1
I 1|1 TR| 23
i 2 L2 24
=2 MAIN RS485
1 e 3 |L3 25
4)‘, 4 |N sG| 26
RGK800
e 5 L1
e 6 |L2
= 7 [La &N
e
11— 8 IN
DC
Q1\>\> \> — = — \, 3‘ ;\ Q2 MAIN GEN DIGITAL OUTPUT DIGITAL INPUTS SUPPLY
7 1 “N®T0OON~®
/ cooooooQ +—
i \ zzzzzzzz
[ [ B Il
> 2 LN 3885839 . 33885333 [ &K
e S 3
F8A F2A
L1 L2 L3 N
LOAD
K1 K2
K1/ K2
>
o
N PP 3 w
Zacisk Parameter Ustawienia ﬂ E
<
_ P12.03 Przetaczanie Q1l ‘ T ‘ ‘ ‘ { { 3
- P12.05 Sygnat ciagty Ty Ze=-09° g} \ }\;
_ )
59 (INP7) P18.07.01 | Sygnat zwrotny przetaczania Sieci < < 5{' © } a } 2
[%}
60 (INP8) P18.08.01 |Sygnat zwrotny przetaczania Agregat p” z I 9 §
I I
10 (OUT9) | P19.09.01 Zatgczanie Sieci | g | §
12/ (0UT10) | P19.10.01 Zataczanie Agregatu GLCMB } }
40 (0UT6) | P19.06.01 Otwarcie Sie¢/Agregat j j
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12.2 Sterowanie z uzyciem RS485

1850011
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sterowanie z uzyciem RS485

Szczeg6towe informacje na temat konfiguraciji parametréw umozliwiajacej sterowanie z uzyciem RS485 znajduja sie w rozdziale 7.2.2 Tryb automatyczny

13. AKCESORIA

Styki pomocnicze GLX1001 (1NC) i GLX1010EA (1EB)

Adapter pokretta GLXHS1

.JLovato
electric
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Mostki taczeniowe (strona obcigzenia) GLX201 i GLX202

18500L1LE

22 Nm

1947 Ib.in

G2 v0 1d 291

Ostony toréw gtéwnych GLX800 i GLX801

M8 15..22 Nm  133-195 Ib.in

Zaciski pomiaru napiecia GLXVS00 i GLXVSO01

15
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Separatory faz GLCX900 i GLCX901

1850011

GZ ¥0 1d 29/

Zaciski dodatkowe GLX500 i GLX501

309.7 Ib.in

Naped (czg$¢ zamienna) GLXM...

Prosze zapoznac si¢ z instrukcja 1767 na naszej stronie www.LovatoElectric.com.

.JLovato
___electric

16



—
o
0
=}
=)
=
=
™

1762 PL 04 25

14. DANE TECHNICZNE
WEDLUG IEC/EN/BS 60947

TYP 3 polowy GLCMBO0125... GLCMBO160... GLCMB0200... GLCMB0250... GLCMBO315...
4 polowy GLCMBO0125T4... GLCMBO160T4... GLCMBO0200T4... GLCMB0250T4... GLCMBO0315T4...
CHARAKTERYSTYKA STYKOW
Prad termiczny Ith wg IEC A 125 160 200 250 315
(<40°C)
Napiecie izolacji Ui wg IEC v 1000
Napiecie udarowe Uimp wg IEC kv 12
Znamionowy prad roboczy le
AC21A 400V A 125 160 200 250 315
500V A 125 160 200 250 315
690V A 125 160 200 250 315
AC22A 400V A 125 160 200 250 315
500V A 125 160 200 250 250
690V A 125 160 200 250 250
AC23A 400V A 125 160 200 250 315
500V A 125 160 200 250 250
690V A 125 160 200 250 250
AC31B 400V A 125 160 200 250 315
AC32B 400V A 125 160 200 250 250
AC33B 400V A 125 160 200 250 250
Rozproszenie mocy W/pole 1.8 3.2 4 6.5 6.5
Moc znamionowa wg IEC
AC23A 400V kw 55 90 110 140 140
690V kw 110 144 200 250 250
ZNAMIONOWA MOC ROBOCZA WG IEC
Prad udarowy KA rms 100
Z bezpiecznikiem gG A 125 160 200 250 315
Zdolnos¢ zatgczania AC23A 400V A 1250 1600 2000 2500 2500
Zdolnos¢ roztaczania AC23A 400V A 1000 1280 1600 2000 2000
Trwato$¢ mechaniczna cykli 20 000
Zaciski mm M8 x 25
Moment obrotowy dokrecania Nm 15...20
Ib.in 132..177
Przekréj przewodow min...maks. mm? 70...185
AWG/Kemil 00...400
WARUNKI OTOCZENIA
Temperatura Pracy °C -25...455
Skadowania °C -40...+70
Maksymalna wysokos$¢ n.p.m. m 3000
Pozycja Normalna Pionowa
montazowa Dopuszczana Dowolna
Montaz Srubami
ROZNE
Typ blokady Mechaniczna
Srodowisko EMC A
7
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g CHARAKTERYSTYKA NAPEDU
& TYP GLCMB...D024 GLCMB...E110 GLCMB...A230
Znamionowe napiecie zasilaia 24VDC 110...125VAC/DC 208...277VAC
Zakres napigcia pracy 19.2...31.2VDC 77...165VAC/DC 166...332VAC
Czas przetaczania ms 550...890
0-1, 1-0, 0-Il, II-0
Czas przefaczania S 0.98...1.40 1.6..2.4 1.0..1.4
1-0-11, 1I-0-1
Prad znamionowy In A 2.7..33 0.72...0.88 0.36...0.44
§ Prad rozruchowy A 5.4..6.6 1.8..2.2 0.9..1.1
& Szybkosé Maks. ciagta cykle/min 1
% przetaczania Krotkotrwate cykle/min 10 (maks. 10 cykli)
CHARAKTERYSTYKA BLOKOW ZESTYKOW
TYP GLCMB...D024 GLCMB...E110 GLCMB...A230
Przekréj przewodow mm? 0.2..2.5
AWG 24.14
Maksymalna dtugos¢ przewodéw 100m / 328ft
DANE TECHNICZNE WEDLUG UL/CSA
TYP GLCMB0100...UL GLCMB0200...UL
Zgodnosé A UL1008 UL1008
CSA C22.2 nr 4 CSAC22.2nr 4
Prad zastosowania ogdlnego A 100 200
Maks. napigcie robocze v 600 600
Prad znamionowy w ukfadzie
3 fazowym [A]
"Tylko rezystancja" 240V A 100 200
480V A 100 200
600V A 100 200
""Cakowity systemu" 240V A 100 200
430V A 100 100
600V A 100 100
Prad zwarciowy KA rms 100 100
Z bezpiecznikiem klasa/A J/100 J/200
Zaciski dodatkowe GLX500-GLX501 GLX500-GLX501
Minimalne wymiary obudowy mm 400 x 250 x 150 400 x 250 x 150
przy pradzie znamionowym (in) (15.8x9.9x5.9) (15.8x9.9x5.9)

18
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15. TABELA DOBORU AKCESORIOW

| —

I @ ¢ i”‘: .

Wersja IEC
Typ Znamionowe | Prad termiczny | Znamionowy prad | Pokretio do Styki Ostony Separatory | Zaciski Mostki Blokada Zacisk Zapasowy | Adapter
napiecie Ith wg IEC roboczy le wg IEC | przefaczania | pomocnicze | toréw faz dodatkowe | taczeniowe | nakretki pomiaru naped pokretta (w
zasilania bezposredniego glownych napigcia komplecie)
napedu (w komplecie)
AC21A (<690V) | AC23A | AC23A | Czarne
(<400V) | (<500V)
Kod | [A] [A] [A] Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod
zamowienia
3 polowe ukfady przetaczne wg IEC/EN/BS.
GLCMBO0125D024 24VDC 125 125 125 GLX61DB GLX1001 | GLX800 GLCX900 | GLX5000 | GLX201 GLX550 GLXVS00 | GLXM1D024 | GLXHS1
TGLCMBOG0DOZZ | 160 160 160 (1INC) (3szt) (6 szt) cLsote | Bszt) (8szt) (6 szt)
GLCMB0200D024 200 200 | 200 ﬁ'gé‘)m““ g'-;‘zﬁ?)‘ g'-gz’gm a‘-gt“)z &L;Wzt?)m
GLCMB0250D024 250 250 250
GLCMB0315D024 315 315 250
GLCMB0125E110 110...125V 125 125 125 GLXM1E110
GLCMBO160E110 Ac/DC 160 160 | 160
GLCMBO0200E110 200 200 200
GLCMBO0250E110 250 250 250
GLCMBO0315E110 315 315 250
GLCMB0125A230 208..277VAC | 125 125 125 GLXM1A230
GLCMBO0160A230 160 160 160
GLCMBO0200A230 200 200 200
GLCMBO0250A230 250 250 250
GLCMBO0315A230 315 315 250
4 polowe ukfady przetaczne wg IEC/EN/BS.
GLCMBO0125T4D024 24VDC 125 125 125 GLX61DB GLX1001 | GLX800 GLCX900 | GLX5000 | GLX201 GLX550 GLXVS00 | GLXM1D024 | GLXHS1
GLOMBO160TAD02Z | 160 160 160 (INC) (3szt) (6 szt) eLsote | Bszt) (8szt) (6 szt)
GLCMBO200T4D024 200 200 | 200 ﬁ'gé‘)'“m g‘-;‘gg‘ g'-gz’gm a'-;‘zzt")z g'-;“’ztﬁm
GLCMBO0250T4D024 250 250 250
GLCMBO0315T4D024 315 315 250
GLCMBO125T4E110 110...125V 125 125 125 GLXM1E110
GLCMBO160T4ET10 | AC/DC 160 160 | 160
GLCMBO0200T4E110 200 200 200
GLCMBO0250T4E110 250 250 250
GLCMBO315T4E110 315 315 250
GLCMB0125T4A230 208..277VAC | 125 125 125 GLXM1A230
GLCMBO0160T4A230 160 160 160
GLCMBO0200T4A230 200 200 200
GLCMB0250T4A230 250 250 250
GLCMBO0315T4A230 315 315 250
Wersja cULus
Typ Znamionowe | Prad Maksymalna Pokretto do Styki Ostony Separatory | Zaciski Mostki Blokada Zacisk Zapasowy | Adapter
napigcie zastsowania | moc w ukfadzie | przefaczania | pomocnicze | toréw faz dodatkowe | taczeniowe | nakretki pomiaru naped pokretfa (w
zasilania ogdlnego 3 fazowym bezposredniego gléwnych napiecia komplecie)
napedu (w komplecie)
<600V 240V | 480V | 600V | Czarne
Kod M Al [HP] | [HP] | [HP] | Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod Kod
zamdwienia
3 polowe uktady przetaczne wg UL1008.
GLCMBO0100D024UL 24VDC 100 30 |75 |100 |GLX61DB GLX1001 GLX800 Wbudowane | GLX5000 | GLX201 GLX550 GLXVS00 | GLXM1D024 | GLXHS1
GLCMB0200D024UL 200 75 | 150 | 200 (INC) (3s2t) ot | (Bszt) | @szt) | (Bszt)
GLCMBO10OEI1OUL | 110..125V | 100 30 |75 |100 gLE’g‘"“EA aus‘ft“)‘ g”s‘ftﬂ)z glgf)‘“ GLXMIE110
GLCMBO200ET10UL | AC/DC 200 75 | 150 | 200
GLCMBO0100A230UL 208..277VAC | 100 30 |75 |100 GLXM1A230
GLCMBO0200A230UL 200 75 | 150 | 200
4 polowe uktady przetaczne UL1008.
GLCMBO0100T4D024UL | 24VDC 100 30 |75 |100 |GLX61DB GLX1001 GLX800 Whbudowane | GLX5000 | GLX201 GLX550 GLXVS00 | GLXM1D024 | GLXHS1
GLCMBO200TAD024UL 200 75 | 150 | 200 (INC) @szt) GLxsote | szt) [ @szt) j(6szt)
GLCMBO100TAET10UL ll?{.).gzsv 100 30 |75 |100 g'-E’g"‘OEA &'-’s‘g?)‘ g‘-’s‘ft")z g‘-gf;" GLXM1E110
GLCMBO0200T4E110UL 200 75 | 150 | 200
GLCMBO0100T4A230UL | 208..277VAC | 100 30 |75 |100 GLXM1A230
GLCMBO0200T4A230UL 200 75 | 150 | 200

©® 1 sztuka. 1 zacisk do podtaczenia pojedynczego przewodu:
— Maks. przekréj przewoddw: 120mm?/250kemil;
~ Min. przekr6j przewodéw: 16mm?/6AWG.

® 3 sztuki. 3 zaciski do podfaczenia pojedynczego przewodu:
~ Maks. przekréj przewoddw: 120mm?/250kcmil;
~ Min. przekr6j przewodow: 16mm?/6AWG.
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8 16. WYMIARY
® GLCMBO0125...GLCMBO315...

279

155

1762 PL 04 25

294

GLCMB0125T4...GLCMBO0315T4...

314

128
155

329

GLCMB0100...UL - GLCMB0200...UL

192

279

128
155

293
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GLCMB0100T4...UL - GLCMB0200T4...UL

314

155

328

Ostony toréw gtéwnych GLX800 - GLX801
Separatory faz GLCX900 - GLCX901
Styki pomocnicze GLX10...

GLX1010EA -
GLX1001

235

GLX900-
GLX901

GLX800-
GLX801

192

17. CERTYFIKATY | NORMY
Certyfikaty: cULus zgodny z UL1008 dla wersji GLCMB....UL.

Zgodne z normami: IEC/EN 60947-6-1, IEC/EN 60947-3, UL1008 (tylko GLCB...UL).
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