MR-GI1M2P-TR2

przekazniki nadzorcze

Obwodd wyjéciowy - dane stykow

llo$¢ i rodzaj zestykéw

Obcigzenie znamionowe AC1
Maksymalna moc tgczeniowa w kategorii ~ AC1
Maksymalna czestos¢ tgczen

* przy obcigzeniu rezystancyjnym 100 VA

* przy obcigzeniu rezystancyjnym 1 000 VA
Obwdd wejsciowy

Napiecie zasilania AC
Napiecie odpadowe

Roboczy zakres napiecia zasilania

Znamionowy pobér mocy AC
Zakres czestotliwosci zasilania AC
Cykl roboczy

Obwod * Zmienna pomiarowa

pomiarowy » wejscia pomiarowe

* zdolnos¢ przecigzeniowa
* rezystancja wejscia
* prog przetaczania Us
Dane izolacji wg PN-EN 60664-1
Znamionowe napiecie udarowe
Kategoria przepieciowa
Stopien zanieczyszczenia izolaciji
Pozostate dane
Trwatos$¢ taczeniowa
Trwato$é mechaniczna (cykle)
Wymiary (a x b x h)
Masa
Temperatura otoczenia

» w kategorii AC1

« sktadowania
* pracy
Stopien ochrony obudowy

Wilgotnos¢ wzgledna

Odpornos¢ na udary

Odpornos¢ na wibracje

Dane obwodu pomiarowego
Funkcje

Zakres nastawy czasu opéznienia
Doktadnos¢ podstawowa
Dokfadnos¢ nastawienia
Powtarzalnos¢

Wptyw napiecia

Wptyw temperatury

Czas regeneracji

Wyswietlanie

@ Regulowane oddzielnie (dwa pokretta nastaw).
oddzielny wyréb - patrz str. 4.

www.relpol.com.pl

» Wielofunkcyjne przekazniki nadzorcze (nadzér pragdu DC i pradu
AC w sieci 1-fazowej, z regulowanymi progami)

» Funkcja pamieci btedu » Nastawa czasu nieczuto$ci na prad rozruchu
oraz opodznienia wytgczenia @ « Zasilanie poprzez transformator
zasilajgcy TR2 @ « Czestotliwos¢ napiecia zasilania: 16,6...400 Hz

» Wyjscie: 2P (2 zestyki przetgczne) » Obudowa przemystowa, szerokosé
22,5 mm « Bezposredni montaz na szynie 35 mm wg PN-EN 60715

» Uznania, certyfikaty, dyrektywy: (€

2P
5A/250V AC
1250 VA (5A/250V AC)

3 600 cykli‘h

360 cykli’h

12..400V ® zaciski A1-A2

AC: = 0,3 Un

wg specyfikacji transformatora zasilajgcego TR2 @
20VA/15W

wg specyfikacji transformatora zasilajgcego TR2 @

100%

DC lub AC sinus, 16,6...400 Hz (reakcja czestotliwosciowa: -10...+5%)
Ac/DC: 0,1 A zaciski K-11

AC/DC: 1A zaciski K-12

Ac/DC: 10 A zaciski K-13

0,1AAC/DC: 0,8 A 1AAC/DC: 3A 10AAC/DC: 12 A

0,1AAC/DC: 470 mQ2 1AAC/DC: 47 mQ 10AAC/DC: 5 mQ
MIN: 0,05...0,95 In MAX: 0,1...1,0 In

4000V
1
3

1,2/50 ys

>2x105
>2x107
90 x 22,5 x 108 mm

100 g

-25...+70 °C

-25...+55°C

IP 20 wg PN-EN 60529
15...85%

15g 11ms

0,35 mm DA 10..55 Hz

1000 VA

OVER, OVER+LATCH, UNDER, UNDER+LATCH, WIN, WIN+LATCH
funkcja pamieci btedu

nieczuto$é na prad rozruchu: 0...10 s opéznienie wytgczenia: 0,1...10 s @

+ 5% (liczona od koricowych wartosci zakreséw)

*+ 5% (liczona od koricowych wartosci zakreséw)

+2%

+0,5%

+0,1%/°C

500 ms

dioda LED zielona U ON - sygnalizacja napigcia zasilania U

dioda LED zielona U migajgca - sygnalizacja czasu nieczutosci

na prad rozruchu

diody LED czerwone MIN i MAX ON/OFF - sygnalizacja btedu
diody LED czerwone MIN i MAX migajgce - sygnalizacja opdznienia
wylgczenia ®

Dziat Sprzedazy tel. +48 68 47 90 822, 850 d e-mail: sprzedaz@relpol.com.pl

dioda LED zoétta R ON/OFF - stan przekaznika wyjsciowego

® Napiecie zasilania zalezne jest od wyboru transformatora TR2, ktéry nalezy zamawiaé jako
® Sygnalizacja stanu przekaznika - zgodnie z nastawionym progiem.
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MR-GI1M2P-TR2

przekazniki nadzorcze

Funkcje

Gdy napiecie zasilania U jest podane, przekaznik wyj$ciowy R przetgcza
sie do pozycji wtgczonej, co sygnalizowane jest $wieceniem zottej LED
i rozpoczyna sie odmierzanie nastawionego czasu nieczutosci na prad
rozruchu (START) (zielona LED U miga). Zmiany nadzorowanego pradu
w tym czasie nie majg wptywu na stan przekaznika wyjsciowego R. Po
uptywie czasu nieczuto$ci na prad rozruchu zielona LED $wieci $wiattem
ciagtym. Dla wszystkich funkcji diody LED MIN i MAX migajg na przemian,
gdy wybrana warto$¢ minimalna dla nadzorowanego pradu jest wigksza
od wartosci maksymailne;j.

OVER, OVER+LATCH - Nadzér wartosci maksymalnej pradu, nadzér
warto$ci maksymalnej pradu z pamigcia btedu.

u

LEDU

LED MAX
LED MIN [ 1

LATCH [ |

Start Delay! >Dletdy Delay/ Start

Gdy mierzony prad przekracza nastawiong wartos¢ MAX, rozpoczyna sig
odmierzanie czasu opoznienia wytgczenia (Delay) (miga czerwona LED
MAX). Po uplywie czasu op6znienia wytaczenia ($wieci si¢ czerwona LED
MAX) przekaznik wyj$ciowy przetgcza sie do pozycji wytaczonej (zétta LED
nie $wieci sie). Przekaznik wyjsciowy ponownie przetgcza sie do pozyciji
wigczonej (zotta LED $wieci sie), kiedy mierzony prad spadnie ponizej
nastawionej wartosci MIN (czerwona LED MAX nie $wieci).

Jesli uruchomiona zostanie funkcja pamigci (OVER+LATCH), a mierzony
prad pozostaje powyzej wartosci MAX na czas dtuzszy niz ustawiony czas
opodznienia wytgczenia, przekaznik wyjsciowy R pozostaje w pozycji wy-
taczonej nawet, jesli mierzony prad spadnie ponizej wartosci nastawionej
MIN. Po zresetowaniu pamieci (przerwaniu i ponownym podaniu napiecia
zasilania), przekaznik wyjéciowy R przetgcza sie do pozycji wtgczonej
i rozpoczyna sig¢ odmierzanie nowego cyklu pomiarowego z ustawionym
czasem nieczuto$ci na prad rozruchu.

Opis panelu czotowego
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UNDER, UNDER+LATCH - Nadzér wartosci minimalnej pradu, nadzér
warto$ci minimalnej prgdu z pamieciag btedu.

u
LEDU
LED MAX

LED MIN FH-H [ ]
LATCH

Start Delay! >Delay  Delay! Start

Gdy mierzony prad spada ponizej nastawionej wartosci MIN, rozpoczyna
sie rozpoczyna si¢ odmierzanie czasu opoznienia wytgczenia (Delay)
(miga czerwona LED MIN). Po uptywie czasu op6znienia wytgczenia (czer-
wona LED MIN swieci sig) przekaznik wyjsciowy przetgcza sie do pozycji
wytgczonej (z6tta LED nie $wieci sig). Przekaznik wyjsciowy ponownie
przetgcza sie do pozycji wigczonej (z6tta LED $wieci sie), kiedy mierzony
prad przekroczy nastawiong warto$¢ MAX.

Jesli uruchomiona zostanie funkcja pamigci (UNDER+LATCH), a mie-
rzony prad pozostaje ponizej wartosci MIN na czas dtuzszy niz ustawiony
czas opdznienia wytgczenia, przekaznik wyjsciowy R pozostaje w pozycji
wytgczonej nawet, jesli mierzony prad przekroczy nastawiong warto$¢
MAX. Po zresetowaniu pamieci (przerwaniu i ponownym podaniu napiecia
zasilania), przekaznik wyjsciowy R przetgcza sig¢ do pozycji wigczonej
i rozpoczyna sie odmierzanie nowego cyklu pomiarowego z ustawionym
czasem nieczuto$ci na prad rozruchu.

WIN, WIN+LATCH - Nadzér pradu w funkcji okna pomigdzy wartosciami
MIN i MAX, nadzér pradu w funkcji okna pomiedzy wartosciami MIN
i MAX z pamiecig btedu.

u

LEDU
LED MAX
LED MIN | 1

Start Detay! >Delly  Delay

Przekaznik wyj$ciowy R przetacza sie do pozycji wigczonej (zétta LED
Swieci sig), kiedy mierzony prad przekroczy nastawiong warto$¢ MIN.
Gdy mierzony prad przekracza nastawiong warto$¢ MAX, rozpoczyna sig
odmierzanie czasu opo6znienia wytgczenia (Delay) (miga czerwona LED
MAX). Po odmierzeniu czasu ($wieci si¢ czerwona LED MAX) przekaznik
wyjsciowy R przetgcza sie do pozycji wytaczonej (z6ita LED nie $wieci).
Przekaznik wyjsciowy R ponownie przetgcza sig do pozycji wigczonej (z6tta
LED $wieci sig), kiedy mierzony prad spadnie ponizej wartosci nastawionej
MAX (czerwona LED MAX nie $wieci sie). Gdy mierzony prad spadnie
ponizej nastawionej wartosci MIN, rozpoczyna si¢ odmierzanie czasu
opdznienia wyltgczenia (Delay) (miga czerwona LED MIN). Po uptywie
czasu (czerwona LED MIN $wieci sig) przekaznik wyj$ciowy R przetgcza
sie do pozycji wytgczonej (z6tta LED nie $wieci sie).

u

LEDU

LED MAX

Leom|_| T [ ]
LATCH

&

Min [~

Start Delay/ Start Delay Start

Jesli uruchomiona zostanie funkcja pamieci (WIN+LATCH), a mierzony
prad pozostaje ponizej wartosci MIN na czas dtuzszy niz ustawiony czas
opdznienia wylgczenia, przekaznik wyjsciowy R pozostaje w pozycji wy-
taczonej nawet, jesli mierzony prad przekroczy ustawiong warto$¢ MIN.
Jesli mierzony prad pozostaje powyzej wartosci MAX na czas dituzszy niz
ustawiony czas op6znienia wytgczenia, przekaznik wyjsciowy R pozostaje
w pozycji wytaczonej nawet, jesli mierzony prad spadnie ponizej nasta-
wionej warto$ci MAX. Po zresetowaniu pamigci (przerwaniu i ponownym
podaniu napigcia zasilania), przekaznik wyjsciowy R przetgcza si¢ do
pozycji wigczonej i rozpoczyna sig odmierzanie nowego cyklu pomiarowego
z ustawionym czasem nieczuto$ci na prad rozruchu.

U - napigcie zasilania; R - stan wyj$cia przekaznika; MIN, MAX - stan przekaznika; SEQ - kolejnos$¢ faz

www.relpol.com.pl

Dziat Sprzedazy tel. +48 68 47 90 822, 850 d e-mail: sprzedaz@relpol.com.pl
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MR-GI1M2P-TR2

przekazniki nadzorcze

Wymiary Montaz

Przekazniki MR-GI1M2P-TR2 przeznaczone sg
do bezposredniego montazu na szynie 35 mm wg

PN-EN 60715. Potozenie pracy - dowolne. Zaciski
X o® - przekroje przytagczanych przewodéw: 1 x 0,5
j TR2 1@ ... 2,5 mm? zakonczone koncowkg kablowg lub
2] i® N bez koncéwki, 1 x 4 mm? bez koncéwki kablowe;j,
= 2x0,5 ... 1,5 mm? zakonczone koncéwka kablowg
z lub bez koncowki, 2 x 2,5 mm? linka zakonczona
u

koncéwka kablows.

—_— ®®®

5
103 22,5

® Napiecie zasilania zalezne jest od wyboru transformatora
TR2, ktéry nalezy zamawiac¢ jako oddzielny wyrdb - patrz str. 4.

Schematy potaczen

Obwéd pomiarowy 0,1 A AC/DC, Obwéd pomiarowy 1 A AC/DC, Obwéd pomiarowy 10 A AC/DC,
z funkcja pamieci z funkcja pamieci bez funkcji pamieci
t; L1 L1
13 L2 L2
N L3 L3
24V~ 1 N N
ov |
Reset
A’k [15 ‘At]lk']15 A1l K'[[15
11°12 |13 11 ['12 | 13 11|12 ['I3
15 25 15 25 15 25
1 1 1 F)1 1 1
16 18 26 28 16 18 26 28 16 18 26 28
25|26 |28 25|26 |28 25|26 |28
16 |18 |[A2 16 |18 |A2 16 |18 |A2
. C |
Zasilanie: A1-A2 Zasilanie: A1-A2 Zasilanie: A1-A2
zTR224VAC® zTR2230VAC ® zTR2400VAC ©®

Oznaczenia kodowe do zamowien

Typ

Zasilanie

M R — G I 1 M 2 P — T R 4{ TR - transformator zasilajgcy @

Nadzor llo$¢ i rodzaj zestykow

‘ 11 - prad DC i prad AC w sieci 1-fazowej : 4{ 2P - 2P (przetaczne) ‘

Przyktad kodowania:

MR-GI1M2P-TR2 przekaznik nadzorczy MR-GI1M2P-TR2, wielofunkcyjny (przekaznik realizuje 6 funkciji),
obudowa przemystowa, szerokos¢ 22,5 mm, dwa zestyki przetgczne, znamionowe napiecie
wejscia (zasilania): AC-12 ...400 VAC ®

®
WWW. r‘elpol.com.pl Dziat Sprzedazy tel. +48 68 47 90 822, 850 d e-mail: sprzedaz@relpol.com.pl % I‘EII]nI SA.
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TR2

transformatory zasilajgce do przekaznikow serii MR-G. ..

» Separujgce transformatory zasilajgce TR2... do przekaznikéw
nadzorczych serii MR-G... dopasowujgce napigecie wejsciowe
podane na zaciski A1 i A2 przekaznikéw nadzorczych
do poziomu wymaganego przez uktad wewnetrzny

 Transformatory TR2 nalezy zamawiac¢ jako oddzielny wyréb.

Obwadd wejsciowy

Napiecie zasilania 50/60 Hz AC 12 ...400 V
Roboczy zakres napigecia zasilania 0,85...1,1 Un
Znamionowy pobdr mocy AC 0,5...2,0 VA
Czestotliwo$é znamionowa AC 50/60 Hz
Cykl roboczy 100%
Pozostate dane
Wymiary (a x b x h) 32 x35x 16 mm
Masa 4049
Temperatura otoczenia « sktadowania -25...470°C

* pracy -25...+55°C
Stopien ochrony obudowy IP 20
Wilgotnos$¢ wzgledna 15...85%
Wymiary Montaz, konstrukcja

Transformatory zasilajgce TR2 przeznaczone sg do
montazu w przekaznikach nadzorczych MR-G... i sg
- elementami nieodtacznymi do ich dziatania. Przekazniki

= MR-G... nie bedg pracowaty bez transformatoréw TR2...
- Aby zamontowa¢ transformator TR2... w przekazniku
9 [B [[] 1l nadzorczym, nalezy najpierw zdja¢ jego naktadke ochron-
— ng 0, stuzacg do zabezpieczenia wyprowadzen TR2...

Nastepnie nalezy umiesci¢ TR2... w otworze montazowym
przekaznika MR-G... Obudowa TR2... wykonana jest
32 16 |5 z samogasnacego tworzywa sztycznego. Zamontowany
TR2... posiada szczelnos¢ w kategorii IP 20.

| o
—
Oznaczenia kodowe do zaméwien |

Typ Znamionowe napiecie wejécia Znamionowe napigcie wejscia

12VAC - 12 VAC
24VAC - 24V AC

| | 42VAC - 42V AC
48VAC - 48 V AC

110VAC - 110 V AC

T R 2 — 127VAC - 127 VAC

230VAC - 230 V AC
400VAC - 400 V AC

Przyktad kodowania:
TR2-230VAC transformator zasilajgcy TR2, znamionowe napigcie wejscia 230 V AC 50/60 Hz

SRODKI OSTROZNOSCI:

1. Nalezy upewni¢ sie, ze parametry produktu opisane w jego specyfikacji zapewniajg margines bezpieczenstwa dla prawidtowej pracy urzadzenia lub systemu
oraz bezwzglednie unika¢ uzytkowania, ktore przekracza parametry produktu. 2. Nigdy nie dotyka¢ czesci urzadzenia produktu znajdujgcego sie pod napieciem.
3. Nalezy upewnic¢ sig, ze produkt podigczony jest prawidtowo. Nieprawidtowe podtgczenie moze spowodowaé zte dziatanie, nadmierne przegrzewanie oraz
ryzyko powstania ognia. 4. Je$li istnieje ryzyko, ze wadliwa praca produktu mogtaby spowodowaé dotkliwe straty materialne lub zagraza¢ zdrowiu i zyciu ludzi
lub zwierzat, nalezy konstruowa¢ urzadzenia lub systemy tak, aby wyposazone byly w podwdjny system bezpieczenstwa, gwarantujgcy niezawodng prace.
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